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Matrice 200

The DJI™ MATRICE™ 200 is a powerful system with world class agility and speed, two barometers and IMU modules each for
maximum reliability, and new, smart flight features that make capturing complex shots easy. The aircraft’s visual sensors enables
enhanced hovering precision even when flying indoors or in environments where GNSS is unavailable. The vehicle’s new airframe
design improves the Ingress Protection Rating to IP43 in accordance with the global IEC 60529 standard.

The Matrice 200's mechanical design, along with quick-release landing gear and mounted folding arms, makes it easy to transport,
store, and prepare for flight. The Intelligent Flight Battery features upgraded battery cells and an advanced power management
system. The drone provides up to 27-minutes of flight with standard batteries and 38-minutes with optional batteries without payload*.

The Matrice 200 is compatible with many of DJI's DGC2.0 connector gimbals.* This manual uses the DJI ZENMUSE™ Z30 as an
example to demonstrate the Matrice 200’s remarkable functions.

Folded

* Maximum run-time is tested in a lab environment. Performance may vary depending on local conditions.

. FPV Camera

Forward Vision System

DJI Gimbal Connector V2.0
(DGC2.0)

. Gimbal and Camera Detach
Button

Frame Arms

Motors

Propellers

ESC LEDs

Landing Gear

0. Upward Infrared Sensor
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Gimbal and optional batteries can be purchased separately from the official DJI Online Store.
DO NOT disassemble the aircraft case, otherwise, it will not be covered by the warranty.
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17.
18.
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20.

Aircraft Status Indicator

. RC/Aircraft Link Button and

Indicator

USB Port

USB Mode Switch
Battery Remove Button
Intelligent Flight Batteries
Battery Level Indicators
Power Button

Downward Vision System
Micro SD Card Slot



Remote Controller

The remote controller features DJI's LIGHTBRIDGE™ technology for a maximum transmission distance of up to 4.3 mi (7km).*
While flying the aircraft, you have a live HD view directly within the DJI GO™ 4 app on your paired device for a precise and
responsive flying experience. Dual frequency support makes the HD video downlink more stable. In Dual Remote Controllers
Mode, each of the two remote controllers controls the aircraft and camera separately. Users can even operate these
mechanisms up to 328 feet (100 m) apart.*

The maximum run-time of the remote controller’s LiPo battery is approx. four hours.*

16. Micro USB Port

17. CAN Bus (Extended Port)

18. HDMI A Port (for Video Output)

19. USB Port (for Mobile Device Connection)
20. C1 Button

21. C2 Button

Mobile Device Holder
Antennas
Handle Bar

1. Power Button 10. Control Dial (Gimbal/FPV)
2. Return-to-Home (RTH) Button 11. Camera Settings Dial

3. Control Sticks 12. Record Button

4. Status LED 13. Flight Mode Switch

5. Battery Level LEDs 14. Shutter Button

6. Power Port 15. Pause Button

7.

8.

9.

Folded

Stick mode is set to Mode 2 by default (left hand throttle). The left stick controls the aircraft's elevation and heading. The right stick
controls the aircraft's forward, backward, and lateral movements. The gimbal dial controls tilting and panning of the camera. To
adjust the FPV camera, press and hold the C2 Button and rotate the control dial.

Left Stick Right Stick Camera and Gimbal FPV Camera

« For more information about how to connect and use the remote controller, please refer to the user manual
 You can change the stick mode in the DJI GO 4 app.

* The remote controller can reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide open area with no Electro-Magnetic interference, and at an
altitude of about 400 feet (120 meters)
For more information about the Dual Remote Controllers Mode, please refer to the user manual.
The maximum run-time is tested without supplying power to a smart device.
To comply with local regulations, the operation frequency of 5.8GHz is not available in some countries.



Using Matrice 200

1. Download the DJI Assistant 2 and DJI GO 4 App

Download and install DJI ASSISTANT™ 2 on your computer via the website link below:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Search ‘DJI GO 4' in the App Store or Google Play, and download the app to your mobile device.

79 DJI GO 4 App
/) First-time activation requires your DJI account and internet connection
Internet
* DJI GO 4 app supports iOS 9 (or later) or Android 4.4 (or later).
o If using a DJI CrystalSky™ Monitor, it is recommended to use the built-in DJI Pilot app.
« DJI Assistant 2 supports Windows 7 (or later) or OS X 10.11 (or later).

2. Charge the Batteries

* Press the release button and open the corresponding charging port cover.
« Insert the Intelligent Flight Battery into the charging port to begin charging.

Power Outlet
100-240V
(50Hz/60Hz)

Charging Time: 1.5 hours* Charging Time: 3 hours*

* Provided charger

« The Intelligent Flight Battery must be fully charged before using it for the first time. Be sure to press the release button on the top of the
Charging Hub when removing the fully charged battery.

« When charging is complete, the LED lights on the Intelligent Flight Battery will turn off, and the LED on the Charging Hub will show green.

« Power off the remote controller before charging. When charging is complete, the LED lights on the remote controller will turn off.

« The Charging Hub will sound a signal when the battery has been fully charged. The sound can be turned on or off by toggling the switch
at the bottom of the hub.

« Install the battery to the aircraft and power on. Once the battery temperature is lower than 15°C, it will auto heat to maintain a
temperature between 15-20°C.

« Pairing batteries is recommended. This can be done inside the DJI GO 4 app. Ensure each battery pair is charged and discharged
simultaneously to prolong their service life and for a better flight experience.

3. Prepare the Remote Controller

Place your mobile
device and adjust
the clamp to
secure.

Unfold the mobile device holder and the antennas.

Press the power button once to check the battery level. Press the button to

release the clamp.

0 00

High

Low

Unfold

= Connect your mobile
Strong Weak device with a USB
: cable.
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4. Prepare the Aircraft

Mounting the Landing Gear ! Unfolding the Aircraft
¢ Unfold the frame arm, slide the arm lock to the end of the frame
W i arm, and rotate it about 90° until the silver line lies within the range
[ i of the <=>icon

-

Propellers without
silver rings should
be installed on
motors without
marks.

Press the propeller
down onto the
mounting plate and
rotate in the lock

direction (yﬁ until
secure.

Propellers with silver
rings should be
installed on motors
with the same color
marks

Check that the propellers are
secure before each flight.

@

Press the gimbal Align the white and Rotate the gimbal
detach button to red dots and insert lock to the locked
remove the cover. the gimbal position.

Make sure to press down the gimbal detach button when rotating the gimbal lock to remove the gimbal and camera. The gimbal lock
should be fully rotated when removing the gimbal for the next installation.



Mounting the Intelligent Flight Battery —
O High
Insert the battery pair. il
Press the power button once to check the battery level. - R
Press once, again and hold to turn on/off.
Low

A « Only use battery slot B when using one battery to supply power.
* Make sure to press the battery remove button when removing the battery.

5. Flight

Ready to Go (GPS)

- DJI GO 4
= App
Before taking off, ensure that the Aircraft Status
[g] Bar in the DJI GO 4 app indicates ‘Ready to
L Go (GPS)' or ‘Ready to Go (Vision)' if flying
Toggle the flight indoors.
mode switch to the Power on the remote Launch the DJI GO 4
P-mode. controller and the aircraft. app and tap GO FLY.

In the DJI GO 4 App

L, & & M

Auto Takeoff Auto Landing Return-to-Home (RTH)  Gimbal Working Modes More Intelligent Flight Modes

A * Watch the tutorial in the DJI GO 4 app or on the official DJI website to learn more.
« Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details.

9-pq &

Combination Stick Command to start/stop the motors Left stick up
(slowly) to take off

Manual Takeoff Manual Landing

Pull left stick down (slowly)
until you touch the ground.
Hold for a few seconds to
stop the motors.
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| Stop motors mid-flight: Press the RTH
. button while simultaneously pulling the
1 left stick to the bottom inside corner
i

'
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and hold for three seconds. Only
stop motors mid-flight in emergency
situations when doing so can reduce
the risk of damage or injury.

Same as the RTH button in the DJI GO 4 app. Brings the aircraft
back to the Home Point.
Press and hold to initiate the RTH procedure. Press again to cancel.

A * Rotating propellers can be dangerous. DO NOT start the motors in narrow
spaces or when there are people nearby.
* Always keep your hands on the remote controller so long as the motor is still
spinning.
* After landing, power off the aircraft before turning off the remote controller.

Itis important to understand basic flight guidelines for the safety No Fly Zones

of both you and those around you.

Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more

information. Learn more:
http://flysafe.dji.com/no-fly



Specifications

o Aircraft (M200)
Dimensions
Weight
Diagonal Wheelbase
Max Takeoff Weight
Max Payload
Hovering Accuracy (P-mode with GPS)

Max Angular Velocity

Max Pitch Angle

Max Ascent Speed

Max Descent Speed (vertical)

Max Speed

Max Service Ceiling Above Sea Level
Max Wind Resistance

Max Flight Time (with standard batteries)
Max Flight Time (with optional batteries)
Supported DJI Gimbals

Supported Gimbal Mounting

Ingress Protection Rating

GNSS

Operating Temperature

Remote Controller

Operating Frequency

Max Transmitting Distance
(unobstructed, free of interference)
EIRP

Built-in Battery

Output Power

USB Power Supply
Operating Temperature

e Downward Vision System
Velocity Range
Altitude Range
Operating Range
Operating Environment
Ultrasonic Sensor Operating Range
Ultrasonic Sensor Operating Environment

© Forward Vision System
Obstacle Sensing Range
FOv
Operating Environment

* Upward Infrared Sensing System
Obstacle Sensing Range
FOv
Operating Environment

Unfolded, 887x880x378 mm, Folded, 716x220x236 mm

Approx. 3.8 kg (with two standard batteries), Approx. 4.53 kg (with two optional batteries)

643 mm

6.14 kg

2.34 kg (with two standard batteries), 1.61 kg (with two optional batteries)

Vertical: +1.64 feet (0.5 m) or +0.33 feet (0.1 m, Downward Vision System enabled)
Horizontal: +4.92 feet (1.5 m) or +0.98 feet (0.3 m, Downward Vision System enabled)
Pitch: 300°/s, Yaw: 150°/s

35° (25° if both P-mode and Forward Vision System are enabled)

16.4 ft/s (5 m/s)

9.8 ft/s (3 m/s)

P-mode: 61 kph (17 m/s); S-mode/A-mode: 83 kph (23 m/s)

9842 feet (3000 m, with 1760S propellers)

32.8 ft/s (10 m/s)

27 min (no payload), 13 min (takeoff weight: 6.14 kg)

38 min (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

Single Gimbal, Downward

P43

GPS+GLONASS

-4° 10 113° F (-20° to 45° C)

2.400-2.483 GHz; 5.725-5.825 GHz

2.4 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 2.2 miles (3.5 km, CE); 2.5 miles (4 km, SRRC)
5.8 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 1.2 miles (2 km, CE); 3.1 miles (5 km, SRRC)
2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE): 20 dBm (SRRC)

6000 mAh 2S LiPo

9 W (Without supplying power to smart device)

i0S: 1 A=5.2 V (max); Android: 1.5 A=5.2 V (max)

-4°t0 104° F (-20° to 40° C)

<B82.8 ft/s (10 m/s) at the height of 6.56 feet (2 m)

<32.8 feet (10 m)

<32.8 feet (10 m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0.33-16.4 feet (10-500 cm)

Non-absorbing material, rigid surface (thick indoor carpeting will reduce performance)

2.3-98.4 feet (0.7-30 m)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0-16.4 feet (0-56 m)
+5°
Large, diffuse and reflective obstacles (reflectivity >10%)

e Intelligent Flight Battery (Standard, Model: TB50-4280mAh-22.8V)

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight (Single one)
Operating Temperature
Charging Temperature

Max Charging Power

e Charger (Model: IN2C180)
Voltage
Rated Power

4280 mAh

97.58 Wh

Approx. 520 g

-4°10 113° F (-20° to 45° C)
41°1t0 104° F (5° to 40° C)
180 W

26.1V HoOoMmi

180 W

DJl incorporates HDMI™ technology.

© Charging Hub (Model: IN2CH)
Input Voltage
Input Current 6.9A

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries.

MATRICE and DJI are trademarks of DJI
Copyright © 2017 DJI All Rights Reserved

Download the latest version from
http://www.dji.com/matrice-200-series

Designed by DJI. Printed in China.
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IMBIZAY Matrice 200

MATRICE™ 200 ££5§ DJI™ SEAT KRR G . PR AIMI SRS ALINBFIR SR FPV gk IEERIMSERIS . 61T,
FESSISMBIMIIEEIIE R 1T, BREIRMS A CTI08E. SHINSRI, £ ¥Ti3i2th IP BHiPSRaNA P43 (2
#2 IEC 60529 fifE ) o PRIFEUITELFIE TR E P LRI BN B S RNz, BENEEE CainESadE. X
RS CITRERE, THAT, ERRECERI (TB50 ) WTATIEIE) 27 D, ERAS SR (TB5SS ) ik 38 5 ",

Matrice 200 FIISEEZ A= G179 DGC2.0 =&AL *o A3ZHELL DIl ZENMUSE™ Z30 =& HEHLE T

1. FPV Bk 1. ATRIRSIERAT
2. B RS 12, SRR / IATETRNT
3. =&#EN (DGC2.03EN) 13. USB M
4. =ETENEBIRE 14 USB EHEFF %
5.4 % 15. B3t IR
6. B3 4 16. BHE KITERID
7 9Z5ER 17. BB EIETAT
8. E3if LED 874 18. EBjthEERRSE
s 9. FiEse 19. TR RS
10. TREPLLIMNBFNR G 20. Micro SD &1

T RKTHTIMEASIRIMET (FBREXERT ) WG, (Mes.
FFEMFARGINZEIENIASBEMBESTWE, BN DIl B TRESIFRES.
TIDIFFF SiTe80%, BRI TERIEEER.




INRIBRYEIE SR

Matrice 200 E#282(# M8 LIGHTBRIDGE™ SiEEIGHA, EaTENINEHRIERA 7 TXK * BIESEBATM T
BEZSIENMNSMRENES, H@EY DJ GO™ 4 App EBHMEE LN Ers 5B E. EERZIHEE 5.8G
2.4G FNBEME, ATLURBRENTIER AR, BiEdBE BELESTLMENINEE, SATELBIETE
BIIK 100 3K, *

EEBEANETTERIERM, PRIKENELTIE 4 /M.

1. BBiRF 10. =448 (=& FPV)
2. BEgRMIRE 1. BIR EeR
3EMN 12. R

4. BIERINSIERT
5. ERithEREE AT

13. AT
14. ARG

6. FEEEENO 15. 2SR

7. R e R 16. Micro USB $#[]

8. K& 17. CAN Bus ¥ E#zO

a2 =E 18. HDMI A O (#lftstizn )

19. USB #£0 ( BFEEBgs )
20. C1 %42
21. C2 &5

HERS

B BNRESRY EEF (EFHT) . AEFETYIRESAE, AEFETYIRRE. FRUKR
EETHE . ERIREAISEHENAOINEAE .. 12t C2 IR RaEHIiRie oizH FPV IBERLMINEAE.

R AEr EHI=EEN 25 FPV Bk

BEETUTRMEENBFFM; FTLIE DI GO 4 App BEEUEIRRINRIES .

*EFHETE . EEH TS YT, FETEERN 120 KA£A, 7E FCC it MBS LIARISABISIES .
BB EMIREF AN SIHSEBRFM.

B TR LUIMES R & 78 . DARIKAI TFAT a0 @@ (EBpmE, (Uit2E.

EBHOERTIE 5.8GHz SRR, LUBM AN .




(EAIBAY Matrice 200

1. T# DJI Assistant 2 1 DJI GO 4 App

(EFITENITE DIl B FEFFRIEE DJI ASSISTANT™ 2 BSR4,
http:/iwww.dji.com/matrice-200-series

(AR ANRE BRI 48 T I %% DJI GO 4 App.

T DJI GO 4 App
@ S TEETRER DJI GO 4 App BB RE(ER . MIERNBRIBENR BRI LUENEEK .

Internet
* DJI GO 4 App Z3K{#3 i0S 9.0 LA ERS 5 Android 4.4 RUAER%E.
« GNER{EMA DJI CrystalSky™ {EARREE, AfFERERER DJI Pilot App.
« DJI Assistant 2 Z3R{#EF Windows 7 LA EZE%a Mac OS X 10.11 R ERS .,

2. %8

* BT RBERNENZHRE, THARBEORPS.
* MR SRR ERABIMSH, AR,

IR
100~240 V
(50Hz/60Hz)

SEEFHFREBIBLIT 1.5 1\~ FEERHLIT 3/
* {£F DJI AECTeFEEg o

o BR(ERBEETHTRIL, ESUTHE. RBTME, WIRETRERINENEE, FasiEait.

o BRTRIEEBIE T 2BER B RBER AT R ERERBERH .

o EEBEXDRET 7B, BRERTSPERETRRFTEBETN.

* FEERRBFXTATABNRARTIRT. AR, G TRERRERNSEFEIRR.

o DEAWEVTRHARRIRZE, —ERBRERT 15C, BitiSHBENAMAE, RISBIMRET 15-20C 8. FARNTIES
ERPFMR.

o WETREIMRISEN 7S / IR AR, LERMSREMHSBIEAE. HFFER DI GO 4 App EEXIThEE, FFXIBCadeithitiTinc.

3. EFIEER

I ERRR
R REBIRH KRR LIS ERIEE .

R 2 BESR, W
PSR BIEEIKE,

MiBAYZSE o

EREaRE IR
EEREDERRE
USB #0.,
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App

FREERS. TRER
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TSATRAID BT
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B350 DJI GO 4 App
FANFHAT

DJI GO 4 App #8HAE
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B BEREE R

A
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A TIFERX

S EEE (GPS)

R ERIES Y ERF DI GO 4 App BYLRE
PHITREETERRA “BYESTE
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RIETRZ.

BEEERTRS

« I57E DJI GO 4 App 3l DJI ELMISUE R FIBALUERERIES WT5EEERMEEIEE .
« IEFRSEAE DJI GO 4 App REAENEENSEUZREM. MIRLTEEIEN (RIEFPNZLIRFES]) .
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II8ES DJI GO 4 App I EaNIRAUREEER .
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o SITRRERLRIR L RIS M RITIER S EF IR CTs e mEtlz .
o BRIV ILEIBSERA TS, BRIELS.
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BREMNMEE.
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BARHE

o {78 (M200)

RY 887x880x378 mm (JBFF) ; 716x220x236 mm (ifE)
o 938 kg (BFRITEE!E ) ; £94.53 kg ( SFHHRIEERID )
JSFREBH4MEE 643 mm
BAECER 6.14 kg
BAHE 234 kg (fnEeeEith) ; 1.61 kg (iEALEIH )
B8 (P-GPS) EH: £05m (TMERARBA: £01m); kF: 15m (FMERGEA: +03m)
BRI AERE A4 300° /s, fnaléh: 150° /s
BAREE 36° (PIRIERAIMERSEA: 25° )
AR EFHERE 5mfs
BATREE (EH) 3m/s
BARKFEHTRE P&l 17 m/s; SR /AR 23 m/s
BRTEREE 3000 m ( {5578 17608 #2HEE )
AT RZNE 10 m/s
BATE(TASE) (Rt ) 27 %0 (%) ; 1398 (REER6.14kg)
BATE(TASE) (BBt ) 3834 (8 ) ; 24 R (F2KEE 6.14kg)
BEE DIl =& Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30
SRRATEST TEERS
1P BIPER 1P43
GNSS GPS+GLONASS
TIRNRRE -20CZE 45T
o BIEE
TAEbR 2.400-2.483 GHz; 5.725-5.825 GHz
BAESHMEES 2.4GHz: 7km (FCC) ; 35km (CE) ; 4km (SRRC)
(FTFHt. Tl ) 5.8 GHz: 7km (FCC) ; 2km (CE) ; 5km (SRRC)
REINR (EIRP) 2.4 GHz: 26 dBm (FCC) ; 17 dBm (CE) ; 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: 28 dBm (FCC) ; 14 dBm (CE) ; 20 dBm ( SRRC)
MESE 6000 mAh 2S LiPo
IHE IW (REABIIREFERRE )
USB #OHEBER / BIE i0S: 1A=52V (]&X) ; Android: 1.5A=52V (§X)
TEREIRE -20C & 40

o TR
T <1om/s (BE2m, XRFEE)

<10m
<10m

fEFTR FEBEELAR, HBEUFRE (>15lux, EABENITIEXERSIRS )

BRSNS TE 10-500 cm

BRI AFREMR. BENE (SRR ERAE )
o FIIMRR S

RS RATBIE 0.7-30m

FOV X 60° , HEE 54°

{EFREE FEBFRLIE, HBEHFR (>15 lux, EREINTIERRBERS )
o TREPLTAMNBAIRG

RS EE 0-5m

FOV £5°

{ERRE RS, KRY, BRITE (REE >10% ) (S84
o WEXITHM (17k, RS TB50-4280mAh-22.8V)

a8 4280 mAh

BE 228V

huESid) LiPo 6S

£ 97.58 Wh

iR E R #5209

TIERERE -20C ZE 45C

FERNMERE 5T Z 40C

BAFRIE 180 W
o FEEBEE (S, IN2C180)

BE 26.1V

EE 180 W
° FBER (BS: IN2CH)

MNERE 26.1V

N 69A
THEREHMER, BHOENTRER N (BRFMH) MATRICE 7 DJI 2ASECIFATRS 1T
http://www.dji.com/matrice-200-series Copyright © 2017 ASEEUST RIS
¥ AEEABUEEN, BABTEM. Designed by DJI. Printed in China
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IR A Matrice 200

MATRICE™ 200 ##& DJI™ SEEMIRITIERIZR S . TMRRAGIEBRR . AIMUBMZRS FPV B, TIEERIME
EEE. BT, WEEERYBIIINAFNISERT. SERESSENRITINGG. SMNKERET, TERITIBREF IP ih
FEEARONIE IPA3 (288 IEC 60529 1Z# ), HURIUICELLNEIERZE RO RN ATIT B S BN R IEE), IASEUER
ERBIAERRE . @BURFTIREBRORERY, THIF, FHIZEE! (TB50) KInIRIT 27 HiE, FAABESE
(TB55) BIbJiE 38 4% *

Matrice 200 B SR EEEER DGC2.0 ZEAIAH *. ASXALL DJI ZENMUSE™ Z30 EETEHEIEITRED .

1. FPV 57 1. EABGIRREIE B

2. BIRIRBRR 12. Feddtesh / BeHe e

3. E5¥%EE (DGC2.0 $Z8E) 13. USB iEizig

4. EERKRIHIRE 14. USB &= )#25458

=1 15, EithsE thiRsH

6. F5IiE 16. BHERITEM

7. 12hiEsg 17. BHBSIETE

8. i LED &0z 18. Bith BRI
i 9. fiELe 19. MRIE RS

10. TEEPATIMRRFIZR G 20. Micro SD it

T RERTEUAERIEE T (TBRESRRNERT ) G, #i2E.
AFMAFIRNE ST thESITIEE, i D) BIERRESFEER .
DFRRAMER, SRIERSTESTEREREN.
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P I Y (erd s iy oo
A O b o 2
Matrice 200 &E31=28# M LIGHTBRIDGE™ SE &1 Eii, o @hIThaszi

ERELIN

, AJTERA 7 FAR * @RIERER,
SEESIRMSTEREIIRE, WoNAE DJI GO™ 4 ERARNETEIEE FRSEreEEEH. wEEn

FHES 5.8 G 7 2.4 G MIEEHSER, ALMRBIREAITEERIDIMER ., EERr ERGRERTNINE, &

ERRNErBIEEIh, BRKRRPIEEEF 4/ .

1. BIREIRE 10
2. BreRAiRH 11
3. %18 12
4. EIRERREE TG 13
5. BitEEIETE 14
6. FEEIEREEIR 15.
7 iTEBIRER SR 16.
8. K 17.
9.1BF 18.
19.

2

20.
1

| IEHER (2E FPV)

. fEEe e

. SREZIRER

| RATIRECDIRRIRS

. $RREEE

el

Micro USB ##58

CAN Bus {E7e#558

HDMI A [ ( #R:REaE 588 )
USB &8 ( @ TEIEE )
C1i%8R

C2 #%tH

MR AYTERIRE LA [ KETF | (AFHP). AEBEHIRITSERSM,

AERERIEAAIRNE . BRI

REGRITHE . EHESARHIREIRIRAE . 1&2(E C2 IIlHss=HEsg, Rayasl FPY BSAsninEmE.

GiER

|

V'

BHES

e 24 FPV RS2

WFESTRATIRIERN, B2REREFM; EELME DJI GO 4 R EXuERRMREs=.

F EERMEEE, BERTENRET, NSE 120 ARAARITH, ERIEAIEkiE FCC BuEiE IR EIER .
EERECEIREG AN T2 REFM.
EEREE, LRSMETHRERE. DAMRAEDEREHET, MABNRRTEERRS, EHf2s.
BREIRABMEKIR, TR 5.8 GHz SBRR.




(EABAY Matrice 200

1. & DJI Assistant 2 #1 DJI GO 4 [EREER

(EFAEINTE DJI E4E FEILZREE DJI ASSISTANT™ 2 FH28158
http:/iwww.dji.com/matrice-200-series

FEiREAERE T EoFE QR 15, ETENEE =% DJI GO 4 fERRER .

}.5! DJI GO 4 &2l
/) SFHENETRER DI GO 4 RSB T ALERE . BIRS BRI TE R E DB EE @
Internet

« DJI GO 4 fERZIUER(ER i0S 9.0 R ER#Hak Android 4.4 LA ER#4 .

* YNSR{ER DJI CrystalSky™ {FRENES, AIEFAHEPEAR DJI Pilot lEARE.

« DJI Assistant 2 Z3k{#/H Windows 7 KL EE#ak Mac OS X 10.11 KA R4 .

2. %8

c IR BERIEIRH, FTHAERERRES.
s HEBLERBERE NS, BAED.

ZmEBIR
100~240 V
(50Hz/60Hz)

FEEFEMEEBIBLT 1.5 /5" STRFTRBBAITE 3 /N "
* {85/ DJI 1S Te RS -

thEl, EHECTEE. TETME, YERREREERIEMNRMN, TEBKRE!D.

o BERTELEBSIENESINGN, BRBEREBIETER ENETREERME.

o MRFBIHEREBIRIRE, ERBIEELIER, WETARFBETTH .

o REEREAFRR ARFERIREERERR. Rk, DRI RETANEERERT.

o FHEAME EREBMIHMERZE, —BEBMREMEN 15T, BEHMEEINAMNEE, FEBRERSE 15 E 20C Z/H. FER
E2REREFM.

o EEEMPEMRITENT / WBER, LUEEREMENEE. BEEM DI GO 4 EREEHEE, WHRHEIhETIRC.

o EUR(EFISEERAT

3. EEEESR

&R
PR REBIRFAERE, BoEEEhEE.

BT TR S,
BT TRIREBEIRE,

BhiEAIEEH .

EFRTTEIRERIRE
R, EREENE
1288 USB BfEE,




4. EREAR

REMARER | REAEAM
| RBIME, JSIHNBBITRIEEEIA0 00° , (BN LAUIR

TR <= #EN.

ssIEREa (%l EIEIR T BE R
e, % gon | WHREEE, RHE
ERREIEEN 7518 (B K
FiZagRE F = EEEES e

IF, BFEgEe

oA,
1542 B IRE R IR
ek, REIRE
SRECAORB AR .

R K ARE.

RIEZEIEMRH HEEEK ERRE HEEIREARIFE
%4, B REE. EAEEBRATRAHIER, U SRMEEE A,
BRANRENE. VEEES .

BRI OEKE, WRRETRHEH, TEETaBRIRIFER. BHETRRE, FEBREAR, BUSEREEEER

TEE,



ZREEERITE — -
D =
ENTES . < L
BEEER: SR KB, 2l - -
BORL / BIES: fEiR—R, 1E 3 BINERA ]
BIRL/ BIESEith . - .

A o MRFELBTBIOMHE, LEEHIHIETEBE.
o BRIZTEMELILE, TSI,

5. &R / pEE

EERERTE (G

- DJI GO 4
: FEFRRER — :
TSR, BB DU GO 4 IFTESUIAKE
o EPORATREETHRTS | RREH=R
== (GPS) | (2 fEG5tE (GPS)) o [ RRRERS
FRATRLIE BC®) DJIGO 4 A 5EAR (Vision) | (R GMk@5ELE (Vision)), LARE
BIRSAAEI P it BIRUEIE. MMAKER TR AT T BRTRE.
DJI GO 4 =Bt mE
11
L & & M
O O (G
BEER BEpEE BENRA EHEFRR BEEERERATIE

A o 57E DJI GO 4 fEffEstal DI B MEIGEEHET . IUEREFRBIERRITEI R ALIRIE S T0AE .
o FEFESEIE DJI GO 4 EFRE PR EBANEMENSEUZ SR . H25 ( RHBPERZSIRESH) PIRTRLEEEE,

FahtcR . FEEE
ERE TS, B5)
) WAMBEEALE.
IS R R B R
o K v o 2%, BEEELL, $
GABHIRES: BEAE)/ fE1E BB HIRTERYR

1 ShEILEENSR: BNBEEE
1 12, B TENEA. SIS
' ESUHEAMESR, EUERAR
| BEASHRAER ( INEA AT ALER
| ABY) BREEAEILBELSES
! IEERAT.

TJREEE DI GO 4 [EAIElhRBENRAIZERIER .
RIGERRIBERIRHRI RS IR
BRI R .

A o BEIEENRIEEARARE, RIFEFERARRISLSIERN, WEEA
HOEBEARY. FREW). BIRSEMDIERY), LIBRIREEEE .
o EEAMBETSEINR, B2 NFhERS, WHkREAMTESE
g,
o FEEBIEELILE, BANMEAL, BHmERS.

BT RSB NG AEARRRENZEFEER. ®
saze o 2imege N
AATBFARRIT (RERPRE IG5 ) . R
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B

o EAHE (M200)
< 887 x 880 x 378 mm (2B ); 716 x 220 x 236 mm ( )

#)3.8 kg (ATIBIZEEI ); 47 4.53 kg (AMIBER S )

643 mm

6.14 kg

234 kg (ZEE); 1.61 kg ((EEE:)

TBISHEE (P-GPS)

BAIEERRE {5mEd: 300°/s, AAMIEA: 150%s
BAGDRE 35° (P iRz EBUBRIRRERM: 25°)
BAREFHEE 5m/s

BATERE (EH) 3m/s

BAKFRATERE PERC: 17 m/s; S#Rat/A Bl 23 m/s
BARATBRE 3,000 m ( {58 17608 #21iEsE )
RARREZEE 10 m/s

AT (1%
BATRATES (2EE)
AR DJI EE

27 5588 (= ); 13 D (ISRER 6.14 kg)
38 £ (il ); 24 HIE (SRER 6.14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

TEEATRSTE TEEZES
1P B4 1P43
GNSS GPS + GLONASS
BERIERE -20°C & 45°C
o iEEE
BRERR 2.400 - 2.483 GHz; 5.725 - 5.825 GHz
BAHSREER 2.4 GHz: 7km (FCC); 3.5km (CE); 4 km (SRRC)
(BT, WEE) 5.8GHz: 7 km (FCC); 2km (CE); 5km (SRRC)
HIR (EIRP) 2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
6000 mAh 28 LiPo

W ( FRITEIEE R BISHIRAE )

i0S: 1A=5.2V (§&X); Android: 1.5A=52V (F&X)
-201C Z 40T

USB S HETET | BE
BrEmaE

<10m/s (BE2m, HBFEE)

EE: £05m (BATREERG: £01m); KF: £1.5m (BATERERS: +03m)

<10m
<10m
FEELELIR, HBEHRE (>15 lux, ERENISERBYIEE)
EEReEERE 10 - 500 cm
BRI AFREME. BB (ER SRR )
° FIRIRRESR
BRI RANEEIE 0.7-30m
FOV JKF 60°, HEH 54°
{ERRE REBLELIE, HBIREFR (>15 lux, ERNRNBERIRIRE)
o REATOMBRIS S
PR RAIFEE 0-5m
FOV £5°
{EFIRIE RS, KRY, BREE (REE > 10%) EHY

o WEERATEID (12, BSR: TB50-4280mAh-22.8V)
a8 4280 mAh

228V
LiPo 6S
97.58 Wh
EEREES #5209
RAFIRETRE -20C ZE 45T
EIRERE 5T Z 40T
BAZRBINE 180 W
o RERE (ER: IN2C180)
BE 26.1V
EEE 180 W
* FBEER (BR: IN2CH)
BMAEE 261V
BMAER 6.9A

Hom

DJl incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

other countries.

MERERTEEN, BRTEEERSE M (EREFM)
http://www.dji.com/matrice-200-series
¥ KSEABWEEN, BABTEN.

MATRICE 1 DJI 2 A58
Copyright © 2017 A58

AR
AR

DJI 25T, FhEIENEL.
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Matrice 200

DJI™ MATRICE™ 200 (&, R LNVOEEEE AE— RERFST/\T 7)VEV AT LT, 2 DDOKETE IMUEY 1—)VEBZ TV ST,
ZTNZTNHBRADEEMERBELE T, Fle. LAY 754 MEEEERL. BT 3y FOBRLBRICTEE Y, BiEoLya
T H—lc kY. BRTORITY GNSS MER TERVRITE RN\ ¥ T ORBEAB GO TVET, BIKICHLWIT 7 L—L&t%E
AL, REFHD P43 (IEC 60520 FARICHEN) ICHELTVET,

Matrice 200 &, 74w 7)) —ARF VT 1 VI FTH LU EHDI ) fe e 7 — LEEFLREHI A TH Y, Bl RE. 7
FAMEBBRB T AVTUITUb TS0 NyTFU—lE Ty TTL—FLIeN\y 7 U — )L LN EREEY X7 LEHA
TOETHENE LOBE, B\ FU—TRA27 9. 77 a>DN\y 71 —TRA B HRITAETT *

Matrice 200 1, %< D DI DGC20 AR 2—I /b * EEBEMENSH Y I, TDI =27V Tl Matrice 200 DEHEREZ &L B4
& LT DJI ZENMUSE™ Z30 1R L7,

1.FPV AAS N ERT— 2R VI r—52—
2.BIAEY 3 VY RT I 12.RC /#K ) VI RE VB EUA
3.DJI VNIRRT Z2— V2.0 VI ——

(DGC2.0) 13.USB R— h
4. IVINVEAASDERIHLRE  14.USBE— FRAA v F

> 15\ T —EBUA LRZ >
5. 7L—LT—L 6. AT UTTU TSR N
6. E—4%— v7l)—
7. 703 7.0\ T —REA VI =R —
8.ESCLED BRRE >
9. IVTAVIFT 19. FAEYa VY AT L

i fefehTTIRIE 10. EHERIMEL > — 20. Micro SD #— RO RO b

*RERENBIE S ARETT A M LTVET, Ik RRICE>TEEZHEHHYET,
IVINNEELUA TV 3Ny T~ DIRRA VS VAT THFENTVET,
EDRT « HN—ZBF oY) D% LIEVTLIEEW, DRT DL, REDHRITIEIH ) A,
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E{EH

Rt DJI O LIGHTBRIDGE™ iR L TH Y. BRARZEHE dkm TT *, FITH. X7 UV F LIT/NA XD DI GO™ 4 7T T
E#EZA7HD E1—%ZREHNS, UTIVTHERDBNI 51 bETAEY, BEBET 27V R— 2T LT HDBEORE LAY
VYO ERRRLTVEY, 7a7IVEERE— FTE. 2 B0RERNZTNZNRIZICHEE DX SEFIBLET. ThSDADZILIE
B 100m BNTe &L TADS THIRMETEET, *

E(EHD LiPo /\w T 1) —DEAREISEIL. #94 K&~ TY.

1. BRRZ > 10. aY bO—IVEA VIV (FVINL/ FPY)
2. Return-to-Home (RTH) K%/ 11 AR SEELA VIV

3. A hO—IVRT 1wy 12, SRER 2 >

4, A7 =3 X LED 13. 754 FE—RRA v F

5./\v 7 ) —F%E LED 14. 29y 2—REY

6. BRA— b 15, —B§fRIER S >~

7. EBNAIVTINA R - RV A~ 16. Micro USB 7K —

8.7V7F 17.CAN/\R (3EAR—b)

9. \Y FIbIN— 18. HDMI A ZR— I (BhEIHF1H8)

19.USB R— b (B/\AILT/\A Zs68)
20.C1RZ2>
21.C2 K2V

v fefe A TEIREE

AT AV IE—RETT7HIVETE-R2IERESNTVEY (ERIROY V) o ERIZT 1 v Vid BAORELETARZHELE S,
BRRT v UIE BEOFIE. BB BLOAEABOBEEHELET, I/ AT IUE AASDFIVEENVEHELE S, FPV
HASEFHES BTG C2RZVERBLLTAY bA— LA PILERILEY,

ERTAvY BARTAYYT AAXZEI VN

FPV AAS

o EEROBFAELERAEOFMIC OV TR, 1—Y—<Z a7 EBRLTIEY,
¢ DIIGO4TTUTRT A v I E—FEEBTEET,

¥ BAGXEEREE (FCC) 1. MEWPERTSOEVIY 7T, BEOBEHK 120m DEEITHENTT .
T AT IVEEHE— FIE OV TOREMIE, 12— —< =17 EBBLTIEEL,
BREBEEEEE. AX— T\ MRCBHEHELEVRETT A FLTOETY,
M DERIEEIY B Tcsd, —EBDETIE 5.8GHz DEMFEIRMIIERTEE LA,
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Matrice 200 D{ER A%

1. DJI Assistant 2 5 XU DJIGO4 77V DHE Y vO—F

TEDD T THA RUVIHS DI ASSISTANT 2 #BFRHENAVE1—2—lc 40— FL, A VA ~—
JIWLET,

http://www.dji.com/matrice-200-series

App Store ¥ 7zl Google Play T DJI GO 4] ##&FRL T BFELEOENAITNARIT T U AL IO~
FLTLEE L,

7 N . DJIGO4 7TV
/) WEREEIE, 1—F—D DI TAYY M EA T E—RY MEGHRETT,
Internet
* DJIGO 4 7 7 UIEi0S 9 LIBE LS Android 4.4 LIS L TWET,
® DJI CrystalSky™ €= 42 —%{Ef Y 215E14. WE DJI Pilot 7 7 DT EREHESD LET,
® DJI Assistant 2 1&. Windows 7 LU, &7zid OS X 1011 LEEISHISE L TVET .

2.1\ TU—DRE

© BERREVERLT, WIS BFBE— 1 \—EBEET.
CAVTUDIVR - TTA R Ny T U—EFER— MBAL TR E T

BRIV b
100-240V
(60Hz ./ 60Hz)

FEEHT ¢ 1.5 By~ FEEHR © 3 B~

- fEORE

CAVTUIIUI  TZA b - Ny T —RYIEHERRIC 7 IVFRB T 2HEDB I ET., TIVFRBLI/NY T —ZRUNT LG TB/NTDLE
(CHBEHARZ ERLTLIEEL,

TTIBE AVTUILVE - T4 -y TFU—DLED 5V THHEA T, F8/\JD LED MgEIcEY £,

T, EEBOBREF ZICLTLEEV, RBHAT T T DL, EEWD LED 5V THEAET,

o Ny TU—HRLIFEEND L, FEB/N\THHE, VEY, RBN\TDEFICHDAA v FEOVEAT, &4/ FITEET,

o WKICNY FU—EBRYMBTEREANE T, Ny T —BEN15CETRESE. Ny T —dBEMICEHER LT 15~ 20CO/N\y 7 ) —BE
EHRLES,

o NyF)—=XTYITHTEEERLET, XTUJEDI GO 47 TURNTIITENTEES, Ny T U—DEHERFEEE. KUED
BT754 FETREICT Bfedlc, BNy T —XTERBSICRE - AT 2L LTIREN,

o p= e o=
3. KSR DZESE

ENCIVFAAR - FA—E TV FFREFET,  ramELc. ho {”‘”?”413

BRRE Y E 1EIFLT, Ny Ty —BEEERELET, LAz e RIS 952 7%

= TTITAR L TERUSNLET, BELCEELET.

A
© 0:0:0
5 £

E/ A1) UigESIC USB
T EEGELET,



WD RER
JL—L7—L%ERBLT. 7—LOY 7% T L—LT7—LORHBET
A4 FL.REDRH < 74 AV DERICASETHO EILET.

a5 7L—k
BT, BE
TNBETOV IR
BBIcELET,

TIVIN=1 2T D%
WIaRSEFER—4
DIFVE—A2—ITE
DRHFES,

JIVN=U2 T DB B
7RI BLED
R—UDHBE—4—
[T ST E T,

FIZ4 bR, TORSHALoHYEY
HFoNTVB T AR L TIEL,

IVNIVE KU A AS DERY S

@

— b
Hm‘\ T \Hmu
IR

IVINVERI S LR BEFRDAEEDETY JVNVAY 7 EAY
2VERLT. AN CINVERALEY, JMBETELEY,
—ENLET,

IVINAY Y EBILTIVINVEAASERINT EEE. IVIUVOBRYNLRE Y ERLTEEL,
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AYFUIIYR - TFA L Ry FU—0
RS

Ny 7 —R7=/mALET,

BRAZ>Z1EHRLC. Ny 7T ) —RBERBLET.
REVEIEHRL, RIcRIBLT DL, BRONA V& feld
ANV ES

]

[N

— W

A

=

1,3/
5. fe{T
@ - DJIGO 4
E 77
g
IS4 E— KR —
FERLERGP E— E{EH EBEDBIRE AN DJIGO 4 77 &ig# L.

RIZHVERET, £7, [GOFLY]ES v 7 LET,
DJIGO 477
-+ = o
O O (G
[SErd BEpER Return-to-Home (RTH)

A

FEG,

Ready to GO (GPS)

IVINIVOEEE— K

BRERITEESHE. BB, DIGO 477
1) DR R 7 —42 Z/\—I|C Ready to Go (GPS) |
Ffcld TReady to Go (Vision) | &EERRENTLS
TEERBLTIEEL,

ZOMDAF DT b -
SAk-E—F

IEDW T DIIGO 4 77U EE DI ARY T 7H A FTFa1— U7V ETEEEL,
FERTIC, 28BS Returnto-Home (RTH) BEARELTZEL, BHBICOV T REFRBLUREAA NSV E8RLTL

FEITOREE

e

208 ROV ER—Y 3 VAT Ay VAR VE ERT A v %ELEFT

o< V) Bz

Return-to-Home (GXfE#%)

©

A

DJIGO 4 7 7UDRTHARZ Y EFELTY, BHEHNR—LRA Y IR
VEY,

RIHLIBE Return-to-Home HMEEHLE T, & 5—E RTH RZ V&3]
F &L Return-to-Home ZeIE LE T,

o BEHROTANRSEBERTT. HATADVDBEPRNERTIE. E—2—%
BEEBRVTREL,

o E—Z—DEERPIE. HEXTEEMOSFERT VLI LTIEL,

o BIEE XEROBREVSEITHEOEREZY > T LT,

FEITOEE

HEICECET, ERT (VI %
o< WE) FIETHFET,

HHBZOEERF[LTHS. £

—8—%FLELET,

v
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RATHEICFEBHNS, RTHRZ
Z3WBR L ET, RITRDE—%2
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1%

ik (M200)

Fik

EE

PSr=RES

SAMEER

SAMHE

RNV IKEE (PE—F. GPSfHE)

BABRE

BAEYFH

BALFHEE

BATHREE

BRAHE

BERREE (6

BAREEN

BARITER (/v 7)) —DIFA)

BARITEE (72 av\y7U—05B8)

5T S DI VN

RISV =5 4

REFR

GNSS

1EEIRE

E(EH

B EREIREL

BRAGREE (EEMPTEHEVEE

EIRP

PR/ Ny 71—

[E=vak=wa]

USB 716

1EERE

THEYIVYRT L

SRR

MRS

BEERE

BRI
ERt B EEE
ERU T —BERE

I E DT SN

BREES, 887 X 880 X 378mm. T4 fefcdrBE. 716 X 220 X 236mm
#3.8kg (IB#/N\y 71— 2@DIHE) « #H4.53kg (7> 3>N\y7T— 2{EDHEE)
643mm

6.14kg

234kg (IZ#E/N\y 71— 2@EDHE) . M16kg (AT av\vFU—2@EDHEE)
#|E £ 05mEIF01m (FHAEY 3 VY RT LA
KF:E£15mEfld £03m (FAEY 3 VY AT LEME)

£y F 1300/ f). 3—:150°/ %

35" (PE—RBLUTAEY 3V Y RT LHWABWEHEE 25° )
5m/#

3m/#

PE—F 1 17m/F SE—F/AE—F 1 28m/#

3000m (17608 7O SFE)

10m/ #

2749 (E#EMEL) (135 (BEFEER @ 6.14kg)

384 (REEMGL) . 249 (BEEEER : 6.14kg)

Zenmuse X4S/X58/XT/Z30

B\, FEE

1P43

GPS+GLONASS

20~ 45°C

2,400 ~ 2.483GHz. 5.500 ~ 5.700GHz

2.4GHz : 7km (FCC) . 3.5km (CE) . 4km (SRRC)
2.4GHz : 26dBm (FCC) . 17dBm (CE) . 20dBm (SRRC)
6000mAh 25 LiPo

IW (R — b7/ ANDBHEHELTEFE)

i0S 1 1A=52V (§A) . Android : 1.5A=5.2V (&§&KX)
20~ 40°C

B 2m TRE 10m/ B

10m i

10m i

HORODIEA AR, BYEEZEDHBRE (15 /07 ZiB)

10 ~ 500cm

FERIEDE MR (FEVERBA—Xy MEMEREMETLET)

R IIRAEE 0.7 ~30m
FEEIRAAE HKFFE 60 . EEFE : 547
BRI HROBRHFRC. BEEZEDHZRE (15 /L7 XiB)
o LAFIMRRINY AT L
P EHARAIEEE 0~5m
IR +5°
1REIEREE REVTHERSTS B4 (RS 10% #8)
e AYTUIIVL TS b Ny T~ (B ET)L 1 TB50-4280mAh-22.8V)
BE 4280mAh
BE 228V
Ny F)—=214F LiPo 6S
BAE 97.58Wh
ERER (314) #) 5209
1EENEE -20 ~ 45°C
FE R 5~40°C
BAREES 180W
o 7@WE (7L IN2C180)
BE 2.1V Homr
M 180W E
o KRE/\T (ETIV 1 IN2CH) ?ﬁ!?;i!’ﬁ?ﬁf:n[éMH'}:&TCthSﬁ'ﬁyf.mn Multimedia
i y ] y i
ﬁ%’i ZZ;\V odarmarie of HOMI icenamg LLC e Unted States and
B other countries.
BEIRIETRR& Y 4ooO—RLTLREEN, MATRICE & DJI (& DJI OEETY .
p dii. ice-200- ies Copyright © 2017 DJI All Rights Reserved.
KCDAVTVVIEFEEKERTHEDBIET, Designed by DJI.Printed in China.
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Matrice 200

DJI™ MATRICE™ 2002 M| 22| QIEATI SE2 71 225t AIAZOE /che| 2HAS 2ls 27H2] 71247 2 IMU B50| ExfE(0] 91on] of
2l A2 £ HHE 4 U M22 ADLE HI# 7152 251 ASLICE 7|H2] A2 MM AL HI#O0|L GNSSE ALBE 4 gl S0INE b
2 HEEE MSIELICH 82719] MES 7|H Al IP S3E IPA3(EC 60529 EZ0| 112)22 JsigtaLich

2| 2lajx 2Hgl 7]ofe} FHo|Al 2lo] el Matrice 2002] 7| AH CIXleloR ZHiisH Suisin Batstn blsg ZHlg 4 YaLich AgalHE Sat
0lE BHE{2|oll= o] =gl iefz| ut g Hel 2| AlAHo| EHE|0] USLITEL 0] S22 B 20| Sl MefolM EX vief2] & Al 5

= 5l o &

2712, M HiE2] = A| Z|cH 3822 HIY AlZFS RISFLICH

Matrice 2002 DJI2| 02] DGC2.0 AHE] &t SEHEILICH. 0] D7 20fAi= DJI ZENMUSE™ Z302 0|2 S0{ Matrice 2002| 5/0{t 7|50f| Chal
Aodsh|ct

MYyl

1. FPV 7|2t 1. 7|8 e ZAI7|
2 T I Al 2" 12.RC/7|H| HAZ HE L EAI7|
3.DJIEE FHHE V2.0 13.USB ZE
(DGC2.0) 14. USB ZE AQ|X|
4. - A Ijozt 22| HE 15. HiEf2| 22| HE
S mefy 16. QIE2|ME Z210|E HHE{2|
6. 2] 17. HHE2| 2 ZAI7|
7. Z28e 18 YU HE
8. ESCLED 19. 58k HIH A|AR
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Matrice 200

Der DJI™ MATRICE™ 200 ist ein leistungsfahiges Gerat mit erstklassiger Agilitat und Geschwindigkeit, zwei extrem zuverlassigen Barometer-
und IMU-Modulen und neuen, intelligenten Flugfunktionen, mit denen komplexe Aufnahmen mit Leichtigkeit gelingen. Die optischen Sensoren
des Fluggerates ermoglichen einen préziseren Schwebeflug sogar bei Fligen in Raumen, oder in Umgebungen ohne GNSS. Das neue
Flugrahmendesign verbessert die Schutzart-Klassifizierung auf IP43 (gemaB Norm IEC 60529).

Durch den mechanischen Aufbau Matrice 200, kann das das Geréat — zusammen mit dem Schnellverschluss-Landegestell und den montierten
Klapparmen - leicht transportiert, verstaut und fur den Flug vorbereitet werden. Die Intelligent Flight Battery verfugt tUber verbesserte Akkuzellen
und ein hochentwickeltes Energieverwaltungssystem. Die maximale Flugzeit der Drohne ohne Nutzlast betragt bis zu 27 Minuten mit Standard-
Akkus und 38 Minuten mit optionalen Akkus.*

Der Matrice 200 ist kompatibel mit zahlreichen DGC2.0-Gimbals*. Die Bedienungsanleitung nutzt als Beispiel den DJI ZENMUSE™ 730, um die
bemerkenswerten Funktionen des Matrice 200 zu demonstrieren.

1. FPV-Kamera 10. Nach oben gerichteter

2. Vorwartsgerichtetes Sichtsystem Infrarotsensor

3. DJI Gimbal-Anschluss V2.0 11. Statusanzeige des Fluggerats
(DGC2.0) 12. Fernbedienung/Fluggerat

4. Gimbal- und Kamera- Koppeltaste mit Anzeige
Freigabetaste 13. USB-Anschluss

5. Rahmentrager 14. USB-Modusschalter

6. Motoren 15. Akkuentnahmetaste

7. Propeller 16. Intelligent Flight Batteries

8. ESC-LEDs 17. Akkuladezustandsanzeige

9. Landegestell 18. Ein/Aus-Taste

19. Abwartsgerichtetes Sichtsystem
20. Micro-SD-Karteneingang

Zusammengeklappt

* Der maximale Betriebsdauer wird unter Laborbedingungen ermittelt. Die Leistung kann je nach lokalen Bedingungen abweichen.
Ein Gimbal und optionale Akkus kénnen separat im offiziellen DJI Webshop erworben werden
Bauen Sie das Fluggerategehause NICHT auseinander. Andernfalls erlischt die Garantie.
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Fernbedienung

Die Fernbedienung bietet die LIGHTBRIDGE™-Technologie von DJI, die eine maximale Ubertragungsreichweite von bis zu 7 km* erméglicht.
Wahrend des Flugs kénnen Sie eine Live-HD-Ansicht direkt in der ,DJI GO™ 4*-App auf Inrem gekoppelten Gerét betrachten, um ein prazises und
reaktionsschnelles Flugerlebnis zu genieBen. Da der HD-Videolink auf zwei Frequenzen senden kann, verlauft die Signaltibertragung sehr stabil
Im Betrieb mit zwei Fernbedienungen steuert jeweils eine Fernbedienung das Fluggerat und die andere die Kamera. Die Benutzer kénnen dabei
-sogar bis zu 100 m voneinander entfernt sein.”

Die maximale Laufzeit des LiPO-Akkus der Fernbedienung betragt ca. vier Stunden*.

1. Ein/Aus-Taste 10. Drehregler (Gimbal/FPV)

2. Ruckkehrtaste (RTH) 11. Kameraradchen

3. Steuerhebel 12. Videotaste

4. Status-LED 18. Flugmodusschalter

5. Akkuladezustands-LED 14. Fototaste

6. Stromanschluss 15. Pausetaste

7. Mobilgeratehalter 16. Micro-USB-Anschluss

8. Antennen 17. CAN-Bus (erweiterter Anschluss)

9. Haltegriff 18. HDMI A-Anschluss (fur Videoausgang)

19. USB-Anschluss (fur den Anschluss von
Mobilgeraten)

20. C1-Taste

21. C2-Taste

Der Hebelmodus ist standardmaBig auf Modus 2 gestellt (Gas links). Der linke Hebel steuert Flughdhe und Flugrichtung. Der rechte Hebel steuert
die Vorwarts-, Ruckwarts- und Seitwartsbewegungen. Das Gimbal-Radchen steuert Neigen und Schwenken der Kamera. Um die FPV-Kamera
einzustellen, driicken und halten Sie die C2-Taste, und drehen Sie den Drehregler.

Linker Hebel Rechter Hebel Kamera und Gimbal FPV-Kamera

* Weitere Informationen zu Anschluss und Benutzung der Fernbedienung erhalten Sie in der Bedienungsanleitung
* Der Hebelmodus kann in der ,DJI GO 4“-App geéndert werden

* Die Fernbedienung erreicht Ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) auf offenem Gelande ohne elektromagnetische Stérquellen und bei einer Flughéhe von
ca. 120 Metern.
Weitere Informationen zum Betrieb mit zwei Fernbedienungen erhalten Sie in der Bedienungsanleitung.
Die maximale Laufzeit wird getestet, ohne dass ein Smart Device mit Strom versorgt wird.
Um den értlichen gesetzlichen Bestimmungen zu entsprechen, ist die Betriebsfrequenz von 5,8 GHz in manchen Landern nicht verfugbar.
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Matrice 200 verwenden

1. Herunterladen von ,,DJI Assistant 2“ und der ,,DJI GO 4“-App

Laden Sie DJI ASSISTANT™ 2 tiber den untenstehenden Link herunter und installieren Sie das Programm auf
Ihrem Computer.
http://www.dji.com/matrice-200-series

Suchen Sie im App Store oder auf Google Play nach ,DJI GO 4* und laden Sie die App auf Ihr Mobilgerat herunter.

,DJI GO 4*“-App

Fur die erste Aktivierung benétigen Sie ein DJI-Benutzerkonto und eine Internetverbindung.

Internet

* Die ,DJI GO 4“-App wird auf iOS 9 (oder héher) sowie Android 4.4 (oder hoher) unterstitzt
* Bei Verwendung eines DJI CrystalSky™-Monitors wird empfohlen, die integrierte DJI Pilot-App zu verwenden.
o DJI Assistant 2 unterstttzt Windows 7 (oder hoher) und Mac OS X 10.11 (oder héher).

2. Akkus aufladen

* Dricken Sie die Entriegelungstaste, und 6ffnen Sie die Abdeckung des passenden Ladeanschlusses.
* Stecken Sie die Intelligent Flight Battery in den Ladesockel, um den Ladevorgang zu starten.

Steckdose
100-240V
(50 Hz/60 Hz)

Ladezeit: 1,5 Stunden* Ladezeit: 3 Stunden™

* mitgeliefertes Ladegerat

* Die Intelligent Flight Battery muss vor dem ersten Gebrauch komplett geladen sein. Driicken Sie die Freigabetaste oben auf dem Akkuladegeréat, wenn
Sie den vollstandig aufgeladenen Akku entnehmen.

o Bei voller Ladung erléschen die LEDs an der Intelligent Flight Battery und der Fernbedienung, und die LED am Mehrfachladegerat leuchtet griin.

* Schalten Sie die Fernbedienung vor dem Laden aus. Bei voller Ladung erléschen die LEDs an der Fernbedienung

* Am Mehrfachladegerét ertént ein Signal, wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist. Das Signal kann mit dem Schalter an der Unterseite ein- oder
ausgeschaltet werden.

* Bringen Sie den Akku am Fluggeréat an und schalten Sie es ein. Wenn die Temperatur des Akkus auf unter 15 ° sinkt, erwarmt sie sich automatisch auf

* Es wird empfohlen, Akkus zu koppeln. Dies kann in der ,DJI GO 4“-App durchgefiihrt werden. Um eine langere Lebensdauer und ein besseres
Flugerlebnis zu gewahrleisten, stellen Sie sicher, dass jedes Akkupaar simultan ge- und entladen wird.

3. Fernbedienung vorbereiten

Klappen Sie den Mobilgeréatehalter auf, und stellen Sie die :

Antennen ein. ' Driicken Sie die Taste, um
Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste einmal, um den Ladestand zu . die Klemme zu [6sen.
prufen. i

Mobilgerat einsetzen
und mit Klemme:
sichern

0 00

Niedrig e— Hoch

Ausklappen

! SchlieBen Sie das
: Mobilgerat mit einem
stark schwach | USB-Kabel an.
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4. Fluggerat vorbereiten

Landegestell anbauen | Das Fluggerat ausklappen

Klappen Sie den Rahmentrager aus, schieben Sie die Tragersperre zum
Ende des Tragers, und drehen Sie sie um ca. 90°, bis der silberne Strich
im Bereich des Symbols <<=> liegt

s

Propeller ohne
silberne Ringe sollten
bei Motoren ohne
Markierung eingesetzt
werden.

Dricken Sie den
Propeller auf die
Befestigungsplatte, und
drehen Sie ihn in die
Verriegelungsrichtung
(B, bis er fest sitzt

Propeller mit
silbernen Ringen
sollten bei Motoren
mit gleichfarbiger
Markierung eingesetzt
werden.

Stellen Sie vor jedem Flug sicher,
dass die Propeller fest sitzen.

Dricken Sie die Bringen Sie die weiBen Drehen Sie die
Gimbal-Freigabetaste, und roten Punkte in Gimbal-Arretierung in
um die Abdeckung zu Flucht, und setzen Sie die verriegelte Position
entfernen. das Gimbal ein.

Driicken Sie die Gimbal-Freigabetaste, wenn Sie die Gimbal-Arretierung drehen, um den Gimbal und die Kamera zu entfernen. Die Gimbal-
Arretierung muss vorsichtig gedreht werden, wenn der Gimbal fur die nachste Installation entfernt wird.
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]

Intelligent Flight Battery einsetzen

Setzen Sie die beiden Akkus ein.

Dricken Sie die Ein-/Aus-Taste einmal, um den Ladestand
zu prifen.

Driicken Sie die Taste noch einmal, und halten Sie sie
gedruckt, um das Gerat auszuschalten

[N

Niedrig

* Wenn Sie nur einen Akku fur die Stromversorgung nutzen, verwenden Sie Akkufach B.
* Driicken Sie die Freigabetaste, wenn Sie den Akku entnehmen.

5. Flug

Ready to Go (GPS)

- DJIGO 4
Z App
= Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass
@ die Fluggeréat-Statusleiste in der ,DJI GO 4"“-App
entweder ,Ready to Go (GPS)" oder bei Innenfligen
Stellen Sie den ,Ready to Go (Vision)* anzeigt
Flugmodusschalter Schalten Sie die Fernbedienung Starten Sie die ,DJI GO*-
auf den sichersten und die Drohne ein. App, und tippen Sie auf
P-Modus. LGOFLY*
In der ,DJI GO 4“-App:
O O (G
Automatisches Automatisches Ruckkehrfunktion (RTH) Betriebsarten des Weitere intelligente Flugmodi
Starten Landen Gimbals

* Naheres erfahren Sie im Tutorial in der ,DJI GO 4“-App oder auf der offiziellen DJI-Website.
® Stellen Sie immer eine groBzligige Hohe fiir die Rickkehrfunktion ein. Im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften finden Sie
néhere Informationen.

Manuelles Starten Manuelles Landen

D

Ziehen Sie den linken Hebel

ODER nach unten (langsam), bis das
Fluggeréat den Boden berthrt.
Halten Sie ihn einige Sekunden,
um die Motoren auszuschalten.

“I L | $
Hebelkombination zum Ein-/Ausschalten der Motoren Linken Hebel nach oben ziehen

langsam), um abzuheben :
(fang ). u ! Anhalten der Motoren im Flug: Driicken

Sie die RTH-Taste, ziehen Sie gleichzeitig
den linken Hebel in die innere, untere
Ecke, und halten Sie ihn 3 Sekunden
lang. Schalten Sie die Motoren wahrend
des Fluges nur ab, wenn dadurch

Ruckkehrfunktion (Fernbedienung)

— . . in einem Notfall Verletzungen oder
( \ Gleiche Funktion wie die RTH-Schaltflache in der ,DJI GO 4"-App. Das Schaden vermieden werden kénnen.
Fluggerat kehrt automatisch zum Startpunkt zurtick.
(@ Lange driicken, um die Ruckkehr zu starten. Zum Abbrechen erneut
driicken

A * Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT unter
beengten Platzverhéltnissen oder in der Nahe von Personen.
* Legen Sie die Fernbedienung nicht aus der Hand, solange die Motoren drehen.
* Schalten Sie nach der Landung zuerst das Fluggerat und dann die Fernbedienung ab.

Um lhre eigene Sicherheit und die Sicherheit der Menschen in Ihrer Umgebung zu Flugverbotszonen

gewahrleisten, ist es wichtig, dass Sie die nétigen Grundregeln kennen.

Im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere

Informationen. Weitere Informationen:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Technische Daten

Fluggeréat (M200)

Abmessungen

Gewicht

Diagonaler Achsabstand

Max. Startgewicht

Maximale Traglast

Schwebefluggenauigkeit (Modus ,P* mit GPS)

Max. Winkelgeschwindigkeit

Max. Nickwinkel

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit (vertikal)
Max. Geschwindigkeit
Dienstgipfelhdhe tber N.N.

Max. Windresistenz

Max. Flugzeit (mit Standardakkus)
Max. Flugzeit (mit optionalen Akkus)
Unterstitzte DJI Gimbals
Unterstutzte Gimbal-Montagekits
Schutzart-Klassifizierung

GNSS

Betriebstemperatur

Fernbedienung
Betriebsfrequenz

Max. Sendereichweite

(ohne Abschattung, stérungsfrei)
EIRP

Eingebauter Akku
Ausgangsleistung
USB-Stromversorgung
Betriebstemperatur

Abwartsgerichtetes Sichtsystem
Geschwindigkeitsbereich

Héhenbereich

Betriebsbereich

Einsatzumgebung

Betriebsbereich des Ultraschallsensors
Einsatzumgebung des Ultraschallbereichs

Vorwartsgerichtetes Sichtsystem
Hinderniserfassungsbereich
FOv

Einsatzumgebung

Nach oben gerichtete Infraroterkennung
Hinderniserfassungsbereich

FOv

Einsatzumgebung

Ausgeklappt, 887x880x378 mm, Eingeklappt, 716x220x236 mm

Ca. 3,8 kg (mit zwei Standardakkus), Ca. 4,53 kg (mit zwei optionalen Akkus)
643 mm

6,14 kg

2,34 kg (mit zwei Standardakkus), 1,61 kg (mit zwei optionalen Akkus)

Vertikal: 0,5 m oder +0,1 m (mit aktiviertem abwértsgerichtetem Vision-System)
Horizontal: +1,5 m oder +0,3 m (mit aktiviertem abwértsgerichtetem Vision-System)
Nicken: 300°/s, Gierwinkel: 150°/s

35° (25° wenn sowohl Modus ,P* als auch das vorwartsgerichtete Sichtsystem aktiviert sind)
5m/fs

3m/s

Modus ,P*: 17 m/s; Modus ,S"/Modus ,A" 23 m/s

3.000 m mit 1760S-Propeller

10m/s

27 min (ohne Nutzlast), 13 min (Startgewicht: 6,14 kg)

38 min (ohne Nutzlast), 24 min (Startgewicht: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

Einfacher Gimbal, abwértsgerichtet

P43

GPS+GLONASS

-20 bis +45 °C

2,400 bis 2,483 GHz; 5,725 bis 5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km, FCC; 3,5 km, CE; 4 km, SRRC

5,8 GHz: 7 km, FCC; 2 km, CE; 5 km, SRRC

2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE): 20 dBm (SRRC)
6.000 mAh 28 LiPo

9 W (ohne Smart Devices mit Strom zu versorgen)

i0S: 1 A=5,2V (Max.); Android: 1,56 A=52V (Max.)
-20 bis 40°C

<10 m/s bei einer Hohe von 2 m

<10m

<10m

Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (>15 Ix)

10 bis 500 cm

Abriebfestes Material, feste Oberflache (Teppiche im Innenbereich reduzieren die Leistung)

0,7 bis 30 m
Horizontal: 60°; Vertikal: 54°
Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (>15 Ix)

Obis5m
+5°
GroBe, diffuse und reflektierende Hindernisse (Reflexionsvermégen > 10 %)

e Intelligent Flight Battery (Standard, Modell: TB50-4280mAh-22,8V)

Kapazitat

Spannung

Batterietyp

Energie

Nettogewicht (einzeln)
Betriebstemperatur
Ladetemperatur

Max. Ladeleistung

Ladegerat (Modell: IN2C180)
Spannung

4.280 mAh
228V

LiPo 6S

97,58 Wh

Ca. 520 g

-20 bis +45 °C
5 bis 40 °C
180 W

2.1V HomI

Nennleistung 180 W
N DJI incorporates HDMI™ technology.
o Mehrfachladegeréat (Modell: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
© Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
E\»ngangsspannung 261V trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
Eingangsstrom 69A other countries.

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
diji. ice-200-series
p .

3 Der Inhalt kann jederzeit unangekindigt geéndert werden.

MATRICE und DJI sind Marken von DJI.
Copyright © 2017 DJI Alle Rechte vorbehalten.

Konzept: DJI. Gedruckt in China.
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Matrice 200

El DJI™ MATRICE™ 200 es un potente sistema con las maximas prestaciones en agilidad y velocidad, dos barémetro y mddulos de IMU para
una maxima fiabilidad, y nuevas caracteristicas de vuelo inteligente que facilitan la grabacion de tomas complejas. Los sensores visuales de la
aeronave permiten una precision de vuelo estacionario mejorada incluso al volar en interiores o en entornos sin disponibilidad de GNSS. El nuevo
bastidor del vehiculo mejora el indice de proteccion hasta IP43 (de conformidad con la norma IEC 60529).

El disefio mecéanico del Matrice 200, unido a su tren de aterrizaje de apertura répida y brazos plegables montados, hace que sea facil de
transportar, almacenar y preparar para el vuelo. La Bateria de Vuelo Inteligente incorpora celdas de bateria mejoradas y un sistema avanzado de
gestioén de la energia. El dron proporciona hasta 27 minutos de vuelo con baterias estandar y 38 minutos con baterias opcionales sin carga util*.

El Matrice 200 es compatible con muchos de los estabilizadores de DJI dotados de conector DGC2.0*. En este manual se utiliza el DJI
ZENMUSE™ Z30 como ejemplo para demostrar las sobresalientes funciones del Matrice 200

1. Camara FPV 11. Indicador de estado de la
2. Sistema de vision frontal aeronave
3. Conector del estabilizador DJI V2.0 12. Botén de vinculacion RC/Aeronave
(DGC2.0) e indicador
4. Botoén de liberacion del 13. Puerto USB
estabilizador y camara 14. Boton de modo USB
5. Brazos del bastidor 15. Boton de extraccion de la bateria
6. Motores 16. Baterfas de Vuelo Inteligente
7. Hélices 17. Indicadores de nivel de bateria
8. LED ESC 18. Botén de encendido
9. Tren de aterrizaje 19. Sistema de vision inferior
10. Sensor infrarrojo superior 20. Ranura para tarjeta MicroSD

Plegado

* El tiempo de funcionamiento maximo se ha calculado en un entorno de laboratorio. El rendimiento puede variar dependiendo de las condiciones particulares.
El estabilizador y las piezas opcionales se pueden adquirir por separado en la tienda en linea oficial de DJI.
NO desmonte la carcasa de la aeronave, o se anulara la garantia
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Control remoto

El control remoto incorpora tecnologia LIGHTBRIDGE™ de DJI para una distancia méxima de transmision de hasta 7 km (4,3 mi)*. Mientras vuela
la aeronave, dispone de una vista en directo en HD con la aplicacion DJI GO™ 4 en su dispositivo emparejado para una experiencia de vuelo
precisa y con una respuesta excelente. La capacidad de doble frecuencia aumenta la estabilidad de la transmisién de video HD. En el modo de
control remoto doble, cada uno de los dos controles remotos controla la aeronave y la camara por separado. Los usuarios pueden manejar estos
mecanismos incluso estando separados a una distancia de hasta 100 m (328 pies).*

El tiempo de funcionamiento méaximo que ofrece la bateria de LiPo del control remoto es de aproximadamente 4 horas*.

1. Botdn de encendido 10. Selector de control (Estabilizador/FPV)
2. Boton de regreso al punto de origen (RTH) 11. Selector de configuracion de la camara
3. Palancas de control 12. Botdn de grabacion

4. Indicador LED de estado 13. Conmutador de modo de vuelo

5. Indicadores LED de nivel de bateria 14. Boton del obturador

6. Puerto de alimentacion 15. Botdn de pausa

7. Soporte para dispositivo movil 16. Puerto Micro USB

8. Antenas 17. Bus CAN (puerto ampliado)

9. Empunadura 18. Puerto HDMI A (para salida de video)

19. Puerto USB (para conexion de dispositivos
moviles)

20. Boton C1

21. Boton C2

El modo de palanca preestablecido es el Modo 2 (acelerador a la izquierda). La palanca izquierda controla la elevacion y orientacién de la
aeronave. La palanca derecha controla los movimientos de avance, retroceso y desplazamiento lateral de la aeronave. El dial del estabilizador
controla la inclinacioén y el giro de la cdmara. Para ajustar la camara FPV, mantenga pulsado el botén C2 y gire el selector de control

Palanca izquierda Palanca derecha Cémara y estabilizador Cémara FPV

* Para obtener més informacién sobre cémo conectar y usar el control remoto, consulte el manual del usuario.
* Puede cambiar el modo de palanca en la aplicacion DJI GO 4.

* El control remoto es capaz de alcanzar su distancia maxima de transmisién (FCC) en una amplia zona abierta sin interferencias electromagnéticas, y a una
altitud de unos 120 metros (400 pies).
Para obtener mas informacion acerca del modo de control remoto doble, consulte el manual del usuario.
El tiempo de funcionamiento maximo se determina sin suministrar potencia a un dispositivo inteligente.
Para cumplir con las normativas de cada pais, la frecuencia de funcionamiento de 5,8 GHz no esta disponible en algunos paises
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Uso del Matrice 200

1. Descargue las aplicaciones DJI Assistant 2 y DJI GO 4

Descargue e instale DJI ASSISTANT™ 2 en su ordenador mediante el enlace al sitio web siguiente:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Busque "DJI GO 4" en el App Store o en Google Play y descargue la aplicacion en su dispositivo movil.

Aplicacion DJI GO 4

La activacion inicial requiere una cuenta DJ| y conexion a Internet.

Internet

® La aplicacion DJI GO 4 es compatible con iOS 9 (o posterior) y Android 4.4 (o posterior).
 Si utiliza un monitor DJI CrystalSky™, se recomienda utilizar la aplicacién DJI Pilot integrada.
* DJI Assistant 2 es compatible con Windows 7 (o posterior) y OS X 10.11 (o posterior).

2. Cargue las baterias

* Pulse el botén de liberacion y abra la tapa del puerto de carga correspondiente.
 Inserte la Baterfa de Vuelo Inteligente en el puerto de carga para iniciar la carga.

Toma de
alimentacion
100-240 V
(50 Hz/60 Hz)

Tiempo de carga: 1,5 horas* Tiempo de carga: 3 horas*

* Cargador suministrado

* La Bateria de Vuelo Inteligente debe estar completamente cargada antes de usarla por primera vez. Asegurese de pulsar el botén de liberacion de la
parte superior del Centro de Carga al retirar la bateria totalmente cargada.

* Una vez finalizada la carga, las luces LED de la Bateria de Vuelo Inteligente se apagaran y el LED del Centro de Carga se iluminara en verde.

* Apague el control remoto antes de cargar. Una vez finalizada la carga, las luces LED del control remoto se apagaran.

* El Centro de Carga emitird una sefial actstica cuando la bateria esté totalmente cargada. El sonido puede encenderse o apagarse conmutando el
interruptor situado en la parte inferior del Centro de Carga.

* Instale la bateria en la aeronave y encienda. Cuando la temperatura de la bateria sea menor de 15 °C, se calentara autométicamente para mantener su
temperatura entre 15-20 °C.

* Se recomienda emparejar las baterias. Es posible hacerlo en la aplicacion DJI GO 4. Asegurese de que cada par de baterias se carga y descarga
simultaneamente para prolongar su vida Util y proporcionar un mejor rendimiento en vuelo.

3. Prepare el control remoto

Coloque el
dispositivo mévil y
ajuste la abrazadera
para asegurarlo.

Despliegue el soporte del dispositivo mévil y las antenas.

Pulse el botén de encendido una vez para comprobar el nivel i Pulse el boton para
de la bateria. . liberar la abrazadera.

0 00

Bajo e———— Allo

Desplegar

Conecte el dispositivo
movil con un cable USB.
Intensa Débil
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4. Prepare la aeronave

Montaje del tren de aterrizaje | Despliegue de la aeronave

Despliegue el brazo de la estructura, deslice el cierre del brazo hasta
el extremo del brazo del bastidor y girelo unos 90° hasta que la linea
plateada esté dentro del rango del icono <=>.

s

Presione la hélice
hacia abajo sobre la
placa de montaje y
girela en la direccion
de bloqueo ("R hasta
que quede fija.

Las hélices sin anillos
plateados deben
instalarse en los
motores sin marcas.

Las hélices con anillos
plateados se deben
instalar en los motores
con marcas del mismo
color.

Compruebe que las hélices
estén seguras antes de cada
vuelo.

— 0

Pulse el botén de extraccion Alinee los puntos Gire el bloqueo del
del estabilizador para retirar blanco y rojo e inserte estabilizador a la
la cubierta. el estabilizador. posicién de cierre.

Asegurese de pulsar el botén de extraccion del estabilizador al girar el bloqueo del estabilizador para retirar el estabilizador con cdmara. El
bloqueo del estabilizador debe estar totalmente girado al retirar el estabilizador para la instalacién posterior.
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Montaje de la Bateria de Vuelo Inteligente

Inserte el par de baterias.

Pulse el botén de encendido una vez para comprobar el
nivel de la bateria.

Pulse una vez, pulse de nuevo, y mantenga pulsado para
encender o apagar.

]

D Alto

[,

i

A * Utilice solamente la ranura de bateria B cuando use una sola bateria para la alimentacion.
* Asegurese de pulsar el boton de extraccion de bateria cuando vaya a retirar la bateria.

5.

Vuelo

]

Aplicacion

DJIGO 4

[T

Coloque el interruptor

de modo de vuelo Encienda el control remoto y la Inicie la aplicacion DJI
en Modo P para una aeronave. GO 4y toque GO FLY.
mayor seguridad.

En la aplicacién DJI GO 4

‘ —
I s o

Antes de despegar, asegurese de que la Barra de
Estado de la Aeronave en la aplicacion DJI GO 4
indique 'Ready to Go (GPS)", 0 "Ready to Go (Vision)"
al volar en interiores.

Despegue Aterrizaje Regreso al punto de Modos de funcionamiento Mas modos de activacion de
automatico automatico origen (RTH) del estabilizador los Modos de Vuelo Inteligente

A * Vea el tutorial en la aplicacion DJI GO o en el sitio web oficial de DJI para obtener mas informacion.
* Establezca siempre una altitud de RTH adecuada antes del despegue. Para mas detalles, consulte la Renuncia de responsabilidad y las

Directrices de seguridad.

Despegue manual

s

i K

Comando de combinacién de palancas para arrancar/detener Palanca izquierda arriba
los motores (despacio) para
despegar

Igual que el botén RTH en la aplicacion DJI GO 4. Trae la aeronave de
vuelta al punto de origen.

Mantenga pulsado para iniciar el procedimiento RTH. Pulse de nuevo
para cancelar.

A ® Las hélices en rotacion pueden resultar peligrosas. NO arranque los motores en
espacios reducidos o cuando haya personas cerca.
* Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras el motor esté girando.
* Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto.

Aterrizaje manual

Empuje la palanca izquierda
hacia abajo (despacio) hasta
tocar suelo.

Mantenga unos segundos para
detener los motores.

v

Detencion del motor en pleno vuelo:
Pulse el botén RTH empujando al mismo
tiempo la palanca izquierda a la esquina
inferior interna, y mantenga durante 3
segundos. Sélo detenga los motores en
pleno vuelo si se produce una situacion
de emergencia en la que esta maniobra
pueda reducir el riesgo de dafos o
lesiones.
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Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su propia
seguridad y la de quienes le rodean.

Para mas informacion, consulte los apartados Renuncia de
responsabilidad y Directrices de seguridad

Zonas de exclusion aérea

Mas informacion:
http://flysafe.dji.com/no-fly



Especificaciones

e Aeronave (M200)
Dimensiones
Peso
Distancia entre ejes diagonal
Peso méximo en el despegue
Carga util maxima
Precision de vuelo estacionario (modo P con GPS)

Velocidad angular maxima

Angulo de cabeceo maximo

Velocidad de ascenso méaxima

Velocidad de descenso méx. (vertical)
Velocidad méxima

Altitud de vuelo méx. sobre el nivel del mar
Resistencia maxima al viento

Tiempo de vuelo méximo (con baterias estandar)
Tiempo de vuelo maximo (con baterias opcionales)
Estabilizadores DJI compatibles

Montaje de estabilizador admitido

indice de proteccion

GNSS

Temperatura de funcionamiento

Control remoto

Frecuencia de funcionamiento
Distancia de transmisién méxima

(sin obstaculos, libre de interferencia)
PIRE

Bateria integrada

Potencia de salida
Alimentacion por USB
Temperatura de funcionamiento

Sistema de vision inferior

Rango de velocidad

Intervalo de altitud

Rango de funcionamiento

Entorno de funcionamiento

Rango de funcionamiento de sensores ultrasénicos
Entorno de funcionamiento de sensores ultrasonicos

Sistema de vision frontal

Rango de deteccion de obstaculos
FOvV

Entorno de funcionamiento

Sistema de deteccion superior por infrarrojos
Rango de deteccion de obstaculos

FOv

Entorno de funcionamiento

Capacidad

Voltaje

Tipo de bateria

Energia

Peso neto (una sola)
Temperatura de funcionamiento
Temperatura de carga

Desplegada, 887x880x378 mm, Plegada, 716x220x236 mm

Aprox. 3,8 kg (con dos baterias estandar), Aprox. 4,53 kg (con dos baterias opcionales)
643 mm

6,14 kg

2,34 kg (con dos baterias estandar), 1,61 kg (con dos baterias opcionales)
Vertical: £0,5 m (1,64 pies) o +0,1 m (0,33 pies, Sistema de Vision Inferior activado)
Horizontal: +1,5 m (4,92 pies) o +0,3 m (0,98 pies, Sistema de Visién Inferior activado)
Cabeceo 300°/s, guifiada: 150°/s

35° (25° con el modo Py el Sistema de Vision Frontal activados)

5m/s (16,4 pies/s)

3m/s (9,8 pies/s)

Modo P: 61 km/h (17 m/s); Modo S/Modo A: 83 km/h (23 m/s)

3000 m (9842 pies, con hélices 1760S)

10 m/s (32,8 pies/s)

27 min (sin carga util), 13 min (peso en el despegue: 6,14 kg)

38 min (sin carga til), 24 min (peso en el despegue: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X58/XT/Z30

Un estabilizador, hacia abajo

1P43

GPS+GLONASS

-20a45°C (-4a 113 °F)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 millas, FCC); 3,6 km (2,2 millas, CE); 4 km (2,5 millas, SRRC)
5,8 GHz: 7 km (4,3 millas, FCC); 2 km (1,2 millas, CE); 5 km (3,1 millas, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

6000 mAh 2S LiPo

9 W (sin suministrar alimentacion al dispositivo mévil)

i0S: 1 Aa5,2V (méax.); Android: 1.5 Aa 5,2V (méax.)

-20 240 °C (-4 a 104 °F)

< 10 m/s (32,8 pies/s) a una altitud de 2 m (6,56 pies)

<10 m (32,8 pies)

<10 m (32,8 pies)

Superficies con patrones claros e iluminacion adecuada (> 15 lux)

10-500 cm (0,33-16,4 pies)

Material no absorbente, superficie rigida (las alfombras o moquetas gruesas reducen el
rendimiento en interiores)

0,7a30m (2,3 2984 pies)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies con patrones claros e iluminacién adecuada (> 15 lux)

0abm(0a 16,4 pies)
+5°
Obstéculos largos, difusos y reflectantes (reflectividad > 10 %)

Bateria de Vuelo Inteligente (estandar, modelo: TB50-4280mAh-22.8V)

4280 mAh

228V

LiPo 48

97,58 Wh

Aprox. 520 g
-20a45°C (-4a 113 °F)
412104 °F (5240 °C)

Potencia de carga méaxima 180 W
e Cargador (modelo: IN2C180)
Voltaje 26,1V
Potencia nominal 180 W
DJl incorporates HDMI™ technology.
® Centro de Carga (Modelo: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
\/o\taje de en"a_da 261V trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
Corriente de salida B69A other countries.

Descargue la tltima version en
http://www.dji.com/matrice-200-series

3 Este contenido puede modificarse sin notificacion previa

MATRICE y DJI son marcas comerciales de DJI.
Copyright © 2017 DJI Todos los derechos reservados.

Disefiado por DJI. Impreso en China.
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Matrice 200

Le DJI™ MATRICE™ 200 est un systeme puissant doté d'une agilité et d'une vitesse de pointe, de deux modules barométre et IMU, chacun offrant
une fiabilité optimale, et de nouvelles fonctionnalités de vol intelligent permettant de faire des prises de vues complexes en toute simplicité. Les
capteurs visuels de |'appareil permettent d'améliorer la précision du vol stationnaire en intérieur ou dans les environnements sans couverture
GNSS. La nouvelle conception de cellule du véhicule permet d'atteindre I'indice de protection IP43 (conformément a la norme CEI 60529).

Grace a sa conception mécanique, avec train d'atterrissage & démontage rapide et bras pliables, le Matrice 200 est simple & transporter, a
stocker et & préparer pour le vol. La Batterie de Vol Intelligente integre des cellules de batterie améliorées, ainsi qu'un systeme de gestion de
I'alimentation avancé. Le drone offre jusqu'a 27 minutes de vol avec des batteries standard et 38 minutes avec des batteries en option sans
charge utile*.

Le Matrice 200 est compatible avec la plupart des connecteurs de nacelle DJI DGC2.0*. Ce guide utilise I'exemple du DJI ZENMUSE™ Z30 pour
présenter les fonctions remarquables du Matrice 200.

1. Caméra vue subjective 11. Voyant d'état de I'appareil

2. Systeme optique avant 12. Bouton d'appairage

3. Connecteur de nacelle DJI V2.0 radiocommande/appareil et voyant
(DGC2.0) 13. Port USB

4. Bouton de décrochage de la 14. Commutateur de mode USB
nacelle et de la caméra 15. Bouton de déverrouillage de la

5. Bras de la structure batterie

6. Moteurs 16. Batteries de Vol Intelligentes

7. Hélices 17. Indicateurs de niveau de batterie

8.LEDESC 18. Bouton d'alimentation

9. Train d'atterrissage 19. Systeme optique inférieur

10. Capteur infrarouge compas vers  20. Logement de la carte Micro-SD

le haut

Pli¢

* Le temps de fonctionnement maximal est testé en laboratoire. Les performances peuvent varier selon les conditions locales.
La nacelle et les batteries en option peuvent étre achetées séparément sur la boutique en ligne officielle DJI.
Ne démontez PAS le boitier de I'appareil ; il ne sera plus couvert par la garantie.
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Radiocommande

La radiocommande est équipée de la technologie LIGHTBRIDGE™ de DJI pour une distance de transmission maximale de 7 km (4,3 miles)*.
Profitez d'une vue HD sur I'écran de votre appareil connecté avec I'application DJI GO™ 4 pour une expérience de vol précise et dynamique. La
prise en charge de la double fréquence rend la liaison descendante vidéo HD plus stable. En mode de fonctionnement & deux radiocommandes,
chacune des deux radiocommandes controle I'appareil et la caméra séparément. Les utilisateurs peuvent méme les manoeuvrer jusqu'a une
distance de 100 m (328 pieds).*

La batterie LiPo de la radiocommande peut fonctionner pendant environ quatre heures*.

10. Molette de réglage (nacelle/vue subjective)
11. Molette de réglage de la caméra
12. Bouton d'enregistrement

Bouton d'alimentation
Bouton RTH (Return to home, Retour
au point de départ)

[l

3. Joystick de controle 13. Commutateur de mode de vol

4. Voyant d'état 14. Obturateur

5. Indicateur de niveau de batterie 15. Bouton Pause

6. Port d'alimentation 16. Port Micro USB

7. Support pour appareil mobile 17. Bus CAN (port étendu)

8. Antennes 18. Port HDMI A (sortie vidéo)

9. Poignée 19. Port USB (connexion d'appareils mobiles)

20. Bouton C1
21. Bouton C2

Le manche est configuré en mode 2 par défaut (accélérateur a gauche). Le manche gauche contrdle I'altitude et I'orientation de I'appareil. Le
manche droit contréle les mouvements vers l'avant, l'arriére et les cotés. La molette de la nacelle controle I'inclinaison et le mouvement d'angle
horizontal de la caméra. Pour régler la caméra vue subjective, maintenez le bouton C2 enfoncé et faites pivoter la molette de réglage.

Cameéra vue subjective

Manche gauche Manche droit Caméra et nacelle

* Pour plus d'informations sur la connexion et I'utilisation de la radiocommande, consultez le guide de I'utilisateur.
* Vous pouvez modifier le mode de manche dans I'application DJI GO 4.

* La radiocommande peut atteindre une distance de transmission maximale (FCC) dans une zone dégagée sans interférences électromagnétiques et a une
altitude d'environ 120 metres (400 pieds).
Pour en savoir plus sur le mode de fonctionnement a deux radiocommandes, reportez-vous au guide de ['utilisateur.
Le temps de fonctionnement maximal est testé sans alimentation vers un appareil mobile.
Pour respecter les réglementations locales, la fréquence de fonctionnement de 5,8 GHz n'est pas disponible dans certains pays.
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Utilisation du Matrice 200

Téléchargez et installez DJI ASSISTANT™ 2 sur votre ordinateur en cliquant sur le lien suivant :
http://www.dji.com/matrice-200-series

Recherchez « DJI GO 4 » dans I'App Store ou Google Play, puis téléchargez I'application sur votre appareil
mobile.

Application DJI GO 4

Pour activer I'appareil pour la premiére fois, vous devez fournir votre compte DJI et disposer d'une connexion Internet.

Internet

* L'application DJI GO 4 est compatible avec iOS 9 (ou version ultérieure) ou Android 4.4 (ou version ultérieure).
* Sivous utilisez un moniteur DJI CrystalSky™, il est recommandé d'utiliser I'application DJI Pilot intégrée.
* DJI Assistant 2 prend en charge Windows 7 (ou version ultérieure) ou OS X 10.11 (ou version ultérieure).

2. Chargement des batteries

* Appuyez sur le bouton poussoir et ouvrez le cache de port de charge correspondant.
* Insérez la Batterie de Vol Intelligente dans le port de charge pour commencer la recharge.

®

Prise de courant
1002240V
(50 Hz/60 Hz)

Temps de charge : 1,5 heure* Temps de charge : 3 heures*

* Chargeur fourni

* Avant sa premiére utilisation, la Batterie de Vol Intelligente doit étre entierement chargée. Pensez a appuyer sur le bouton poussoir au-dessus de la
station de charge lorsque vous enlevez la batterie chargée.

* Alafin du chargement, les voyants lumineux de la Batterie de Vol Intelligente s'éteignent et le voyant de la station de charge devient vert.

 Eteignez la radiocommande avant de la recharger. Une fois le chargement terminé, les voyants lumineux de la radiocommande s'éteignent.

* La station de charge émet un signal sonore lorsque la batterie est pleine. Activez ou désactivez le son avec l'interrupteur situé au bas de la station.

* Installez |a batterie sur I'appareil et mettez celui-ci sous tension. Dés que la température de la batterie est inférieure a 15 °C, celle-ci chauffe
automatiquement afin de maintenir une température située entre 15 et 20 °C.

* |l est recommandé de coupler les batteries. Vous pouvez effectuer cette action dans I'application DJI GO 4. Assurez-vous que chaque paire de
batteries est rechargée et déchargée simultanément pour prolonger sa durée de vie et pour une meilleure expérience de vol.

3. Préparation de la radiocommande

Placez votre
appareil mobile
et ajustez la bride
pour le fixer.

Dépliez le support pour appareil mobile et les antennes.
Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation pour vérifier le
niveau de charge de la batterie.

Appuyez sur le bouton
pour dégager la bride.

0 00

Faible e——— Elevé

Dépliez

Branchez votre appareil
: mobile & I'aide d'un
Fort Faible : cable USB.
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4. Préparation de I'appareil

Fixation du train d'atterrissage | Déploiement de I'appareil

Dépliez le bras de la structure, faites glisser le verrou jusqu'a l'articulation,
puis faites-le pivoter & environ 90° jusqu'a ce que la ligne argentée se
situe dans la zone de l'icone <=>.

s

Montez I'hélice sur

la plaque de fixation
en appuyant, puis
tournez dans le sens
de verrouillage (B
jusqu'a ce qu'elle soit
bien fixée.

Les hélices sans
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs ne
comportant aucun
repére.

Les hélices avec des
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs
comportant les mémes
repéres de couleur

Vérifiez que les hélices sont bien
fixées avant chaque vol

— 0

Appuyez sur le bouton de Alignez les points Mettez le dispositif

décrochage de la nacelle blancs et rouges et de verrouillage de la

pour enlever le cache. insérez la nacelle. nacelle en position
verrouillée.

Pensez a appuyer sur le bouton de décrochage de la nacelle lorsque vous tournez le dispositif de verrouillage pour retirer la nacelle et la caméra.
Le dispositif de verrouillage de la nacelle doit étre entierement tourné lorsque vous retirez la nacelle pour la prochaine installation.
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Fixation de la Batterie de Vol Intelligente

Insérez la paire de batteries.

Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation pour vérifier le
niveau de charge de la batterie.

Appuyez & nouveau et maintenez enfoncé pour allumer/
éteindre la batterie.

]

D Elevé

i

Faible

* Lorsque I'appareil est alimenté par une seule batterie, utilisez le logement de batterie B.
* Pensez & appuyer sur le bouton de déverrouillage de la batterie lorsque vous I'enlevez.

5. Vol

]

Application

DJIGO 4

[T

Actionnez le commutateur

de mode de vol pour Allumez la radiocommande et Lancez I'application
activer le mode P l'appareil. DJI GO 4, puis appuyez
sécurisé. sur GO FLY.

Dans Il'application DJI GO 4

‘ -
) ) 5

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans
I'application DJI GO 4 si la mention « Ready to
Go (GPS) » ou « Ready to Go (Vision) » (pour les
vols en intérieur) s'affiche dans la barre d'état de
l'appareil.

Décollage automatique Atterrissage Retour au point de Modes de fonctionnement Modes de vol intelligent
automatique départ (RTH) de la nacelle supplémentaires

* Pour en savoir plus, visionnez le didacticiel dans I'application DJI GO 4 ou sur le site Web officiel de DJI.
* Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Reportez-vous aux consignes de sécurité et a la clause d'exclusion de

responsabilité pour en savoir plus.

Décollage manuel

A
“ [ b |
Commande de manche combinée pour démarrer/couper Manche gauche vers le
les moteurs haut (lentement) pour
décoller

Semblable au bouton RTH dans I'application DJI GO 4. Fait revenir
I'appareil au point de départ.

Maintenez le bouton enfoncé pour lancer la procédure RTH. Appuyez a
nouveau pour annuler.

A ® Les hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. NE DEMARREZ PAS les
moteurs dans des espaces étroits ou lorsque des personnes se trouvent & proximité.
* Gardez toujours la radiocommande en main tant que les moteurs tournent encore.
e Apres |'atterrissage, mettez I'appareil hors tension avant d'éteindre la
radiocommande.

Atterrissage manuel

Abaissez lentement le manche
gauche jusqu'a ce que
I'appareil touche le sol.
Maintenez la position pendant
quelques secondes pour
couper les moteurs.

v

Arrét du moteur en plein vol : appuyez
sur le bouton RTH tout en abaissant la
manette gauche dans le coin intérieur
et maintenez cette position pendant
3 secondes. Coupez les moteurs en
plein vol uniquement s'il s'agit d'un cas
d'urgence dans lequel cette action peut
réduire le risque de dommage ou de
blessure.

Il est important que vous compreniez les consignes de vol fondamentales
afin d'assurer votre sécurité et celle de votre entourage.

Reportez-vous aux consignes de sécurité et a la clause d'exclusion de
responsabilité pour plus d'informations.
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Caractéristiques techniques

© Appareil (M200)
Dimensions
Poids
Empattement diagonal
Poids max. au décollage
Charge utile max
Précision du vol stationnaire (Mode P avec GPS)

Vitesse angulaire max.

Angle d'inclinaison max.

Vitesse ascensionnelle max.
Vitesse de descente max. (Vertical)
Vitesse max.

Déplié, 887 x 880 x 378 mm ; plié, 716 x 220 x 236 mm

Environ 3,8 kg (avec deux batteries standard), environ 4,53 kg (avec deux batteries en option)
643 mm

6,14 kg

2,34 kg (avec deux batteries standard), 1,61 kg (avec deux batteries en option)

Vertical : +0,5 m (1,64 pied) ou +0,1 m (0,33 pied, systéme optique inférieur activé)
Horizontale : +1,5 m (4,92 pieds) ou +0,3 m (0,98 pied, systéme optique inférieur activé)
Tangage : 300 °/s, lacet : 150°/s

35° (25° si le mode P et le systéme optique avant sont activés)

5m/s (16,4 pieds/s)

3m/s (9,8 pieds/s)

Mode P : 61 km/h (17 m/s) ; Mode S/Mode A : 83 km/h (23 m/s)

Plafond pratique max. au-dessus du niveau de lamer 3 000 m (9 842 pieds, avec des hélices 1760S)

Résistance au vent max.

Temps de vol max. (avec batteries standard)
Temps de vol max. (avec batteries en option)
Nacelles DJI compatibles

Fixation de nacelle compatible

Indice de protection

GNSS

Température de fonctionnement

Radiocommande

Fréquence de fonctionnement
Distance de transmission max.
(espace dégagé, sans interférences)
EIRP

Batterie intégrée

Puissance de sortie
Alimentation USB

Température de fonctionnement

* Systeme optique inférieur
Plage de vitesse
Plage d'altitude
Portée
Conditions d'utilisation
Portée du capteur a ultrasons
Conditions d'utilisation du capteur & ultrasons

e Systéme optique avant
Portée de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation

o Systéme de détection infrarouge vers le haut
Portée de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation

10 m/s (32,8 pieds/s)

27 min (sans charge utile), 13 min (poids au décollage : 6,14 kg)
38 min (sans charge utile), 24 min (poids au décollage : 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

Une nacelle, Inférieure

P43

GPS+GLONASS

-20a45°C (-4 a 113 °F)

240022483 GHz ; 5725 a5 825 GHz

2,4 GHz : 7 km (4,3 miles, FCC) ; 3,5 km (2,2 miles, CE) ; 4 km (2,5 miles, SRRC)
5,8 GHz : 7 km (4,3 miles, FCC) ; 2 km (1,2 miles, CE) ; 5 km (3,1 miles, SRRC)
2,4 GHz : 26 dbm (FCC) ; 17 dbm (CE) ; 20 dom (SRRC)

5,8 GHz : 28 dbm (FCC) ; 14 dom (CE) ; 20 dbm (SRRC)

6000 mAh LiPo 28

9 W (sans alimentation vers I'appareil mobile)

i0S: 1A, 5,2V (max); Android : 1,5 A, 5,2V (max)

-20240°C (-4 2 104 °F)

< 10 m/s (32,8 pieds/s) & 2 m (6,56 pieds) d'altitude

<10 m (32,8 pieds)

< 10 m (32,8 pieds)

Surfaces régulieres et bien éclairées (> 15 lux)

102500 cm (0,33 a 16,4 pieds)

Matériaux non absorbants, surface rigide (les tapis d'intérieur épais peuvent nuire a la performance)

0,7a30m (2,3 a98,4 pieds)
Horizontal : 60° ; vertical : 54°
Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

0absm(0a 16,4 pieds)
+5°
Obstacles larges a réflexion diffuse de haute réflectivité (réflectivité > 10 %)

* Batterie de Vol Intelligente (standard, modéle : TB50-4280mAh-22,8V)

Capacité
Tension
Type de batterie
Energie
Poids net (une unité)
Température de fonctionnement
Température de chargement
Puissance de charge max

® Chargeur (modéle : IN2C180)
Tension
Puissance nominale

 Station de charge (modeéle : IN2CH)
Tension d'entrée
Courant d'entrée

4280 mAh

228V

LiPo 6S

97,58 Wh

Environ 520 g
-20445°C (-4a 113 °F)
52a40°C (412104 °F)

180 W
261V Homli
180 W

DJI incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

' trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

69A other countries.

Téléchargez la derniere version & I'adresse
p .diji. ice-200-series

# Ce contenu peut étre modifié sans préavis.

MATRICE et DJI sont des marques commerciales de DJI.
Copyright © 2017 DJI Tous droits réservés.

Une création de DJI. Imprimé en Chine.
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Matrice 200

Il sistema aereo MATRICE™ 200 di DJI™ & un potente sistema con eccellenti caratteristiche di agilita e velocita, due moduli barometro e IMU
ciascuno per garantire la massima affidabilita e nuove funzionalita di volo intelligente che facilitano I'acquisizione di scatti complessi. | sensori
visivi del velivolo consentono una migliore precisione di volo in sospensione anche quando si vola al chiuso o in ambienti in cui il sistema GNSS
& non disponibile. Il nuovo design della cellula del veicolo migliora il grado di protezione contro l'ingresso di liquidi a IP43 (in conformita allo

Standard IEC 60529).

Il design meccanico del Matrice 200, con carrello di atterraggio a sgancio rapido e bracci pieghevoli montati, ne facilita il trasporto, lo stoccaggio
e la preparazione per il volo. La batteria di volo intelligente presenta celle della batteria potenziate e un sistema di gestione della potenza
migliorato. Il drone puo volare per 27 minuti con batterie standard e 38 minuti con batterie in opzione senza carico utile*

1l sistema Matrice 200 & compatibile con molti dei connettori dei gimbal* DGC2.0 di DJI. Questo manuale utilizza il ZENMUSE™ Z30 di DJI come

esempio di dimostrazione delle notevoli funzioni di Matrice 200.

Ripiegato

Telecamera FPV

Sistema di visione in avanti

Connettore del gimbal V2.0 di DJI

(DGC2.0)

Tasto per lo sgancio di telecamera

e gimbal

Bracci telaio

Motori

Eliche

LED ESC

Carrello di atterraggio

0. Sensore a infrarossi rivolto verso

l'alto

N A

S O®NO O

"
12

13
14
15

16
17

18
19
20,

Indicatore di stato del velivolo
Indicatore e pulsante di
collegamento del velivolo/RC
Porta USB

Interruttore modalita USB

Tasto per la rimozione della
batteria

Batterie di volo intelligenti
Indicatori del livello di carica della
batteria

Tasto di accensione

Sisterna di visione verso il basso
Slot per scheda micro-SD

* Il tempo massimo di funzionamento & testato in un ambiente di laboratorio. Le prestazioni possono variare in base alle condizioni locali.
Il gimbal e le batterie disponibili in opzione possono essere acquistati separatamente presso lo store on-line ufficiale di DJI
NON smontare I'involucro del velivolo; in caso contrario, ne decade la garanzia.
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Dispositivo di controllo remoto

Il dispositivo di controllo remoto offre la tecnologia LIGHTBRIDGE™ di DJI per garantire una distanza di trasmissione massima di 7 km (4,3 miglia)*.
Quando il velivolo ¢ in volo, I'utente ha a disposizione una visione HD direttamente sull'app DJI GO™ 4 sul dispositivo abbinato per un'esperienza
di volo precisa e responsabile. Il supporto a doppia frequenza stabilizza ulteriormente il downlink video in HD. Nella modalita di doppio dispositivo
di controllo remoto, ciascuno dei due dispositivi di controllo remoti controlla separatamente il velivolo e la telecamera. Gli utenti possono anche
azionare questi meccanismi a una distanza massima di 100 m (328 piedi) I'uno dall'altra.”

I massimo tempo di funzionamento della batteria litio-ione-polimero del dispositivo di controllo remoto € pari a circa quattro ore*

10. Selettore di controllo (gimbal/FPV)

11. Selettore delle impostazioni della telecamera

12. Pulsante di registrazione

13. Commutatore della modalita di volo

14. Pulsante dell'otturatore

15. Tasto di messa in pausa

16. Porta micro-USB

17. CAN bus (porta estesa)

18. Porta A HDMI (per uscita video)

19. Porta USB (per il collegamento con
dispositivo mobile)

20. Pulsante C1

21. Pulsante C2

. Tasto di accensione
. Pulsante di ritorno alla posizione iniziale (RTH)
. Levette di comando

. Descrizione

. LED di livello di carica batteria

. Porta di alimentazione

. Supporto per dispositivo mobile
. Antenne
. Manubrio

CONDO A WN =

Ripiegato

La configurazione standard delle levette & impostata in modalita 2 (leva di accelerazione a sinistra). La levetta sinistra controlla I'altitudine e la
direzione del velivolo. La levetta destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro e laterali del velivolo. Il selettore gimbal controlla I'inclinazione e
la panoramica della telecamera. Per regolare la telecamera FPV, premere e tenere premuto il tasto C2 e ruotare il selettore di controllo.

Levetta di sinistra Levetta di destra Telecamera e gimbal Telecamera FPV

 Per ulteriori informazioni su come collegare e utilizzare il dispositivo di controllo remoto, si prega di fare riferimento al Manuale utente.
* Nel'app DJI GO 4, & possibile modificare la configurazione delle levette.

* |l dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la massima distanza di trasmissione (FCC) in una vasta area all'aperto, priva di interferenze
elettromagnetiche e a un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi).
Per ulteriori informazioni sulla modalita di doppio dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente.
Il tempo massimo di funzionamento ¢ testato senza alimentazione di un dispositivo intelligente.
Per conformarsi alle normative locali, la frequenza di funzionamento di 5,8 Ghz non & disponibile in alcuni paesi.
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Utilizzo di Matrice 200

1. Scaricare DJI Assistant 2 e I'app DJI GO 4

Scaricare e installare DJI ASSISTANT™ 2 sul computer tramite il link web seguente:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Cercare "DJI GO 4" sull'App Store o su Google Play e scaricare I'app sul dispositivo mobile.

79 App DJI GO 4
J Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.
Internet

* L'app DJI GO 4 supporta iOS 9 (o versioni successive) e Android 4.4 (o versioni successive)
* Se si utilizza un monitor DJI CrystalSky™, si consiglia di utilizzare I'app integrata DJI Pilot.
* DJI Assistant 2 supporta Windows 7 (o versioni successive) o Mac OS X 10.11 (o versioni successive).

»

Caricare le batterie

* Premere il tasto per lo sgancio e aprire il rispettivo coperchio della porta di carica.
* Per awviare il processo di carica, inserire la batteria di volo intelligente nella porta di carica.

Presa di
alimentazione
100-240V

(50 Hz/60 Hz)

Tempo di carica: 1,5 ore* Tempo di carica: 3 ore*

*Caricabatterie in dotazione

* La batteria di volo intelligente deve essere completamente carica prima del primo utilizzo. Assicurarsi di premere il tasto per lo sgancio sulla parte
superiore dell'hub di carica quando si rimuove la batteria completamente carica.

* Al termine del processo di carica, le luci LED sulla batteria di volo intelligente si spegneranno e il LED sull'hub di carica diventera verde.

* Spegnere il dispositivo di controllo remoto prima di procedere alla carica. Quando la carica &€ completa, le luci LED sul dispositivo di controllo remoto si
spegneranno.

* L'hub di carica emetterd un segnale acustico quando la batteria & completamente carica. E possibile attivare o disattivare il segnale acustico
commutando l'interruttore posizionato alla base dell'hub.

* Installare la batteria sul velivolo e accenderlo. Se la temperatura della batteria & inferiore a 15 °C, questa aumentera automaticamente per arrivare a
mantenere una temperatura compresa tra 15 °C e 20 °C.

* Si consiglia di abbinare le batterie. Questa operazione puo essere effettuata nell'app DJI GO 4. Assicurarsi di caricare e scaricare contemporaneamente
tutte le coppie delle batterie per prolungare la durata e offrire cosi una migliore esperienza di volo.

il

Preparare il dispositivo di controllo remoto

Aprire il supporto per dispositivi mobili e le antenne : ) Posizionare il
Premere una volta il tasto di accensione per controllare il i Premere il pulsante per dispositivo mobile e
livello di carica delle batterie. i rilasciare la staffa. regolare la staffa per

fissarlo.

0 00

Basso e———» Alto

Aprire

Collegare il dispositivo

mobile con un cavo USB
Forte Debole
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4. Preparare il velivolo

Montaggio del carrello di atterraggio ! Apertura del velivolo

Aprire il braccio del telaio, far scorrere il dispositivo di bloccaggio del
braccio fino all'estremita del braccio e ruotarlo di circa 90° finché la linea
argentata non rientra nell'icona <<>.

s

Premere 'elica verso
il basso sulla piastra
di montaggio e
ruotare in direzione
diblocco (g fino a
fissarla.

Le eliche senza
anelli argentati vanno
installate sui motori
senza contrassegni.

Le eliche con anelli
argentati vanno
installate sui motori
con i contrassegni
dello stesso colore.

Prima di ogni volo verificare che le
eliche siano fissate correttamente.

— 0

Premere il tasto per lo Allineare i puntini bianchi Ruotare il blocco del
sgancio del gimbal per e rossi e inserire il gimbal gimbal nella posizione
rimuovere il coperchio. di bloccaggio.

Assicurarsi di premere il tasto per lo sgancio del gimbal quando si ruota il blocco del gimbal per rimuovere il gimbal e la telecamera. Il blocco del
gimbal deve essere ruotato completamente quando lo si imuove per consentire la successiva installazione.
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Installazione della batteria di volo intelligente —
D Alto

Inserire la coppia di batterie. = i
Premere una volta il tasto di accensione per controllare il =lel - S

livello di carica delle batterie. =

Premere ancora una volta e tenere premuto per accendere/
spegnere.

Basso

A * Utilizzare solo lo slot batteria B quando si utilizza una batteria per |'alimentazione.
* Assicurarsi di premere il tasto per lo sgancio della batteria quando si rimuove la batteria.

5. Volo

Ready to Go (GPS)

- I'app DJI
Z GO 4
- Prima che il velivolo decolli, assicurarsi che la barra
@ di stato del velivolo nell'app DJI GO 4 indichi "Ready
L4 to Go (GPS)" o "Ready to Go (Vision)" per i voli al

Spostare l'interruttore chiuso,

di modalita di volo nella Accendere il dispositivo di Lanciare I'app DJI GO 4

modalita P piu sicura controllo remoto e il velivolo. e toccare "GO FLY".

Nell'applicazione DJI GO 4

11
O O (G @
Decollo automatico Atterraggio Ritorno alla posizione Modalita di funzionamento Ulteriori modalita di volo
automatico iniziale (RTH) del gimbal intelligenti

A * Guardare il tutorial sull'applicazione DJI GO 4 o sul sito Web ufficiale DJI per ulteriori informazioni.
* Impostare sempre un'altitudine RTH adeguata prima del decollo. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni di responsabilita e
alle direttive sulla sicurezza.

Decollo manuale Atterraggio manuale

A
Portare la levetta di sinistra
OPPURE (lentamente) verso il basso fino
a quando il velivolo non tocca il
terreno.
il k L ‘ Tenere premuto alcuni secondi
per arrestare i motori V
Combinazione di comandi da levette per avviare/arrestare i motori Levetta di sinistra verso
I'alto (lentamente) per il Spegnere il motore durante il volo:
decollo

premere il tasto RTH premendo
contemporaneamente la levetta
di sinistra verso il basso all'interno
dell'angolo e trattenere per 3 secondi.
Arrestare i motori durante il volo solo in
situazioni di emergenza e allo scopo di
ridurre il rischio di danni o lesioni.

Omologo al pulsante RTH nell'app DJI GO 4. Il velivolo torna al punto
registrato come Home Point (Posizione iniziale).

Premere e tenere premuto per awviare la procedura di RTH. Premere di
nuovo per annullare I'operazione.

A ® Le eliche rotanti possono essere pericolose. NON avviare i motori quando vi sono
persone nelle vicinanze.
* Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando il motore & ancora
acceso.
* Dopo l'atterraggio, spegnere prima il velivolo, quindi il dispositivo di controllo remoto.

Per la propria sicurezza e per quella delle persone che si trovano nelle vicinanze, & Zone interdette al volo

importante comprendere le principali linee guida di volo.

Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni della responsabilita e alle

direttive sulla sicurezza. Per saperne di pil:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Caratteristiche tecniche

* Velivolo (M200)
Dimensioni
Peso
Passo diagonale
Peso massimo al decollo
Carico utile massimo
Precisione di volo in sospensione (modalita P con GPS)

Velocita massima angolare

Angolo massimo di beccheggio

Velocita massima di risalita

Velocita massima di discesa (verticale)
Velocita massima

Quota massima di funzionamento

sopra il livello del mare

Resistenza massima al vento

Durata massima di volo (con batterie standard)
Durata massima di volo (con batterie in opzione)
Gimbal DJI supportati

Installazione gimbal supportata

Grado di protezione contro I'ingresso di liquidi
GNSS

Temperatura di funzionamento

Dispositivo di controllo remoto
Frequenza di funzionamento
Distanza di trasmissione massima
(senza impedimenti né interferenze)
EIRP

Batteria integrata

Potenza in uscita
Alimentazione USB
Temperatura di funzionamento

Sistema di visione verso il basso

Intervallo di velocita

Intervallo di altitudine

Intervallo di funzionamento

Ambiente di funzionamento

Intervallo di funzionamento del sensore a ultrasuoni
Ambiente di funzionamento del sensore a ultrasuoni

Sistema di visione in avanti

Intervallo di rilevamento degli ostacoli
FOv

Ambiente di funzionamento

Sistema di rilevamento a infrarossi verso I'alto
Intervallo di rilevamento degli ostacoli

FOvV

Ambiente operativo

Capacita

Tensione

Tipo di batteria

Energia

Peso netto (singola)
Temperatura di funzionamento
Temperatura di carica

Aperto 887x880x378 mm, Chiuso 716x220x236 mm

Circa 3,8 kg (con due batterie standard), Circa 4,53 kg (con due batterie in opzione)

643 mm

6,14 kg

2,34 kg (con due batterie standard), 1,61 kg (con due batterie in opzione)

Verticale: 0,5 m (1,64 piedi) o0 +0,1 m (0,33 piedi, sistema di visione verso il basso abilitato)
Orizzontale: +1,5 m (4,92 piedi) o +0,3 m (0,98 piedi, sistema di visione verso il basso abilitato)
Beccheggio: 300°/s, Imbardata: 150°/s

35° (25° se sia la modalita P sia il sistema di visione in avanti sono abilitati)

5m/s (16,4 piedi/s)

3 m/s (9,8 piedi/s)

Modalita P: 17 m/s (61 km/h); modalita S/modalita A: 23 m/s (83 km/h)

3000 m (9842 piedi, con eliche 1760S)

10 m/s (32,8 piedifs)

27 min (senza carico utile), 13 min (peso al decollo: 6,14 kg)
38 min (senza carico utile), 24 min (peso al decollo: 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X58/XT/Z30

Gimbal singolo, verso il basso

P43

GPS+GLONASS

Da -20 °C a 45 °C (da -4 °F a 113 °F)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 miglia, FCC); 3,5 km (2,2 miglia, CE); 4 km (2,5 miglia, SRRC)
5,8 GHz: 7 km (4,3 miglia, FCC); 2 km (1,2 miglia, CE); 5 km (3,1 miglia, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

LiPo 2S 6000 mAh

9 W (senza alimentazione di un dispositivo intelligente)

i0S: 1 Aab,2V (Max); Android: 1,5 Aa 5,2V (Max)

-20°C - 40 °C (-4 °F - 104 °F)

<10 m/s (32,8 piedi/s) all'altezza di 2 m (6,56 piedi)

<10 m (32,8 piedi)

<10 m (32,8 piedi)

Superfici con chiaro disegno e adeguata illuminazione (> 15 lux)

10-500 cm (0,33-16,4 piedi)

Materiale non assorbente, superficie rigida (eventuali superfici spesse in ambienti chiusi riducono
le prestazioni)

0,7-30 m (2,3-98,4 piedi)
Orizzontale: 60°; Verticale: 54°
Superfici con chiaro disegno e adeguata illuminazione (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 piedi)
+6°
Ostacoli di grandi dimensioni, diffusi e riflettenti (riflettivita >10%)

Batteria di volo intelligente (standard, modello: TB50-4280mAh-22,8V)

4280 mAh

228V

LiPo 6S

97,58 Wh

Circa520 g

Da -20 °C a 45 °C (da -4 °F a 113 °F)
Da 5 C°a 40 °C (da 41 °F a 104 °F)

Potenza massima di carica 180 W
e Caricabatterie (modello: IN2C180) .

Tensione 26,1V Hnml

Potenza nominale 180W o

o DJI incorporates HDMI™ technology.
® Hub di carica (modello: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
" Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

Tensione di entrata 261V trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

Tensione di uscita 69A other countries.
Scaricare I'ultima versione da MATRICE e DJI sono marchi registrati DJI.
http://www.dji.com/matrice-200-series Copyright © 2017 DJI Tutti i diritti riservati.
3 Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso. Progettato da DJI. Stampato in Cina.
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Matrice 200

De DJI™ MATRICE™ 200 is een krachtig systeem met toonaangevende wendbaarheid en snelheid, twee uitermate betrouwbare barometer en
IMU-modules, en nieuwe, intelligente vliegfuncties die het maken van complexe beelden eenvoudig maakt. De zichtsensoren van de drone zorgen
voor een verbeterde zweefnauwkeurigheid, zelfs bij het vliegen in gebouwen of in een omgeving waarin GNSS niet beschikbaar is. Het nieuwe
luchtframe-ontwerp van de drone verhoogt de beschermingsgraad tegen indringen naar IP43 (conform de norm IEC 60529).

Door zijn mechanische ontwerp, het landingsgestel met snelkoppeling en de gemonteerde inklapbare armen kan de Matrice 200 gemakkelijk
worden vervoerd, opgeslagen en voor de viucht worden klaargemaakt. De Intelligent Flight Battery is uitgerust met verbeterde accucellen en
een geavanceerd vermogensbeheersysteem. De drone bereikt een vliegduur van 27 minuten met standaardaccu's en 38 minuten met optionele

accu's zonder belasting*

De Matrice 200 is compatibel met een groot aantal DJI gimbals met DGC2.0-connector*. In deze handleiding wordt de DJI ZENMUSE™ Z30 als
voorbeeld gebruikt om de uitzonderlijke functies van de Matrice 200 te demonsteren.

Ingeklapt

1. FPV-camera

. Systeem zicht naar voren

. DJI Gimbal Connector V2.0

(DGC2.0)

Ontkoppelingstoets gimbal en

camera

Frame-armen

Motoren

Propellers

ESC-leds

Landingsgestel

0. Naar boven gerichte
infraroodsensor

w N

»

0N O

12

13
14
15
16
17
18
19
20

Statusindicator drone

Knop en indicatielampje voor
koppeling afstandsbediening/
drone

USB-poort

Schakelaar USB-modus
Knop verwijderen accu
Intelligent Flight Batteries
Indicators accuniveau
Aan-/uitknop

Systeem zicht naar beneden
MicroSD-kaartsleuf

* Maximale bedrijfstijd is getest in een laboratoriumomgeving. De prestaties kunnen afhankelijk van lokale omstandigheden variéren.
Gimbals en optionele accu's kunnen afzonderlijk worden aangeschatft in de officiéle DJI Online Store.
Demonteer de kap van de drone NIET; anders wordt deze niet meer door de garantie gedekt,
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Afstandsbediening

De afstandsbediening is voorzien van LIGHTBRIDGE™-technologie van DJI voor een maximale overdrachtsafstand van 7 km (4,3 mijl)*. Tijdens het
vliegen met de drone kun je via de DJI GO™ 4-app live HD-videobeelden bekijken op het door jou aangesloten apparaat voor een nauwkeurige en
responsieve vliegervaring. Ondersteuning voor twee frequenties maakt de HD-videodownlink stabieler. In de dubbele-afstandsbedieningsmodus
bestuurt één afstandsbediening de drone en de andere de camera. Gebruikers kunnen deze mechanismen zelfs op een maximale afstand van
100 meter (328 feet) van elkaar gebruiken.*

De maximale bedriffstijd van de LiPo-accu van de afstandsbediening bedraagt ongeveer vier uur*.

1. Aan-/uitknop

2. Knop Return-to-Home (RTH)
3. Joysticks

4. Status-LED

5. Accuniveau-leds

6. Voedingspoort

7. Houder mobiel apparaat

8. Antennes

9. Handvat

10. Regelknop (gimbal/FPV)

11. Camera-instellingen

12. Opnameknop

13. Vluchtmodus-schakelaar

14. Sluiterknop

15. Pauzeknop

16. Micro-USB-poort

17. CAN-bus (uitgebreide poort)

18. HDMI A-poort (voor video-uitgang)

19. USB-poort (voor verbinding met mobiel
apparaat)

20. C1-knop

21. C2-knop

Ingeklapt

De stickmodus staat standaard op modus 2 ingesteld (linker gasklep). Met de linkerjoystick regel je de hoogte en koers van de drone. Met de
rechterjoystick kun je de drone vooruit, achteruit en zijwaarts bewegen. Met de gimbalknop kan de kantel- en panfunctie van de camera worden
bestuurd. Houd knop C2 ingedrukt en draai aan de regelknop om de FPV-camera aan te passen.

Linkerjoystick

Camera en gimbal

* Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de aansluiting en het gebruik van de afstandsbediening.
* Je kunt de instelling van de joystickmodus in de DJI GO 4-app wijzigen.

* De afstandsbediening kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een grote open ruimte zonder elektromagnetische interferentie, en op een hoogte
van circa 120 meter (400 feet)
Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de dubbele-afstandsbedieningsmodus.
De maximale bedrijfstijd is getest zonder dat er een smart-apparaat werd gevoed.
Om aan lokale wetgeving te voldoen, is de bedrijfsfrequentie 5,8 GHz in een aantal landen niet beschikbaar.
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Matrice 200 gebruiken

1. Download DJI Assistant 2 en de DJI GO 4-app

Download en installeer DJI ASSISTANT™ 2 op je computer via de onderstaande link:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Zoek 'DJI GO 4' in de App Store of in Google Play en download de app naar je mobiele apparaat.

DJI GO 4-app

Eerste activering vereist een DJl-account en internetverbinding.

Internet

* De DJI GO 4-app ondersteunt iOS 9 (of hoger) of Android 4.4 (of hoger).
* Bij gebruik van een DJI CrystalSky™ Monitor wordt aangeraden de ingebouwde app DJI Pilot te gebruiken.
* DJI Assistant 2 ondersteunt Windows 7 (of nieuwer) of Mac OS X 10.11 (of nieuwer).

2. Laad de accu’s op

* Druk op de ontgrendelknop en open het klepje van de betreffende oplaadpoort.
* Plaats de Intelligent Flight Battery in de oplaadpoort om het opladen te starten

Stopcontact
100-240V
(50 Hz/60 Hz)

Oplaadtijd: 1,5 uur* Oplaadtijd: 3 uur*

* Meegeleverde lader

* De Intelligent Flight Battery moet voér het eerste gebruik volledig zijn opgeladen. Zorg dat je op de ontgrendelknop bovenop de Charging Hub drukt,
wanneer je de volledig opgeladen accu verwijdert.

* Zodra het opladen is voltooid, gaan de LED-lampjes op de Intelligent Flight Battery uit, terwijl de LED op de Charging Hub groen gaat branden.

* Schakel de afstandsbediening voér het opladen uit. Wanneer het opladen voltooid is, gaan de LED-lampjes op de afstandsbediening uit.

* De Charging Hub produceert een akoestisch signaal wanneer de accu volledig is opgeladen. Het geluid kan worden in- en uitgeschakeld met de
schakelaar aan de onderkant van de hub.

® Plaats de accu in de drone en schakel de drone in. Zodra de accutemperatuur lager wordt dan 15°C, zal deze automatisch worden verwarmd tot een
temperatuur tussen 15-20 °C.

* Het koppelen van accu's is aanbevolen. Dit kan met behulp van de DJI GO 4-app. Zorg dat elk accupaar tegelijkertijd wordt opgeladen en ontladen om
de levensduur van de accu's te verlengen en voor een betere vliegervaring

3. Voorbereiden van de afstandsbediening

Plaats je mobiele
apparaat en stel de
klem in om het vast
te zetten.

Klap de houder voor het mobiele apparaat en de antennes uit.
Druk eenmaal op de aan/uit-knop om het laadniveau te
controleren.

Druk op de knop voor
het ontgrendelen van
de klem

0 00

Laag &———» Hoog

Uitklappen

Sluit uw mobiele apparaat
aan met een USB-kabel
Sterk Zwak
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4. Voorbereiding van de drone

Monteren van het landingsgestel ! Drone uitklappen

Klap de frame-arm uit, schuif de armvergrendeling naar het uiteinde van
de framearm en draai hem ongeveer 90°, totdat de zilveren lijn binnen het
<& -pictogram ligt.

s

Propellers zonder
Zilveren ringen

zijn bedoeld voor
montage op motoren
zonder markeringen.

Druk de propellers
op de montageplaat
en draai ze in de
vergrendelstand ('8
totdat ze vastzitten.

Propellers met zilveren
ringen zijn bedoeld
voor montage op
motoren met dezelfde
kleurmarkeringen.

Controleer véor elke viucht of de
propellers goed vastzitten

— 0

Druk op de ontkoppelingstosts ~ Zorg dat de witte lijnen gelijk Draai de gimbalvergrendeling
van de gimbal om de kap te liggen met de rode punten en naar de vergrendelde stand
verwijderen. plaats de gimbal

Zorg dat je de ontkoppelingstoets van de gimbal indrukt voordat je aan de gimbalvergrendeling draait om de gimbal en de camera te verwijderen
Bij het verwijderen van de gimbal moet de gimbal volledig worden geroteerd voor de volgende montage.
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]

Intelligent Flight Battery aanbrengen

Plaats de twee accu's.

Druk eenmaal op de aan/uit-knop om het laadniveau te
controleren.

Druk vervolgens opnieuw op de knop en houd deze
ingedrukt om het apparaat in of uit te schakelen.

[N

A * Gebruik accupoort B alleen wanneer je voor de voeding gebruik maakt van één accu.
® Zorg dat je voor het verwijderen van de accu op de ontgrendelknop van de accu drukt.

o

Viucht

Ready to Go (GPS)

- DJIGO 4
= App
= Zorg er voor het opstijgen voor dat de Aircraft Status
E Bar in de DJI GO-app ‘Ready to Go (GPS)’ of ‘Ready
L to Go (Vision)' aangeeft wanneer u in een gebouw

Zetde viiegt.

vluchtmodusschakelaar Schakel de afstandsbediening Activeer de DJI GO

in de veiligste P-modus. en de drone in. 4-app en tik op GO FLY.

In de DJI GO 4-app

O O (G
Automatisch opstijgen  Automatisch landen  Return-to-Home (RTH) Werkmodi gimbal Meer Intelligent Flight-modi

A * Bekijk de uitleg in de DJI GO-app of op de officiéle DJI-website voor meer informatie.
* Stel altijd een passende RTH-hoogte in véér het opstijgen. Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.

Handmatig opstijgen Handmatige landing

D

Duw de linkerjoystick
OF (langzaam) omlaag, totdat je
bent geland.
Wacht enkele seconden om de
| k L ‘ motoren uit te schakelen.
v
Combination Stick Command voor het starten/stoppen van Linkerjoystick omhoog
de motoren (langzaam) om op te Schakel de motor tijdens de vlucht
stiigen uit: Druk op de RTH-knop en trek

tegelijkertijd de linkerjoystick naar
de onderste binnenhoek en houd
deze 3 seconden vast. Schakel de
motoren alleen tijdens de viucht uit in
noodsituaties wanneer dit de kans op
schade of letsel verkleint.

Terug-naar-basis (afstandsbediening)

(/N Net als de RTH-knop in de DJI GO 4-app. Brengt de drone terug naar de
basis.
\ @ Houd deze knop ingedrukt om de RTH-procedure te starten. Druk

nogmaals hierop om te annuleren.

A e Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren NIET in krappe ruimten
of wanneer er mensen in de buurt zijn.
* Houd je handen altijd op de afstandsbediening zolang de motor nog draait.
* Schakel de drone na het landen eerst uit voordat je de afstandsbediening uitschakelt.

No-fly zones (gebieden met een
Het is belangrijk de basisvluchtrichtlijnen te begrijpen voor jouw viiegverbod)
veiligheid en die van je medemens
Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie Meer info:

http://flysafe.dji.com/no-fly
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Specificaties

* Drone (M200)
Afmetingen
Gewicht
Diagonaal wielbasis
Max. opstijggewicht
Max. belasting
Zweefnauwkeurigheid (P-modus met GPS)

. hoeksnelheid

. hellingshoek

. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid (Verticaal)

. snelheid

. servicehoogte boven zeeniveau
windbestendigheid

. vliegtijd (met standaardaccu's)

Max. viiegtijd (met optionele accu's)

Ondersteunde DJI gimbals

Ondersteunde gimbalmontage

Beschermingsgraad tegen indringing

GNSS

Bedrijfstemperatuur

=2z =Z
T
X % %

=222
TS e
X X % %

Afstandsbediening
Bedrijfsfrequentie

Max. overdrachtsafstand

(vrij van obstakels en interferentie)
EIRP

Geintegreerde accu
Uitgangsvermogen
USB-voeding
Bedrijfstemperatuur

e Systeem zicht naar beneden
Snelheidsbereik
Hoogtebereik
Bedrijfsbereik
Gebruiksomgeving
Werkingsbereik ultrasoonsensor
Gebruiksomgeving ultrasoonsensor

e Systeem zicht naar voren
Obstakeldetectiebereik
FOv
Gebruiksomgeving

o Infraroodsensorsysteem
Obstakeldetectiebereik
FOv
Gebruiksomgeving

Uitgeklapt, 887x880x378 mm, Ingeklapt, 716x220x236 mm

ca. 3,8 kg (met twee standaardaccu's), ca. 4,53 kg (met twee optionele accu's)
643 mm

6,14 kg

2,34 kg (met twee standaardaccu's), 1,61 kg (met twee optionele accu's)
Verticaal: 0,5 m (+1,64 feet) of 0,1 m (+0.33 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Horizontaal: +1,5 m (4,92 feet) of +0,3 m (0,98 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
helling: 300°/s, gier: 150°/s

35° (25° als zowel de P-modus als het Vision System voor zijn ingeschakeld)
5m/s (16,4 ft/s)

3m/s (9,8 ft/s)

P-modus: 61 km/u (17 m/s); S-modus/A-modus: 83 km/u (23 m/s)

3000 m (9842 feet, met 1760S propellers)

10 m/s (32,8 fifs)

27 min. (zonder belasting), 13 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)

38 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

enkele gimbal, naar beneden

P43

GPS+GLONASS

-20° tot 45 °C (-4° tot 113 °F)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 mijl FCC); 3,5 km (2,2 mijl, CE); 4 km (2,5 mijl, SRRC)
5,8 GHz: 7 km (4,3 mijl, FCC); 2 km (1,2 mijl, CE); 5 km (3,1 mijl, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE), 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE), 20 dBm (SRRC)

6000 mAh 2S LiPo

9 W (zonder voeding naar smart-apparaat)

i0S: 1 A=5,2 V (max); Android: 1,5 A=5,2 V (max)

-20° tot 40 °C (-4° tot 104 °F)

<10 m/s (32,8 ft/s) bij een hoogte van 2 m (6,56 feet)

<10 m (32,8 feet)

<10 m (32,8 feet)

Opperviakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

10-500 cm (0,33-16,4 feet)

niet-absorberend materiaal, robuust opperviak (dik tapijt binnen zal leiden tot slechtere prestaties)

0,7 - 30 meter (2,3 - 98,4 feet)
Horizontaal: 60°; Verticaal: 54°
Opperviakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0 - 5 meter (0 - 16,4 feet)
+5°
Grote, diffuse en reflectieve obstakels (reflectie >10%)

o Intelligent Flight Battery (standaard, model: TB50-4280mAh-22,8V)

Capaciteit
Spanning
Accutype
Energie
Nettogewicht (per stuk)
Bedrijfstemperatuur
Oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen

© Oplader (model: IN2C180)
Spanning
Nominaal vermogen

© Charging Hub (model: IN2CH)
Ingangsspanning
Ingangsstroom

4280 mAh

ca.520 g

-20° tot 45 °C (-4° tot 113 °F)
5° tot 40 °C (41° tot 104 °F)
180 W

2.1V HomI

180 W
DJI incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
. trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries.

Download de nieuwste versie op
http://www.dji.com/matrice-200-series

3 Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd.

MATRICE en DJI zijn handelsmerken van DJI.
Copyright © 2017 DJI Alle rechten voorbehouden.

Ontworpen door DJI. Gedrukt in China.
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Matrice 200

O DJI™ MATRICE™ 200 é um sistema potente com agilidade e velocidade de classe mundial, equipado com duas barémetro e médulos de IMU
cada para méxima confiabilidade, e novos recursos de voo inteligentes que facilitam a captura de imagens complexas. Os sensores visuais do
quadricéptero aumentam a precis&o ao pairar, mesmo voando em ambientes fechados ou nos quais 0 GNSS esta indisponivel. O novo design da
fuselagem aumenta a Classificagéo de protegao de Entrada para IP43 (de acordo com a norma IEC 60529).

O design mecénico, juntamente com o trem de pouso de liberagéo rapida e os bragos dobréveis instalados, deixam o Matrice 200 facil de
transportar, armazenar e preparar para o voo. A Intelligent Flight Battery possui células atualizadas e um sistema de gerenciamento de energia
avangado. O drone possui até 27 minutos de voo com baterias padréo e 38 minutos com baterias opcionais sem carga®

O Matrice 200 é compativel com muitos dos estabilizadores Gimbal Connector DGC 2.0* da DJI. Este manual utiliza o DJI ZENMUSE™ Z30 como

um exemplo para demonstrar as fungées notaveis do Matrice 200.

Dobrado

. Camera FPV

. Sistema de visao frontal

. DJI Gimbal Connector V2.0
(DGC2.0)

Botao de desconexao do gimbal
e da camera

5. Bragos da estrutura
6. Motores

7. Hélices
8.
9.
]

W

»

LEDs de ESC
Trem de pouso
0. Sensor de infravermelho para
cima

o

13
14
15
16
17
18
19
20

Indicador de status do
quadricéptero

BotZo Link e indicador do controle
remoto/quadricéptero

Entrada USB

Interruptor de modo USB
Botéo de remogao da bateria
Baterias inteligentes de voo
Indicadores de nivel da bateria
Botéo liga/desliga

Sistema de visao inferior

Slot do cartao Micro SD

* O tempo de execugao maximo € testado em um ambiente de laboratério. O desempenho pode variar dependendo das condigées locais.
ONestab\hzador e as baterias opcionais podem ser adquiridas separadamente na loja on-line oficial DJI
NAO desmonte a carenagem do quadricoptero; caso contrario, ele ndo sera coberto pela garantia.
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Controle remoto

O controle remoto apresenta a tecnologia LIGHTBRIDGE™ de DJI para uma distancia maxima de transmissao de até 4,3 milhas (7 km)*. Durante
0 voo com o quadricoptero, vocé terd uma vista em HD ao vivo diretamente no aplicativo DJI GO™ 4 em seu dispositivo pareado para uma
experiéncia de voo precisa e &gil. A compatibilidade com frequéncia dupla torna o downlink de video HD mais estével. No Modo de Controles
Remotos Duplos, cada um dos dois controles realiza o controle separado do quadricéptero e da camera. Os usudrios podem até mesmo operar
esses mecanismos a até 328 pés (100 m) de distancia.”

O tempo de execugao méximo da bateria LIPo do controle remoto é aproximadamente de quatro horas*.

10. Botéo giratorio de controle (Gimbal/FPV)

11. Botao giratdrio de configuragées da camera

12. Botéo de gravagao

13. Interruptor do modo de voo

14. Botéo do obturador

15. Botdo de pausa

16. Porta Micro USB

17. Porta estendida de rede CAN

18. Porta A de HDMI (para saida de video)

19. Porta USB (para conex&o de dispositivos
moveis)

20. Botao C1

21. Botéo C2

. Botao liga/desliga

. Botdo Return-to-Home (RTH)
. Joysticks

. LED de status

. LEDs de nivel de bateria

. Entrada de alimentacéo

. Suporte para dispositivo mével
. Antenas
. Alca

CONDO A WN

Dobrado

O modo do joystick é definido para o Modo 2 por padréo (acelerador na méo esquerda). A haste esquerda controla a elevagéo e a diregao do
quadricéptero. A haste direita controla os movimentos do quadricéptero para frente, para tras e para os lados. O botao giratério do estabilizador
controla a inclinagéo e o giro da camera. Para ajustar a camera FPV, pressione e segure o botao C2 e gire o botao de controle.

Camera e estabilizador

Joystick esquerdo

 Para obter mais informagdes sobre como conectar e usar o controle remoto, consulte 0 manual do usuério.
* E possivel alterar o modo das hastes no aplicativo DJI GO 4.

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia maxima de transmissé@o em uma area aberta sem interferéncia eletromagnética e a uma altitude de
aproximadamente 120 metros (400 pés).
Para mais informagoes sobre o Modo de Controles Remotos Duplos, consulte 0 manual do usuério
O tempo méximo de execugao é testado sem fornecer energia a um dispositivo inteligente.
Para cumprir com as regulamentacdes locais, a frequéncia de operacao de 5,8 GHz nao esté disponivel em alguns paises.
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Uso do Matrice 200

1. Download do DJI Assistant 2 e do aplicativo DJI GO 4

Baixe e instale o DJI ASSISTANT™ 2 no seu computador através do link do site abaixo:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Pesquise "DJI GO 4" na App Store ou no Google Play e faga download do aplicativo para seu dispositivo mével

79 Aplicativo DJI GO 4
J A ativagao pela primeira vez requer sua conta DJI e conex&o com a internet.

Internet
* O aplicativo DJI GO 4 é compativel com 0 iOS 9 (ou posterior) ou Android 4.4 (ou posterior).
* Se estiver usando um Monitor CrystalSky™ DJI, recomenda-se a utilizagao do aplicativo integrado DJI Pilot.
* O DJI Assistant 2 é compativel Windows 7 (ou posterior) ou OS X 10.11 (ou posterior).

2. Carga das baterias

* Pressione o botéo de liberagéo e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a bateria de voo inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.

Tomada elétrica
100-240V
(50Hz/60Hz)

Tempo de carregamento: 1,5 horas® Tempo de carregamento: 3 horas*

* Carregador fornecido

« A Bateria de voo inteligente devera ser totalmente carregada antes do primeiro uso. Certifique-se de pressionar o botao de liberacao na parte superior
do Ponto de Carregamento ao remover a bateria totalmente carregada.

 Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de voo inteligente serdo desligadas, e o LED no Ponto de carregamento
acendera na cor verde.

* Desligue o controle remoto antes de carregar. Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de voo inteligente e no controle
remoto serdo desligadas.

* O Ponto de carregamento emitird um sinal quando a bateria estiver totalmente carregada. O som pode ser ativado ou desativado alternando o
interruptor abaixo do ponto de carregamento.

* Instale a bateria no quadricoptero e ligue. Se a temperatura da bateria estiver abaixo de 15°C, ela aquecera automaticamente para manter a
temperatura entre 15 e 20°C.

* £ recomendavel emparelhar as baterias. Isso pode ser feito no aplicativo DJI GO 4. Certifique-se de que cada par de baterias seja carregado e
descarregado simultaneamente para prolongar sua vida (til e para uma melhor experiéncia de voo.

il

Preparo do controle remoto

Desdobre o suporte para dispositivo mével e as antenas. : N Cologue seu i
Pressione o botéo liga/desliga uma vez para verificar o nivel i Pressione o botao para dispositivo mével
da bateria, . liberar o grampo, e ajuste 0 grampo

para prendé-lo.

0 00

Baixo e————» Alto

Conecte seu dispositivo
movel com um cabo USB.
Forte Fraco
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4. Prepare o quadricéptero

Montagem do trem de pouso | Desdobrando o quadricoptero

Desdobre o brago da estrutura; em seguida, deslize o blogueio até a
extremidade do brago da estrutura e gire-o cerca de 90° até que a linha
prateada fique dentro da faixa do icone <<=>.

s

Pressione a hélice na
placa de montagem
para baixo e gire

na diregéo de
travamento (E até
ficar firme.

Hélices sem anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores sem marcas.

As hélices com angis
prateados devem
ser instaladas nos
motores com marcas
da mesma cor.

Antes de cada voo, verifique se
as hélices estdo bem presas.

— 0

Pressione o botdo Alinhe os pontos Gire a trava do
de desconexao do brancos e vermelhos e estabilizador para a
estabilizador para insira o estabilizador. posigéo travada.

remover a tampa.

Certifique-se de pressionar o botao de desconexao do estabilizador ao girar sua trava para remover o estabilizador e a camera. A trava do
estabilizador deve ser girada por completo ao remover a suspensao para a proéxima instalagao.
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Montagem da Intelligent Flight Battery

]

D Ao
Insira o par de baterias. = e
Pressione o botéo liga/desliga uma vez para verificar o nivel =lol. - H =X

da bateria.
Pressione uma vez, novamente e segure para ligar/desligar.

A * Use apenas um slot de bateria B ao usar uma bateria para fornecer energia.
* Certifique-se de pressionar o botao Remover da bateria ao remové-la.

5. Voo

- DJIGO 4
Z App
= Antes de decolar, certifique-se de que a barra
@ de status do quadricéptero no aplicativo DJI GO
|| 4 indique "Ready to Go (GPS)" ou "Ready to Go
Mude o seletor de modo I(r\‘/tsr\r?gs) quando estiver pilotando em ambientes
de voo para o0 modo mais Ligue o controle remoto e o Execute o aplicativo DJI
seguro P-Mode. quadricoptero GO 4 e toque em GO FLY.
No aplicativo DJI GO 4:
11
O o) (G @
Decolagem automatica Pouso automatico Return-to-Home (RTH) ~ Modos de funcionamento Mais modos de voo inteligente
do gimbal

A * Assista ao tutorial no aplicativo DJI GO 4 ou no site oficial da DJI para saber mais.
* Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a isengao e as Diretrizes de seguranga para obter mais detalhes.

o@@

Decolagem manual Pouso manual

Mova (lentamente) a haste para
baixo até tocar o chéo.

Segure por alguns segundos
para parar os motores.

“I
v

Combination Stick Command para ligar/desligar os motores Joystick esquerdo
levantado (lentamente)

decol Parada do motor em pleno voo:
para aecolar

Pressione o botdo RTH ao mesmo
tempo que puxa a haste esquerda para

'
'
1
1
1
1
'
'
1
1
1
1
1
'
'
1
|
! .

Return-to-Home (RC) : o canto interno inferior e segure por
'
1
1
1
1
'
'
1
1
1
1
1
'
'
1
1

dos motores em pleno voo em caso de

situagdes de emergéncia.

3 segundos. Para diminuir o risco de
~ . N danos ou ferimentos, s¢ faga a parada
2 \ Igual ao botdo RTH no aplicativo DJI GO 4. Traz o quadricéptero de volta < P
para o Ponto inicial.
\ Pressione e segure para iniciar o procedimento de RTH. Pressione
\ novamente para cancelar.

A * Quando estdo girando, as hélices podem ser perigosas. NAO ligue os motores em
é4reas estreitas quando houver pessoas proximas.
* Mantenha sempre as maos no controle remoto enquanto o motor ainda estiver
girando.
* Apds o pouso, desligue o quadricoptero antes de desligar o controle remoto.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para Zonas de exclusao aérea
a sua protegao como para a seguranga das pessoas a sua volta.
Consulte a Isengao de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranga para
obter mais informagoes. Saiba mais
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificacoes

* Quadricoptero (M200)
Dimensoes
Peso
Distancia entre eixos Diagonal
Peso méaximo de decolagem
Carga Util max
Precis&o de planagem (P-mode com GPS)

Velocidade Angular méx

Angulo de inclinagao méax

Velocidade méax. de ascenséo

Velocidade méax. de descida

Velocidade méax

Teto de servico méximo acima do nivel do mar
Resisténcia maxima ao vento

Tempo de voo maximo (com baterias padrao)
Tempo de voo maximo (com baterias opcionais)
Estabilizadores DJI compativeis

Montagem de estabilizador compativel
Classificagdo de Protec&o de Entrada

GNSS

Temperatura operacional

Controle remoto

Frequéncia operacional

Distancia méxima de transmissao
(sem obstrugao, livre de interferéncias)
EIRP

Bateria integrada
Poténcia de saida

Fonte de alimentagao USB
Temperatura operacional

® Sistema de vis&o inferior
Faixa de velocidade
Faixa de altitude
Faixa operacional
Ambiente operacional
Faixa de operagéao do sensor ultrassonico
Ambiente operacional do sensor ultrassénico

 Sistema de visao frontal
Faixa de detecgao de obstaculos
FOv
Ambiente operacional

Desdobrado, 887x880x378 mm, Dobrado, 716x220x236 mm

Aprox. 3,8 kg (com duas baterias padrao), Aprox. 4,53 kg (com duas baterias opcionais)
643 mm

6,14 kg

2,34 kg (com duas baterias padrao), 1,61 kg (com duas baterias opcionais)
Vertical: £0,6m (1,64 pés) ou +0,1m (0,33 pés, Sistema de vis&o inferior)
Horizontal: +1,5 m (4,92 pés) ou +0,3 m (0,98 pés, Sistema de vis&o inferior ativado)
Inclinagao: 300°/s, Guinada: 150°/s

35° (25° se P-mode e Sistema de Vis&o Frontal estiverem ativados)

16,4 pés/s (5 m/s)

9,8 pés/s (3 m/s)

P-mode: 61 km/h (17 m/s); S-mode/A-mode: 83 km/h (23 m/s)

9842 pés (3000 m, com hélices 1760S)

32,8 pés/s (10 m/s)

27 min (Sem carga), 13 min (Peso de decolagem: 6,14 kg)

38 min (Sem carga), 24 min (Peso de decolagem: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

Estabilizador simples, voltado para baixo

P43

GPS+GLONASS

-4°a113° F (-20° a 45° C)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 4,3 milhas (7 km, FCC); 2,2 milhas (3,5 km, CE); 2,6 milhas (4 km, SRRC)
5,8 GHz: 4,3 milhas (7 km, FCC); 1.2 milhas (2 km, CE); 3,1 milhas (5 km, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE): 20 dBm (SRRC)

6000 mAh 2S LiPo

9 W (sem fonte de alimentagao para dispositivo mével)

i0S: 1 A=5,2V (max.); Android: 1,56 A=5,2V (max.)

-4°a104° F (-20° 2 40° C)

<32,8 pés/s (10 m/s) na altura de 6,56 pés (2 m)

<328 pés (10 m)

<32,8 pés (10 m)

Superficies com padrao claro e bastante iluminadas (lux > 15)

0,33-16,4 pés (de 10 a 500 cm)

Material ndo absorvente, superficie rigida (tapete grosso interno diminuiré o desempenho)

2,3-98,4 pés (0,7-30 m)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies com padrao claro e bastante iluminadas (lux > 15)

o Sistema de Deteccao Infravermelho voltado para cima

Alcance de detecgao de obstaculo
FOv
Ambiente operacional

0-16,4 pés (5 m)
+5°
Obstéaculos grandes, difusos e reflexivos (refletividade >10%)

o Intelligent Flight Battery (Padrao, Modelo: TB50-4280mAh-22,8V)

Capacidade

Tens&o

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido (Unico)
Temperatura operacional
Temperatura de carregamento
Poténcia max. de carga

* Carregador (Modelo: IN2C180)
Tenséo

4280 mAh

97,58 Wh

Aprox. 520 g

-4°a 113° F (-20° a 45° C)
41°a104°F (5°a40° C)
180 W

2.1V HomI

Poténcia nominal 180 W
DJI incorporates HDMI™ technology.
* Ponto de carregamento (Modelo: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
= Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

Tensao de entrada 2.1V trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

Corrente de entrada 6,9A other countries.
Baixe a versao mais recente disponivel em MATRICE e DJI sdo marcas registradas da DJI.
http://www.dji.com/matrice-200-series Copyright © 2017 Todos os direitos reservados.
3 Este contelido esta sujeito a alteragdes sem prévio aviso. Criado pela DJI. Impresso na China.
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Matrice 200

DJI™ MATRICE™ 200 — 370 MolyHas cuctema, 06nafatoLias npeBOCXOAHON MaHeBPEHHOCTLIO M CKOPOCTLIO. [lBa MoAyns 6apoMeTpoM 1
VHEPLMasIbHON HaBUraLWwIoHHOM cucTeMbl (VHC) rapaHTVpyloT MakCUMarisHYO HaeXKHOCTb, @ HOBbIE VHTEsNEKTyanbHbIe (PYHKLMM NO3BONSIOT Ge3
ﬂpOsﬂeM BbIMNOSIHATE C/TIOXKHYIO CbEeMKY. BV\3yaﬂbele AATHYMKN OpOHA NOBbLILWAKT TOYHOCTb NOJMeTa B NOMELLUEHUAX WK B 30HAX, rae HefoCcTyneH
curian GNSS. CreneHb 3awmTsl o6onouku IP43 (cornacHo ctanaapTy IEC 60529) o6ecneumnsBaeT HaaexXHOCTb Kopryca ApoHa.

MexaHuueckas KOHCTpykUMst Matrice 200, Hapsily ¢ GbICTDOCHEMHBIM MOCAA0YHBIM LWACCH 1 PACKIAAbIBAIOLLMMICS Nlydamu, ynpouaet
TPaHCNOPTUPOBKY, XpaHeHve v NoAroToBky K nonety. Akkymynstop Intelligent Flight Battery ocHalleH 06HOBNEHHBIMU S4yerkamu 1
YCOBEPLLEHCTBOBAHHOM CUCTEMOI PacripefeneHuns mutaHns. [JpoH obecnednsaeT 40 27 MUHYT NosieTa CO CTaHAAPTHbIMW akkyMmy isTopamy 1 oo 38
MVHYT C [IONOTHUTE TbHBIMU aKKYMYNSTOPaMt 6e3 HarpyaKin*®

Cuctema Matrice 200 coBmecTMa ¢ 60bLLMHCTBOM cTabunmsatopos DJI ¢ pasbemom DGC2.0* [JaHHOe PyKOBOACTBO MCMOSb3YET B Ka4ecTse
npumepa DJI ZENMUSE™ Z30 ans aemMoHCTpaumm HeeeposiTHbIX thyHkuyin Matrice 200.

1. Kypcosas kamepa 11. VIHAvKaTop COCTOSHMIS APOHa

2. Cuctema nepefHero o63opa 12. KHOMKa / HAVIKaTop COMpshKeHnst

3. Pasbem ctabunuzatopa DJI V2.0 neTaTenbHoro annapara u nynsta
(DGC2.0) 13. Mopt USB

4. KHonka oTcoeavHeHns 14. Mepexniovatens pexviva USB
crabvnmsaropa v Kamepb! 15. KHOMKa 13BeHeHIst akkymynsTopa

5. Jlyun 16. Akkymynstopsl Intelligent Flight

6. OnexTpoagvratenv Battery

7. Mponennepbl 17. ViHavikaTopbl ypoBHS 3apsiaa

8. CBETOAVMOIHbIE MHAVKATOPSI aKKyMyIsSTOpa
QNIEKTPOHHbIX PEMYNISTOPOB X0Aa 18. KHomka nutaHus

9. Mocafo4Hoe waccu 19. CricTema HKHEro 063opa

10. BepxHuin nHMpaKkpacHbI aTymnk 20. CnoT ans kapTsl namst Micro SD

B cnoxeHHoM cocTosiHMM

* MakcumasibHoe Bpemsi paboTbl M3MEPeHO B NIaBOPaTOPHBIX YCIIOBUSX. SKCMITyaTaUMOHHbIE NOKa3aTe v MOryT MEHSITCS B 3aBUCMOCTH OT YC/IOBUIA MCMONL30BaHS
Crabnnmaarop v [ONONHATESbHBIE aKKYMYISTOPbI MOXHO NPUOBPECTV OTAENBHO B OULIMANBHOM UHTEPHET-MarasuHe DJI
BAMPELLIAETCS pasbupats kopryc ApoHa. HeBbINosHeHre 3Toro TpeboBaHmus NPYBEAET K aHHYIMPOBAHMIO rapaHTu.
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I'Iyn bT ANCTAaHLUMOHHOIO ynpaBJieHUA

MybT AUCTaHUOHHOTO yripasneHs pabotaet no TexHonorvm DJI LIGHTBRIDGE™, o6ecneqviBas MakcMansHoe paccTosH e nepegadqn curHasna
— [0 7 KM (4,3 Munn)*. Bo Bpems BbIMONHEHNS NOMeTa MMEETCH BO3MOXHOCTb MPOCMAaTPMBaTL U30BPaXKEHNe BbICOKOM YeTKocTu (HD) B pexume
peasibHOro BpeMeH ¢ MoMOLLGIo npuioxkeHus DJI GO™ 4 Ha noaKMo4eHHOM MOBUIBHOM YCTPoCTBe. MNoaaepka AByX YacToT obecriedmsaeT
Bonee cTabusibHyio ceadb B HD-pexive. B pexxume paboTel ¢ ABYMS My/ibTaMy YNPaBAeHs OAUH 13 HIX YNPaBseT APOHOM, a BTOPON — Kamepon,
NPV 3TOM MONL30BATESNM MOTYT HAXOAMTLCS Ha paccTosHM Ao 100 M (328 tyToB) Apyr oT Apyra.*

MakcumansHoe Bpemst paboTbl TUIA-NONMMEPHONO aKkyMyISTOpa Ny/bTa CoCTaBNSeT NPUBINBUTENEHO YeTbIpe Yaca™.

10. MoBOPOTHBIN perynsaTop (ocHoBHas kamepa/
KypcoBas kamepa)

11. Konecvko HacTpoek kamepb!

12. KHorka sanvicn

13. Mepekoyaresnb peXxKMMoB noseta

14. KHonka cnycka 3aTtsopa

15. KHonka nay3ab!

16. Mopt Micro USB

17. MopT wuHsl CAN (NopT 4ns Moay e
pacLuvpeHyis)

18. Mopt HDMI A (ans BoiBOAA BIAEO)

19. MopT USB (/191 NOAK/IOHEHUS) MOBUIBHOTO
ycTpoiicTea)

20. Kronka C1

21. Kronka C2

1. KHonka ntaHmus

2. KHorka Boagpara fomoi (RTH)

3. KorcTukm

4. CBeToANOAHbIN MHAVIKATOP COCTOSIHMA

5. CBETOAMOAHBIE VHAVKATOPbI YPOBHS!
3apsija akkymynsTopa

6. Pagbem nutaHmus

7. Dep>xxatens MOBUBLHOrO YyCTporcTBa

8. AHTEHHbI

9. Pyuka gna nepeHoca

10 YMO/4aHWIO YCTaHOBSIEH PEXUM HOMEP 2 (TSIFOi yNPaBASIET NeBblil [DKOVNCTUK). J1eBbiI APKOVMCTVK CMONL3YETCS [i/1S1 YNPaB/IeHusi BbICOTOM 1
NOBOPOTOM. [PaBbI IPKOMCTUK UCTIONL3YETCS [i/151 YDABIEHIS [IBIKEHIEM BrIEPe/, Hada/, BEBO 1 BPaBo. KOMIECHKO HaK/TOHa Kamepb! perysmpyet
HaKJIOH 1 NaHoOPaM1pOBaHNe Kamepsl. [ PErysIMpoBKU KypCOBOM Kamepbl HaXXMUTE 1 yaepXiBaiiTe KHOMKY C2 1 NOBEPHUTE MOBOPOTHBIA
perynstop.

JeBblit [HKOACTUK

 M0APOGHYHO MHOPMALMIO O MOKIIOHEHIN 11 UCTIONE30BAHIAN My/IETa AVICTAHUMOHHOMO YIIPaB/IeHYSi CM. B PYKOBOACTBE MO/b30BaTes s
© B npunoserin DJI GO 4 MOXHO USMEHTL PEXUM [PKONCTVKOB.

* TlyNIT JMCTAHUVIOHHOTO YNPABIIEHIS MOXKET PaGoTaTb Ha MaKC/MAaIBHOM PACCTOsHIN Nnepeaaq curHana (FCC) Ha OTKPLITOM MPOCTPaHCTBE 63 3IeKTPOMArHUTHBIX
riomMex npu BeicoTe noneta okono 120 m (400 cyTos).
TMoAPOBHYIO MHOPMALWIO O PEXIME PABOTBI C ABYMSI My/IbTaMV AMCTAHLUMOHHOMO YTIDAB/IEHVS CM. B PYKOBOZCTBE MO/Ib30BaTerIs.
MakcumansHoe Bpemsi paboTbl M3MepeHo 6e3 Nofaqy NUTaHMs Ha MOBIIBHOE YCTPOCTBO.
B COOTBETCTBIM C MECTHBIMU HOPMATVIBHO-NPABOBEIMY aKTami pabovast YacToTa 5,8 Ly HE0CTYHa B HEKOTOPbIX CTPaHAX.
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Jdkcnnyatauma Matrice 200

1.

3arpyska DJI Assistant 2 u npunoxxenua DJI GO 4

Barpyaute u ycraHosute DJI ASSISTANT™ 2 Ha KOMMLIOTEP MO CChIKe, YKa3aHHOM HINKE:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Haiigure npunoxervie «DJI GO 4» B App Store nnn Google Play 1 3arpyaute ero Ha ceoe Mo6uIbHOe YCTPOCTBO.

Mpunoxerve
15 nepBurHHOIt aKTVBaLM NOTPEBYeTCs yHeTHas danvck DJI v nogkioveHe K cetn VIHTepHeT. DJIGO 4

* DJI GO 4 noppepxmsaet i0S 9 (nwm 6onee noaaHioo Bepcvito) u Android 4.4 (1nv 6onee NO3AHIOK BEPCUIO).
* Morutop DJI CrystalSky™ pekomeHayeTcs MCTob30BaTL CO BCTPOEHHBIM MpusioxeHvem DJI Pilot.
* DJI Assistant 2 noggepxueaet Windows 7 (vm 6onee noagxve sepcin) n OS X 10.11 (1nmn 6onee nosaxve sepcin).

2.

3apAaauTe akKymMyJiAToOpPbI

* HaxKmmTe KHOMKY OTCOEAVHEHIIS 1 OTKPOMTE KPbILLKY COOTBETCTBYIOLLErO NOpTa /151 3apsiaKiA.
® Y706kl HauaTh 3apsaKy, ycTaHoBUTe akkymynsaTop Intelligent Flight Battery B nopt ans aapsgku.

Pozetka
37IeKTPOCETN
100-240 B
(50 /60 ru)

Bpems 3apsigku: 1,5 yaca* Bpems 3apsigku: 3 vaca®

* 3apsinHoe YCTPOVICTBO 13 KOMM/IeKTa

* Mepep, nepBsbiM V1CMoNb30BaHeM akkymynsTop Intelligent Flight Battery Heo6xoamMo 3apsiaTb NOSIHOCTBLIO. HaXkMu1Te KHOMKY pa3BiokupoBKU Ha BepXHEN
4aCTI 3aPSIHONO KOHLEHTPATOPA [i/151 CHSTTVSE MOTHOCTBIO 3PSHKEHHOO akikyMy/ISTOpa.

* Korpa sapsiika 3aBeplueHa, CBETOVOHbIE UHAMKATOPLI Ha akkymynsitope Intelligent Flight Battery Bbikiiouatcs, a CBETOAMOAHBIA MHAVKATOP Ha
3aPSIHOM KOHLEHTPATOPE Gy/iET rOpeTh 3e/1eHbIM.

® OTK/IOHUTE NUTaHUE My/bTa AVCTAHUMOHHOMO YTIpaB/ieHNs Nepes Hadasnom 3apsakn. Koraa sapska Gy/AeT 3aBepLueHa, CBETOANOAHbIE MHANKATOPbI Ha
NyNBTE AVICTAHLMOHHOTO YTPABNEHNS BbIKIIOHATCS

© 3apsiHbiit KOHLEHTPATOP UBMIACT 3BYKOBOIN CUTHAJ, KOria akKyMYJIITOP BY/IET MONHOCTBIO 3aPsiKeH. 3BYK MOXKHO BKIIOHMTE UM OTKIIOHMTE C NOMOLLBIO
NEPEK/IIOHATESI B HKHEN HaCTU KOHLIGHTPATOPA.

® YCTaHOBUTE akKyMyJISITOP Ha [IDOH 1 BKIIKOYNTE M TaHMe. Korjja TemnepaTypa akkyMmysisTopa oryckaeTcst Hike 15 °C, OH aBTOMATVHECKY MOf0rpesaeTcs,
nopaepxveas Temnepatypy 15-20 °C.

* PeKoMeH/yeTes 1CNob30BaTh [Ba akkyMyNsTopa. STOT BapuaHT MOXHO BbiopaTs B NpunoxerHn DJI GO 4. ObecnevbTe OAHOBPEMEHHYIO 3apsiaky W
paspsiaKy Kaxkaoi Napbl akkyMy ISTOPOB, HTOGE! MPOA/MTE X CPOK CAIyXGbl 1 rapaHTVPOBATL HaWMyYLLME BNEYaT/IeHIs OT NonieTa.

3.
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MoarotoBbTe NYJIbT AUCTAHLMOHHOIO yrpaB/ieHUA K paboTe

MomecTtute
MoBunbHOE
YCTPOMCTBO

B 32KNMbI 11
oTperynvpyite
UX NS HaeXXHON
hrkcaLmm.

Paznoxute fepxxaresib MOBUIBHOTO YCTPOVICTBA W aHTEHHbI. |
HaxmuTe KHOMKY NUTaHWs OAWH pas, YTobbl NPOBEPUTL | HavkmiTe KHOTKY, 4TOBb!
YPOBEHb 3apsaa akkymynsTopa. | 0CBOBOANTL KMMbI.

0 00

Huakni e—————— Boicokuin -

Pasnoxwire

MopkntoumrTe MOBUIBHOE
YCTPONCTBO C MOMOLLIbIO
USB-kabens.

CunbHbIA Cnabbliin
curHan curHan



4. MNoaroToBbTE APOH

MOHTa>K MOCaa04HOro Waccu | PacknagblBaHue gpoHa

PaafnoxuTe nyd, nepeasrHsTe (OKCATOP K KOHLY Jlyda U MOBEPHUTE ero
npuMepHo Ha 90° TakyM 06pa3oM, YTobbl cepebpsHas JIVHUS Haxoaunach B
npepenax 3Hadka <<>.

s

Mponenneps! 6e3
CcepebpuCTbIX

KOJEL, HEOBXOAVMO
YCTaHOBUTL Ha
[iBuUraresi 663 METOK.

MpWXMUTE Nporennep K
MOHT&XKHOW MIACTUHE 1
MOBEPHYTE B HANPABSIEHUN

B6IOKVPOBKN (’5 no
urkcaumn.

Mponennepbl ¢
cepebpucTbIMN
KosbLiaMy HeoBxoammo
YCTaHOBITL Ha
[Buraten ¢ MeTkamm
Takoro xe LieTa.

©
Mepen KaxxabIM NONETOM
NPOBEPSANTE HAAEXKHOCTL
KpenneHus nponenepos.

— 0

Haxkmute Ha KHOMKY CoenvhuTe Genbie n MepesenyTe dukcarop
OTCOBHEHNS CTAONIN3ATOPA,  KPACHbIE TOYKM 1 BCTaBbTE crabunmaaTopa 8
UTOBbI CHSITE KPBILLIKY. cTabunmaarop. NOMOXEHINE GNOKVPOBKM.

HaxkMI1Te KHOMKY OTCOeAMHEHst CTabunnsaTopa, NoBopaymneas ero uUKcaTop, Anst CHATUS cTabunuaatopa 1 kamepel. Mpu cHATMM rkcaTop
CTabrnnaaTopa HeoGXoAMMO MOBEPHYTE 10 YNIOPa NS YNPOLLIHIS NOCNE/YIOLLEN YCTaHOBKM
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YcraHoeka akkymynaTtopa Intelligent Flight —

Battery _ C—>  Bblcokuit
= AL,

BcrassTe fBa akkymynistopa. =[ of-- Y

HaxmuTe KHOMKy NUTaHNS OAMH Pas, YToGkl NPOBEPUTL

YPOBEHb 3apsaa akKyMySISTopa.

Haxkm1Te 0AVH pa3, 3aTeM yaepXkusaiTe Asisi BKIIOUeHUs)/

BbIK/IOHEHNS. © Hvskin

® VlcrionbayiiTe TONKO akKyMyISTOPHbIN OTGeK B, ecr Ans nofiaum NUTaHNs MPUMEHSIETCS OfIvH akKyMyTISTOp.
® HaxmuTe KHOMKY GHATIS aKKyMyISTOpa, YTOGb! BbITALLMTS ero.

5.

Monet

Ready to Go (GPS)

]

DJIGO 4

Mpunoxexne

Mepen nonetom y6eanTech, 4TO MHAMKATOP
COCTOSIHNS ApoHa B npunoxexun DJI GO 4
nokasbiBaeT Ready to Go (GPS) (MoneT paspetueH
— (paboTaeT cucTema CrnyTHUKOBOWM HaBUrauwv)) nam

[T

MepexniounTe pexxum Ready to Go (Vision) (MoneT paspelueH (paGotaet
nonetas caynmh BKIHO4VTE My/bT AYCTAHLVOHHOO BanycTiTe NpUnoeHIe cuctema 0630pa)) Npvi NoneTe B NoMELLIEH.
GesonacHsii pexv P. YNPABEHNS 1 NeTaTesNbHbIN DJI GO 4 v Haxkmute GO

annapar. Y.

B npunoxennn DJI GO 4

O (G @
ABTOMATUHECKUIA ABTOMaTU4ECKas Boaspart gomon (RTH) PexxviMbl akcnnyartaum [HononHuTenbHble
B3neT nocagka crabuimaaropa VIHTENIEKTYasTbHbIE PEXXVIMbI
noneta

* [1n5 NoNy4eH1s LONOSHATENBHOM MHOPMALMK 03HAKOMBTECH C PYKOBOACTBOM B NpunoxeHi DJI GO 4 unn Ha oduumansHom Beb-caitte DJI
 lNepeq B3NIETOM BCEr/1a YCTaHAB/IMBATE MNOAXOASILLYIO BbICOTY /715t BO3BPATA AOMON. [11si MOMyueHVst OMOMHUTE IBHON MHAOPMALIMM OBPATUTECH K
0TKasy OT OTBETCTBEHHOCTY 11 PYKOBOAICTBY MO TeXHKe 6e30MacHoCT

Habop BbICOTbI B Py4HOM pexxume

Mocaaka B py4HOM pexxume

CMmelLLaiiTe N1eBbI [PKONCTUK
BHU3 (MNaBHO), NOKa APOH He
KOCHETCSI MOBEPXHOCTA.

[ina BolkiodeHs asmratenei
YAEPXVBATE [PKOVCTUK B
TEUEHIE HECKOJTbKIIX CEKYHE,

“I

v
KomaHaa ynpaBneHnst HECKONBKUMI [KOMCTUKAMM A1 MnaBHO CABUHLTE NEBLIN
BI/TIOHEHINSI/BLIKTIOHEHIS S/EKTPOABUraTeneit DKOICTUK BBEPX
NS B3neTa

!
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
!

1 A OcTaHoBKa 3NeKTPoABUraTenel BO Bpemst
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1 noneta: HaXMUTe KHONKY BO3BpaTta
' [IOMOVi, O[IHOBPEMEHHO Nepemelas
Bo3BpaT B AOMALLHIOO TOYKY (C MOMOLLBIO NynbTa ! NIEBBIN [PKOVCTUK B HIKHIA BHYTPEHHMI
[mMCTaHUMoHHoro ynpasnexns) (Return-to-Home (RC)) ' Yron, v yASpxusaiiTe e e Te-enve 3

| CekyHg, Bolkniodaiite anexkTpopsraresin
' BO BpEMs noneta TObKO B 9KCTPEHHbIX
'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

f‘\\ He oTnuuaetcs oT KHOMKKM BO3BpaTa B foMaliHion Touky (RTH) B CUTYaLMSIX, B KOTOPBIX 3TO MOXET GbiTh
/ 1 npunoxern DJI GO 4. OTNpaBnseT APoH B AOMALLHIOIO TOHKY. Heononv%Mo ANA NpenoTEpaLLeHns
HaxmuTe 1 yaepxusariTe, 4ToGel 3anyCTuTs BO3BPALLEHNE APOHA. THABM 1 ONBCHbIX CHTYALH.
HavxkmuTe eluie pag, 4To6bl OTMEHWTL.

* Bpauaioliecs nponesnepsl MOryT NpescTasNsTe 0nacHocTe. HE BrniovanTe
3NEKTPOABYIraTe/M B OrPaHIN{EHHOM NPOCTPAHCTBE /1 B HENOCPEACTBEHHOI GNM30CTI
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ot nioaen
® He BbiNyCKaiiTe MybT AVCTAHUVIOHHOTO YNPaBIIeHNs U3 YK, MOKa S/IeKTPoaBIraTen
paboTatot.
® IMocne Nocafku CHauana BLIKMIOUNTE APOH, @ 3aTeM NYbT AUCTAHUMOHHOMO
ynpas/ieHns.
[ns obecnedeHns ceoein 6e30NacHOCTU 1 6E30NACHOCTN OKPYXXaIOLLWX 30HbI, 3anpeLLeHHble AN MoNeTos

BaKHO MOHUMATb OCHOBHbIE MPVIHLWATBI MosieTa.

[1ns nonyueHnst AOMONHUTENHOM MHChOPMaLM 06paTUTEC K OTKasy OT

OTBETCTBEHHOCTU 1 PYKOBOACTBY MO TEXHWKe Be30nacHocT. MoppobHee:
http://flysafe.dji.com/no-fly



TexHu4yecKune xapaKTepucTUKm

® JletaTenbHblii annapat (M200)

Paamepb! B pasno>eHHoM cocTosiHUM 887 x880x378 MM, B CIIOXKEHHOM COCTOSIHUM 716x220x236 MM

Macca MpubnnauTensHo 3,8 Kr (C ABYMS CTaHAAPTHBIMW aKKyMyISTOpami), NpubamauTensHo 4,53 kr
(C [1BYMS! [JONIO/HUTESTbHBIMY AKKYMYJISTOPaMM)

[uaroHantHbIi pasmep 643 Mm

Makc. BaneTHas macca 6,14 kr

Makc. nonesHas Harpyska 2,34 Kr (C AByMS CTaHAAPTHLIMM akKymMysTopamu), 1,61 Kr (C AByMS AONONHUTENbHBIMI aKKYMY ISTOpami)

TO4HOCTb NMO3MLMOHPOBaHUS (pexxum P ¢ GPS) Mo Beptukanm: +0,5 M (1,64 cpyta) nnm 0,1 m (0,33 chyTa, cuctema HivkHero ob3opa BKIIoHEHa)
no ropudoHTanu: 1,5 M (4,92 dyta) nnm +0,3 M (0,98 chyTa, crcTema HuxHero o63opa BKlioHeHa)

Makc. yrnosas ckopocTb Haknow: 300°/c, nosoport: 150°/c

Makc. yron HaknoHa 35° (25° npu BKIKO4EHHOM pexxume P v cricteme nepeaHero o63opa)

Makc. ckopoCTb Habopa BbICOTb! 5wm/c (16,4 dyta/c)

MaKc. CKOPOCTb CHYXKeHUs (Mo BEpTVIKan) 3 wm/c (9,8 dyTalc)

Makc. ckopocTb Pexm P: 17 m/c (61 km/4); pesxim S / pexxuim A: 23 M/c (83 km/d)

Makc. BbicoTa noneta Hag, ypoBHeM Mopst 3000 m (9842 chyTa ¢ nponennepammn 1760S)

Makc. conpoTviBneH1e BeTpy 10 m/c (32,8 cpyTalc)

Makc. Bpems noneta 27 muH (63 Harpysky), 13 MuH (B3neTHas macca: 6,14 kr)

(CO CTaHAAPTHBIMM aKKyMySISTOpam1)

Makc Bpems noneta 38 MuH (6e3 Harpyaku), 24 MyH (B3neTHas Macca: 6,14 kr)

(C [ONOMHUTEIEHBIMI AKKYMYSISITOPaMM)

CosmecTumble cTabrnmaatops! DJI Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

CoBMeCTUMbIE KpeNnneHms cTabunnaaropa OnvH CTabUMM3aTOP, HaK/TOH Kameps! BHIN3

CreneHb 3aWwmTbl 060N04KM P43

CNyTHVKOBbIE CHCTEeMbI HaBUraLm GPS+TIOHACC

Pabounit ananasoH Temnepatyp ot -20 fo +45 °C (ot -4 po 113 °F)

® [lynbT AUCTAHLMOHHOTO yrpaBneHna

Pa6ouas yactota 2,400-2,483 ITy; 5,725-5,825 [T,

Makc. paccTosHie nepefaqmn curHana 2,4TTu: 7 km (4,3 mum, FCC); 3,5 kM (2,2 munn, CE); 4 km (2,5 munn, SRRC)

(Npw OTCYTCTBIW MPENSTCTBAN 1 NOMEX) 5,8 T 7 kM (4,3 munn, FCC); 2 km (1,2 munu, CE); 5 km (3,1 munm, SRRC)

BAM 2,4 Tu; 26 gBm (FCC); 17 abwm (CE); 20 nbm (SRRC)
5,8 Twy;: 28 pbm (FCC); 14 abm (CE); 20 abm (SRRC)

BcTpoeHHbIN akkyMysTop 6000 MAY, UTWIA-NONNMEPHBIN 25

BbixoHas MOLLHOCTb 9 BT (6€3 nogaum nuTaHns Ha MobIbHoe YCTPONCTBO)

VcTourmk nuTarms USB i0S: 1 A npwn 5,2 B (Makc.); Android: 1,5 A npn 5,2 B (Makc.)

Pabounit aanasoH Temnepatyp ot -20 po +40 °C (ot -4 fio 104 °F)

© CucTema HixHero 063opa

Make. ckopocTs <10 m/c (32,8 dpyTa/c) Ha BbicoTe 2 M (6,56 chyTa)

Makc. BbicoTa <10 M (32,8 dyTa)

Pabounit granasoH <10 ™ (32,8 dyTa)

Yenosus (DyHKLUMOHMPOBaHS MOBEPXHOCTb € BAIVIMOI TEKCTYPOK, YPOBEHb OCBELLIEHHOCTU > 15 Nk

PaGounit AvanasoH ybTpassyKoBbIX AaTHMKOB 10-500 cm (0,33-16,4 chyTa)

VG081 (hyHKLVIOHVDOBaHVS Y/bTA3BYKOBbIX aTHMKOB  MaTepuasi, He MoryoLLiaiolLe 38yK, Tepaast oBEPXHOCTS (TOMCTOE KOBPOBOE NOKPbITIE B
MOMELLIEHIN YXYALLAET paboTy AaT4MKOB)

e CucTema nepeaHero o6aopa

[vnanasoH 0BHapy>KeHWs NPensTCTBuiA 0,7-30 m (2,3-98,4 chyta)
Yron o63opa Mo ropwaoHTam: 60°; no BepTUKam: 54°
YCNoBIS (YHKLVOHVPOBAHMS TMOBEPXHOCTb C BIVIMO TEKCTYPOIA, YPOBEHb OCBELLIGHHOCTY > 15 JIK
© CucTema BepXHUX UH(PaKPaCHbIX AATHMKOB
[nanasoH oBHapy>KeHsi NPensTcTBnin 0-5 M (0-16,4 chyTa)
Yron o63opa +5°
Pabouyas cpepa Bonbluvie, AncdysHO-0TPaKaIOLLME W OTPaXKAIOLLME NPENATCTBIAS (KO3 ULMEHT oTpaxkeHns >10%)
o AxkymynaTop Intelligent Flight Battery (cTanaapT, Moaens: TB50-4280mAh-22,8V)
EwmkocTs 4280 MAY
HanpsbkeHvie 228B
Tun akkymynsTopa JWTuiA-nonumepHsIia, 6S
OHeprus 97,58 Bty
Macca HeTTo (0pHa AeTasb) MpubnuavtensHo 520 r
Pabounit ananasoH Temnepatyp Ot -20 po +45 °C (o7 -4 fio 113 °F)
[vanasoH Temneparyp 3apsiku Ot +5 po +40 °C (41-104 °F)
Makc. MOLLIHOCTb 3apspku 180 BT
© 3apAaHoe ycTporcTeo (Mogens: IN2C180) ™
Hanpspkerve 26,1B 4 ke
HoMVHasTsHASH MOLLIHOCTb 180 BT e —"
DJl incorporates HDMI™ technology.
® 3apAaHblit KOHLEeHTpaTop (Moaenb: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
BxogHoe Hanpsxene 2618 demathe of HOMILicendna LLC  the Unted Siates and
Cuna Toka Ha Bxoae 69A other countries.
AKTyanbHyto peaakumio AOKYMEHTa MOXHO 3arpyauTb ¢ Be6-caiTa: MATRICE v DJI sBnsitoTCsi TOBapHbIMA 3HaKamu KomraHmy DJI.
P/ .diji. / ice-200-series © 2017 DJI Bee npasa 3aiyiieHs!.

% OTa OTMETKa 03Ha4aeT, YTO COAEPIKaHNE MOXET GbiTb
V3MeHeHO 6e3 NPefBapVTEEHOMO YBEAOMIEHNS. PaapaBoraro DJI. HaneyataHo B Kutae.
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