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Inspire 2

The INSPIRE™ 2 is a powerful aerial film making system with class leading agility and speed, redundancy
features for maximum reliability, and new, smart features that make capturing complex shots easy. A new
airframe design together with dual batteries boost flight time to 25* minutes.

The camera unit is now independent from image processor so that you have the flexibility to choose the perfect
gimbal and camera** system for each of your scenes. This means that regardless of which camera you choose,
you have the same powerful processing backing it, and when using the Zenmuse X5S, the ability to capture

RAW videos.

[SIN SN

Travel Mode

4
Flight Mode 5
. 6
Landing Landing
Gear Up Gear Down

© ~

Landing Mode 9

. FPV Camera
. Forward Vision System
. DJI™ Gimbal Connector V2.0

(DGC2.0)

. Gimbal and Camera Detach

Button

. Downward Vision System
. Extended Device Mounting

Position

. Transformation Mechanism
. Control and Processing Center

(with Micro SD Card Slot)
Front LEDs

* Maximum run time is tested in a lab environment. Performance may vary depending on local conditions.

** Gimbal and camera can be purchased separately on the official DJI Online Store.

Propulsion System (with
Motors, Propellers, etc.)
Rear LEDs

Intelligent Flight Batteries
Power Button

"
12
13
14
15
16
17
18

Battery Level Indicators
Battery Remove Button
Upward Infrared Sensor
Aircraft Status Indicator
DJI CINESSD™ Slot***
19. Linking Button

20. USB Mode Switch

21. USB Port

*** Lossless video (in CinemaDNG and ProRes format), and DNG RAW photo burst shooting will be available when DJI CINESSD used. Purchase the
DJI CINESSD and DJI CINESSD STATION separately on the official DJI Online Store.
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Remote Controller

The Inspire 2 remote controller features DJI's LIGHTBRIDGE™ technology for a maximum transmission distance
of up to 4.3 mi (7km)*. While flying the aircraft, you have a live HD view directly within the DJI GO™ 4 app on your
paired device for a precise and responsive flying experience. When in dual remote controller mode, each of the
two remote controllers separately control aircraft and camera and can be up to 328 feet (100m) apart.

The maximum run-time of the remote controller’s LiPo battery is approx. four hours**.

1. Power Button

2. Transformation Switch

3. Return-to-Home (RTH) Button
4. Control Sticks

5. Status LED
6
7
8
9
q

. Battery Level LEDs

. Power Port

. Mobile Device Holder
. Antennas

0. Handle Bar

Folded

11. Control Dial (Gimbal/FPV)

12. Camera Settings Dial

13. Record Button

14. Flight Mode Switch

15. Shutter Button

16. Pause Button

17. Micro USB Port

18. CAN Bus (Extended Port)

19. HDMI A Port (for Video Output)
20. USB Port (for Mobile Device Connection)
21. C1 Button

22. C2 Button

N = O

Connect your
mobile device

* The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide open area with no Electro-Magnetic interference, and
at an altitude of about 400 feet (120 meters).
** The maximum run-time is tested without supplying power to a smart device.



Basic Knowledge

* Fly Safe
DJI encourages you to enjoy flying in a safe, responsible and smart way.

400 ft
Always — —
fly under
It is important to understand basic
DO MONITOR YOUR ALTITUDE flight guidelines for the safety of
DO NOT FLY near or above people, and fly under 400 feet both you and those around you.
near trees, power lines or buildings. (120 meters). Refer to the Disclaimer and Safety

Guidelines for more information

@ No Fly Zones

DO MAINTAIN LINE OF SIGHT
DO NOT FLY in rain, snow, fog, and wind  and avoid flying behind buildings Learn more:
speeds exceeding 22 mph or 10 m/s. or obstacles that block your view. http://iwww.dji.com/flysafe

n * Be very careful when flying at high altitude as aircraft performance may be reduced. It is recommended to use a specially-designed
propeller when flying at high altitude.
* The compass and GPS will not work in Polar Regions. The aircraft will auto switch to A-mode and use the Vision System for positioning.

* Flight Mode

P-mode (Positioning): P-mode works best when the GPS

signal is strong. The aircraft utilizes the GPS and Vision @@ " o %
System to automatically stabilize itself, navigate between Y 3 al <«
obstacles or track a moving object. Advanced features such GPS Positioning

as TapFly™ and ActiveTrack™ are enabled in this mode.

S-mode (Sport): The handling gain values of the aircraft are
adjusted in order to enhance the maneuverability of the aircraft
in S-mode. Note that the Vision System is disabled in this mode.

A-mode (Attitude): When neither the GPS nor the Vision
System is available, the aircraft will only use its barometer for
positioning to control the altitude.

Vision Positioning
Q Effective Altitude:
. X < 32.8 feet
Toggle the flight mode switch on the remote (10 meters)
controller to ‘P" and wait for a stable satellite

count before takeoft. -

n * S-mode and A-mode should be enabled in the DJI GO 4 app.
* The Downward Vision System will not work properly over surfaces that do not have pattern variations, over water or in low light
conditions (< 15 lux).

¢ Return-to-Home

It is important to take off with a strong GPS signal
(GPS icon is followed by at least four bars) to ensure
that the Home Point is recorded by the aircraft. The
aircraft will automatically return to the Home Point in
the following cases.

I
I
I
I
I
I
I Smart RTH: The pilot presses the RTH button.
I

Low Battery RTH: The battery level is low or
TR critically low.
9 Failsafe RTH: Remote controller signal is lost.
The aircraft can sense obstacles at a distance up to

300 meters, then automatically avoid obstacle and
fly to the Home Poaint.

A The Forward Vision System will work properly over surfaces with a clear pattern and adequate lighting (lux > 15).
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Using Inspire 2

1. Download the DJI GO 4 App 2. Watch the Tutorial Videos
Search ‘DJI GO 4’ on the App Store or Watch the tutorial videos at www.dji.com or in
Google Play and download the app to your the DJI GO 4 app.

mobile device.

DJI GO 4 App Tutorial Videos

First-time activation requires your DJI account and internet connection.

Internet

DJI GO 4 app supports iOS 9 (or later) or Android 4.4 (or later).

3. Check the Battery Levels and Power on

* Press once to check the
battery level.

* Press once, again and
hold to turn on/off.

0 00

Low &————— High

Only use battery slot A when using one battery to supply power.

4. Charge the Batteries

* Press the release button and open the corresponding charging port cover.
* Insert the Intelligent Flight Battery into the charging port to begin charging.

Power Outlet
100-240V

Charging Time: 1.5 hours* Charging Time: 3 hours*

* The Intelligent Flight Battery must be fully charged before using it for the first time. Make sure to press the release button on the Charging
Hub's top when removing the fully charged battery.

* Only use the official DJI charger and Charging Hub with your Intelligent Flight Battery and remote controller.

* When charging is complete, the LED lights on the Intelligent Flight Battery will turn off, and the LED on the Charging Hub will show green.

* Power off the remote controller before charging. When charging is complete, the LED lights on the remote controller will turn off.

* The Charging Hub will sound a signal when the battery has been fully charged. The sound can be turned on or off by toggling the switch under the hub.

* Press the button on the battery once to check the battery level.

* Install the battery to the aircraft and power on. Once the battery temperature is lower than 15°C,it will auto heat to maintain a temperature
between 15-20°C.

* Pairing batteries is recommended. This can be done inside DJI GO 4 app. Ensure each battery pair is charged and discharged
simultaneously to prolong their service life and for a better flight experience.

* Provided charger
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5.

Prepare the Remote Controller

Unfold the mobile device holder and the antennas.

Strong @ Weak %

y Try to keep the aircraft inside the
optimal transmission range. If the
signal is weak, adjust the antennas
or fly the aircraft closer.

Optimal Transmission Range

Place your mobile
device and adjust the
clamp to secure.

Press the button to
release the clamp.

Connect your mobile
device with a Micro USB
cable.

Unfold

Dual Remote Controllers

You are required to link the Master
and Slave remote controllers.

Regarding the Master RC, launch
the DJI GO 4 app and enter GO FLY.
Tap @ .l on the top of your screen
to enter the RC Settings. Set the RC
Status as ‘Master’, and then enter the
desired connection password.

Repeat to set Slave RC Status to
‘Slave’. Then tap Search for Master
RC and connect to the Master RC
with your preset password.

 Dual frequency support makes the HD video downlink more stable. Note that the Russian only have the 2.4G frequency.
¢ DO NOT operate more than 3 aircrafts within the same area (size equivalent to a soccer field) to prevent transmission interference

6.

6

Controls

The stick mode is set to Mode 2 by default (left hand throttle). The left stick controls the aircraft's elevation
and heading. The right stick controls the aircraft's forward, backward and lateral movements. To adjust the

FPV camera, press and hold the C2 Button and rotate the control dial.

Left Stick Right Stick

You can change the stick mode in the DJI GO 4 app.

© 0000

Remote Controller Status Indicator

@® RC normal but not connected to aircraft.
L
© RC normal and connected to aircraft. B S

@ RC Slave Mode and not connected to aircraft.

FPV Camera Controls

@ RC Slave Mode and connected to aircraft
(9 B...) Low battery warning / RC error.
(& B—B—...) RC idle for 5 minutes.



7. Prepare the Aircraft

Insert the battery pair Press the power button a Unfold the landing gear to Landing
minimum of five times Mode and power on

* Keep your hands away from the transformation mechanism when unfolding the landing gear.
* Press the power button at least five times can transform the aircraft to Travel Mode again
* Make sure to press the battery remove button when removing the battery.

8. Mount the Gimbal and Camera

©)

Press the gimbal Align the white and Rotate the gimbal lock
detach button to red dots and insert the to the locked position
remove the cover. gimbal.

* Always power off the aircraft before removing the gimbal. Be sure to remove the gimbal before transforming the aircraft to Travel
Mode.

* Make sure to press down the gimbal detach button when rotating the gimbal lock to remove the gimbal and camera. The gimbal
lock should be fully rotated when removing the gimbal for the next installation.

9. Prepare for Takeoff

Pair the propellers and

motors with arrows of LN bl

the same color (red or

white).
Press down the spring pad Attach the propeller Again, rotate the
and rotate the propeller lock onto the motor. propeller lock until
until the arrows are aligned you hear a click.

and you hear a click.

Make sure to press down the shrapnel before rotating the propeller lock.

DJI GO 4
App
Launch the
Toggle the flight mode Connect your mobile device. Power on the remote controller DJI GO 4 app and
switch to the safest P-mode. and the aircraft. tap GO FLY.

7



10. Flight

Before taking off,

Ready to Go (GPS)

ensure that the Aircraft Status Bar in the DJI GO 4 app
indicates ‘Ready to Go (GPS)’ or ‘Ready to Go (Vision) in flying indoors.

In the DJI GO 4 App

* Auto Takeoff = Auto Landing
The aircraft will take off and hover at (’) The aircraft will land vertically and stop its
an altitude of 4 feet (1.2 meters). motors.

Return-to-Home (RTH)

Brings the aircraft back to the Home
Point. Tap again to stop the procedure.

S
& X

More Intelligent Flight Modes

A * Watch the tutorial in the DJI GO 4 app or on the official DJI website to learn more.

Tap to use TapFly (P-mode), ActiveTrack (P-mode) and more.

Gimbal Working Modes

Includes Tracking Mode, Free Mode and
Reset Mode.

* Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details.

Manual Takeoff

p-pq> &

Left stick up
(slowly) to take off

Combination Stick Command to start/stop the motors

Return-to-Home (RC)

Same as the RTH button in the DJI GO 4 app. Brings the aircraft
back to the Home Point.
Press and hold to initiate the RTH procedure. Press again to cancel.

Determine RTH status by sound:

J Single beep... Request to return, but not receive the respond
from the aircraft yet.

J Double beep... RTH in progress.

A * Rotating propellers can be dangerous. DO NOT start the motors in narrow spaces or
when there are people nearby.

* Always keep your hands on the remote controller so long as the motor is still spinning.

* After landing, power off the aircraft before turning off the remote controller.

* Take off from a flat surface in a wide open space, with the rear of the aircraft facing
towards you

* Intelligent landing gear will automatically raise after takeoff and lower when landing.
They can also be controlled manually using the Transformation Switch.

* The aircraft will not be able to land if the landing gear does not lower.

Manual Landing

1. Ensure the landing gear is lowered
before landing.

=4

Raise Lower
2. Pull left stick down (slowly) “%\)
until you touch the ground.
Hold a few seconds to stop \\ =
the motors.
v

Stop motor mid-flight: Press the RTH
button while simultaneously pulling
the left stick to the bottom inside
corner and hold for 3 seconds. Only
stop motors mid-flight in emergency
situations when doing so can
reduce the risk of damage or injury.

Aircraft Status Indicator

::‘\: - - Ready to go (GPS working). ::l::: -+ - Low battery warning.
IO Vision System on, GPS off or unavailable. :/i:\: -+ Critically low battery warning.
:::D:: - P-ATTl or ATTI mode. @ — Critical error.
:ﬁ: ---- Not connected to remote controller :*i/:?i -+ - Compass calibration required.



Specifications

Aircraft (Model: T650A)
Weight

Diagonal Distance (propeller excluded)

Max Takeoff Weight
Max Takeoff Sea Level
Max Flight Time

Max Tilt Angle

Max Ascent Speed

Max Descent Speed
GPS Hovering Accuracy

Operating Temperature

Gimbal

Angular Vibration Range
Controllable Range

Max Controllable Speed
Interface Type

Downward Vision System

Velocity Range
Altitude Range
Operating Range
Operating Environment

Ultrasonic Sensor Operating Range
Ultrasonic Sensor Operating Environment

Forward Vision System
Obstacle Sensing Range
FOv

Operating Environment

Upward Infrared Sensing System

Obstacle Sensing Range
FOV

Operating Environment
Remote Controller
Operating Frequency

Max Transmitting Distance

(unobstructed, free of interference)

EIRP

Battery

Output Power

USB Supply Power
Operating Temperature

Charger (Model: IN2C180)

Voltage
Rated Power

7.25 Ibs (3290 g, including two batteries, without gimbal and camera)

23.8 inch (605 mm, Landing Mode)

9.37 Ibs (4250 g)

1.55 mi (2500 m); 3.1 mi (5000 m with specially-designed propeller)

Approx. 25 min (with Zenmuse X5S)

P-mode: 35° (Forward Vision System enabled: 25°); A-mode: 35°; S-mode: 40°
P-mode/A-mode: 16.4 ft/s (5 m/s); S-mode: 19.7 ft/s (6 m/s)

Vertical: 13.1 ft/s (4 m/s); Tilt: 13.1-29.5 ft/s (4-9 m/s)

Vertical: +1.64 feet (0.5 m) or +0.33 feet (0.1 m, Downward Vision System enabled)
Horizontal: +4.92 feet (1.5 m) or +0.98 feet (0.3 m, Downward Vision System enabled)
-4° 10 104° F (-20° to 40° C)

+0.01°

Pitch: -130° to +40°; Roll: £20°; Pan: +320°
Pitch: 180°/s; Roll: 180°/s; Pan: 270°/s
DGC2.0

<32.8 ft/s (10 m/s) at height of 6.56 feet (2 m)

<32.8 feet (10 m)

<32.8 feet (10 m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0.33-16.4 feet (10-500 cm)

Non-absorbing material, rigid surface (thick indoor carpeting will reduce performance)

2.3-98.4 feet (0.7-30 m)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0-16.4 feet (0-5 m)
+5°
Large, diffuse and reflective obstacles (reflectivity >10%)

2.400-2.483 GHz; 5.725-5.825 GHz

2.4 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 2.2 miles (3.5 km, CE); 2.5 miles (4 km, SRRC)
5.8 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 1.2 miles (2 km, CE); 3.1 miles (5 km, SRRC)
2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

6000mAh 2S LiPo

9W (Without supplying power to smart device)

i0S: 1 A@5.2V (Max); Android: 1.5 A @ 5.2 V (Max)

-4° 10 104° F (-20° to 40° C)

26.1V
180 W

Intelligent Flight Battery (Model: TB50-4280mAh-22.8V)

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight

Charging Temperature
Operating Temperature
Max Charging Power

Charging Hub (Model: IN2CH)

Input Voltage
Input Current

4280 mAh

228V

LiPo 6S

97.58 Wh

5159

41°t0 104° F (5° to 40° C)
-4° 10 104° F (-20° to 40° C)

180 W Hnml

DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

26.1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries.

Download the detailed user manual at:

www.dji.com/inspire-2

3% This content is subject to change without prior notice.

INSPIRE and DJ! are trademarks of DJI.
Copyright © 2016 DJI All Rights Reserved.

Designed by DJI. Printed in China.
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~BIFEN
BEIRkEEN . BRRIUIIE M8

* I5TRSEE DJI GO 4 App REAENEENSEUZRIEN . MIRLEEEIEN (REFPNZLIR(FES]) .

FaE N
&P > &
o K [ b
BHTEHE: BB /=1L Ei8[E) HHERDHIT]

=k . TR

BreRMIZRE

N—" :

WIEES DJI GO 4 App SEIEENRATZHAER) .
RIREE B EERAUER AT ST B R
BRI IR .
AILAMNESEHRTRE T B EE0RIVATS

7B..B.. KR, EARKEITCTRRRE

J BB..BB... IETEIRfL

EIRIEAVRIER AR, BEENS VMTHRRISL LR E TRTmAR.
By, WASHCESY), UBRREESE.

o TR RSURFEEREFHRR Ve EEzth,

o MRS ILEIBSEXA ©TeE, BXITERS.

o HATHNEG ST FRMETRIMNTIEIE, BREBINE.

o BEERERAT VTR CEEM L. MR B TR, AP HRRIELE
PREEROBAREIFR, FaniEtEiEsRmE.

o ARARMFESELR, WAEETAMIEE

A

FanbEE
1. FRREERIBEM TSR

fBEe bt BT
2. EIE T REhHI I, B ﬂ\
EYTREE. (u\
RSB T ERRE
27, BHUEL. o

SRS ERRENEET)
ERTHE FRAEE . =S IEEBES
SECKTRLR, (ATRERKER
(ATEATRERIAEEAARY ) NBEER
FLEEBNEARAIZER

ME .

HITRRIRSIETIT
SB: - UTIBIN, GPS FAUFHR (P-GPS) u -

e sy
IR

W - TN, SR TE (P-OPTI)

St - - ETIBIN, EAER (P-ATTIATTI)

s

- IITIEIN, (RFERBIRE
- LIATIRIN, ERREERE
— RS, MERER

e e BEATHI, TEISEERE N/ - ISR, BhosEE

s TN



BRAHIE

° Ki78s (BLS: T650A)
i
3R (FAR)
BAECER
BAECEREE
SR ATHTE
BABAE
BACFHERE
BATIE®RE
GPS B#EE
EELIFNEEE
o =fH
RERSE
ARG
BRI
EOXR
TR S
HTRENEEE

BENE:

BEREENEEE

BARE RS JEIREHR . TEEME (iR
o FIANIERSE
(S BATEE 0.7 - 30m;
FOV IKF 60° , FEH 54°
{EFRINE
o TRERLTHNERENR G
ERSYREIEE 0-5m
FOV +5°
B FRIRE BRE, ARY, BREER (REE>10%) 50
o JEiREE
T 2.400 - 2.483 GHz; 5.725 - 5.825 GHz
BAESHWIES
(FFH. T )
REIINE (EIRP)
REB 6000 mAh 28 LiPo
¥ IW (TEABENREFHBRS )
USB #OfEBAR / BE
TIERERE 20T=407T
o FEEEEE (EIS: IN2C180)
BE 26.1V
FihIuES 180 W
° BRI (B3 TB50-4280mAh-22.8V)
BE 4280 mAh
BE 228V
FBjthERY LiPo 6S
255 97.58 Wh
iR ERE #5159
FEHINERE 5CZE40C
IR 20C=E40T
RAFERINE 180 W
o FTEER (ES: IN2CH)
BANEBE 26.1V
WA 69A

3290 g (TR, FE=EEN)

605 mm ( FEEE )
4250 g

Ei@EE. 2500 m; BELE: 5000 m

25 min ({3 Zenmuse X5S )

P& 35° (AIMMMRRSBA: 25° ) ; Afgst: 35° ; SH&El: 40°

Pzt /A B 5m/s; SHER: 6m/s
EH: Am/s; R 4 -9m/s
F|E: +05m (FIERSAEA: +0.1m); KFE: +1.5m (FMRREARRE:

20C=40TC

£0.01°
300 -130° = +40° 5 HER:

DGC2.0
<10m/s (BE2m, XEFRE)

<10m
<10m

£20° 5 FHE: £320°
HP: 180° /s; HER: 180° /s; FH%: 270° /s

KEBFEL0E, HBEHEFRRE (15 lux, ENENNTESRSAE)

10 - 500 cm

FEBEFEL0E, KBEHEFE (515 lux, EREFNTESRSTE)

24 GHz: 7km (FCC) ; 35km (CE) ; 4km (SRRC)

5.8 GHz: 7km (FCC) ; 2km (CE) ; 5km (SRRC)

2.4 GHz: 26 dBm (FCC) ; 17 dBm (CE) ; 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: 28 dBm (FCC) ; 14 dBm (CE) ; 20 dBm ( SRRC)

i0S:1A@5.2V (X ) ; Android: 1.5A@5.2V (&F&K)

DJl incorporates HDMI™ technology.

+0.3m)

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

other countries.

THREREEMESR, BAYENFRER N (BFRFMR)

www.dji.com/inspire-2

* MEBABMEEH, BASBTIEM.

INSPIRE #0 DJI 2K 5%
Copyright © 2016 AFEi

FTHORHR o
hRARFE

Designed by DJI. Printed in China.
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A2 IBAY Inspire 2

INSPIRE™ 2 BRI Z6EE, TiRkSBARNHA=MEEEARE . CHRIEMKSES DI™ SiEn
RATEHIRSE. TREAIRRERER. AMUENRER, JEENIIMEERE. RIT, LERAEERRIIENE
BARAT. WEIRMESSEIERIRITINGE. 2FNEERRURMIRRLN 25 DEMIRITISE .

1. FPV I 11. #E LED $571E
EE 2. AFIRB RS 12, BRERITEN
77777777777777777777777777777777777777777777 3.DGC2.0 #78 (DGC: 13. A EIRRIRE
DJI Gimbal Connector) 14, iR ESIETIE
RATHET 4. EREHEEIRE 15, EitbiE IR
5 TRIRBERS 16. TEERAI MR R MR
HETEERE 6. WREEZER 17. fIAHORREIE I
7. B 18. DJI CINESSD™ & =+
8. FIERIE P 19. EBEEHR
(& Micro SD &) 20. USB &= {12586
9. #38 LED 157IE 21. USB i##zis

10. BINRS (DHIE . BHEEE)

B, #Hit D) BIEERES

BIEET (TBREERNBRT) 8

*** CinemaDNG. ProRes E&zUMIR H 47FFIS 1% DNG raw BB HIBINEBHEZ(ERA DJI CINESSD mikietEF, At DJI BFEH#E DJI CINESSD #1 DJI
CINESSD i#+#.
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AR R E IS AR

Inspire 2 81281 LIGHTBRIDGE™ SE B &EHILN, BRaTHEIINAIRE, TERA 7 TAR © BEsH

M, FeRAAERE BB STBIRIERIRE. WaE® DJI GO™ 4 ERENIETHLE LA e =EEH.
ERRRTE 100 ARBEREEN, ERESNRERELHIGE.

ERENEREBNEE, ERERIUEEEF 4 /0\F

1. ERRIES

2. SRR
3. BHERAUZE
4. 18

8. {TEIRENR
9. K5
10.48F

ITEARRER

1. 24888 (E& /FPV)

12, fRiREIg e

13. SRR

14, RATRECEDIZRERD

15. $ARRIRS

16. 2SR

17. Micro USB i##18

18. CAN Bus ##7e#28

19. HOMI A [ (1R:RE8 288 )
20. USB 18 ( AIOEEITENRE )
21.C1 %88

22. C2 ¥&zH

BT

C EERMEER. BEERTENRET, RSE 120 AREARITH, EREE0IKiE FCC RIEERIR BB
*ERSBEITURIMRTIRERE. LRMEAERERSNBTMASHERITEEIR, @He%.



BFHE

° RATREFEMN
DJ g EEREERE. SEMRESTRIT.

= 120 2R

E SRR 1 B

BRI R EMBENE. BEARE

e e ) EERITEE BENRLERER,
EE: RATREEEARE. R, BRI EspimnR TS E R TR (RS eEE
BEMS . 120 AR . i) .
[—
D o> @ £hE
i ) ERSENTT _ ,
B BOEKRE (10 AR/F). M. B, RIS ARa R ST FHEE SR T8
BEERSRATRIT. BRI R ST http:/Avww.dji.com/flysafe

A ° DBRIERRNBREREEHIHFRME TR, RITHENERARE, BEAESBRRTNEEE, WEERT.
o ERALIBEIN, Autkisraitel GPS @KL, BRI LM A B (REIER ) BTRRERERIT.

o RATiE

PSR (FEfi1): (5 GPS EMIRE RGO SRS @@ aill @ %
HERRE . ISR T R SRS TR, ops it

St (EE)). (R GPS ARG R BRSNS,
FUERT, UORREERESES, MTSEBUE
ShEEL

A3t (A8, RIEF GPS IEERERGEITEN, (&
IRGLERISTETIAY, % GPS BIEMMERYT, BT PITRN.

REEN
R ERERTE IRMREE P R, AR
%45 GPS BRI,

A o SR A R ERIEIE B RIS ThAERaRs .
o MRIRBRERMIEY: BEE0-10 AR, KERE (>15Ilux, TNENBERRSINERE ). KAGEMSCENENNEIMNRE.

 RANIHEE
i, BTEAIAHEY GPS SERIFZE (DJ GO 4 [EFA
L AT | R0 GPS HSRER AN ) FieR, KR TSR,
ETFOIERT, SiseEERERmM::
LELRM: EAETBREEENSESRMIZMTE DI
GO 4 FEFIRIMNRIMIE, EMIHE M.
CHRBREN, EEEERERESTHENERERN
BB, FINHENE BENE.
TR KRR mERSHREANERT, fnKea

Q B
INSEEEIRAUAR R, TERE 300 AR EIEREE
B, DUBISATIRBIRIIEE, SRIEEH).

A BIRIEE RGNS RAERELSE, KBRIFURE (>15Iux, ENENBESRIIERE).
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EREAY Inspire 2

1. F&k DJI GO 4 FEAE 2. BEHERR

EBEAEAEESRE QR BT H, Wk FEfE DJI GO 4 EREXEZEE, g DJI
fTENEEE % DJI GO 4 fERER . BRBLEE.

DJI GO 4 fEfRRER TR

@ LAWK DJI GO 4 ERREMENA8EEM. MENISHERTHRECIERERRERE.

Internet

DJI GO 4 fERREHEREER i0S 9.0 KA LZRHsk Android 4.4 LI ERER.

. RETEERE

cREEE: BIEIX.
* FORL/ BRI 1@IR—IX,
£ 3 BARIZT ORI

<
3

<=

MRFELUETBIMME, LAGEHRE AR,

c T REBERIEMIZE, THABERBRES.
- EEEHAREERNEHEH, BAED.

TRER
100~240 V
(50HZ/60Hz)

STRFHMBEBIMAIT 1.5 15~ FTLFEBLAT 3N\

o ERERTERITEINR], AHUTHE, RETME, YWHRERBERIGEN, THEBREMD.

o FEEA DI BELRHNAEERIAERRE.

o BRRTEIHLERIETELMIER, BEREERBINENEREER, BRTEETE.

© MRFRBEHELFRCHRE, EBRIENERIICR, MRFTAXAESTTH.

* RBERKBEIMTANFIRFIMMARSIET. ARAME, SERTEOAETRHEERERT.

o IEIE—IREIh AR, BITEEThER.

o EfAl E R RBIDAFERZ, —EEHREMRR 15C, TibSFRMEENMINEE, EEBRERSE 16 = 20C M. FEANS

EZREREFM.
o BEEMBEILRIFENT / MBER, WESREMNEMEL. REEA DI GO 4 ERRARLTIG, IHRHEhETIER.

" (LRSS
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5. BEiEER

[RFEREE LTI R B RURAERGME, RENRGM ESEKEI R EREAIMR.

ETEIRIEAIOHES, MMIOHIAS RN S

EERIGE .
BEEGE
wme, WEFEE
BTAHEERR BIRR.
BB,

ERITEIREHIREE
&, ERTIHRERER
B

FHMAERR

FRNERE, ERBTHEaREngER. §
RERE, EREEUHEATRRAEE, B
DJI GO 4 [ERRAPRER, FEEGRIET
ez

FHERIE] ERIER .

WHEBIES. BEIEH.

FHEIER

EEAEMEHAE, W5 llERERRER

HThES.

BIEEH. USSR AR AR
(&)

BB BIESUNERTEPRIERRER
HIEH, MABBREEER.

EIfSRSHE 6.8 Gl 2.4 G MEENER, TLURBRENTEERIIGES, T8, HBIMBERE 2.4 G @fEk,

o BERMBKHMNENZEITE, BPER—EE (KRS ) RIERBRE 3 RnH.

6. E=RIRIEREP

ERRHEIFNTERIREANAEETF (EFHPI ), Z=E C2 FrIREN =, RIaEEl FPV R

HEmE.

EfER hiER

5
’

FPV faS il

WNFELRATIRIER, E2H (Inspire 2 EAEFM) ; ETTLUE DJI GO 4 BB BERNRIZS .

© feIERIE(E
(9B EBE / RAIHE

ESEE TR
o 0000 REEFINIAH (
FHIEREF B S ) EE
@ IRRBUHE, FBEZINIE (2 B—B—) 98 5 PRI L




7. BREWIRT

EINGL ) EEEIR B IRRR TR £ AR E MRS AR

SRS, IR, BRFRELE.
thFER IR L, SIY)EEmIR .
S TR LR, TEEBRED.

==
ALY

RIEZAEHRE HEEEH FREE HEAIREEIRIFE
%40, B REE. DGC2.0 ERATBEEIZS, e
TERNTRENIE . LIBEE

o HRSEHBIMIGEEIR, BRRIESIEHE. SRR EENRa, ButlTEAEH.
o BIFEOEHE, WARERIEIREN, A BT ARRNRIFEE. AR TRRE, FEBIREAE, U Rmi s A M T RS,

9. BERT

H RO EAEIER
BB EIREL RS MO 4
R,

©)

)« »

FRATRNEIR IHMAYE RRINEAE SE) B FE IR,
RN, 1R HEBER, #2
CHE. SCHE.

IRIEE 2R, 7 AIS N R SR AN,

DJIGO 4

fEmE

N SN g = . N . BlE DJGO 4 EFR
HE R B RATIR ] EEATEIRE PIREREE . FUIAKER 25t AN BSIATAT
HRARIAE P 1EAL

23



10. 7R / pEE

oo [ A, BHBSE DI GO 4 EAREMA EFNRTREISTRETS [ ERiE
RREESE (GPS) ﬁii %SE?E J@(@%?&%%EE (GPS) o[ AR A2 (Vision) |(£2 6 fEE52EE (Vision)),

DJI GO 4 RN m+

P BENER
‘D) RFEMBAKEETER, EAEY
1.2 RRERE.

¥
O
BERM

ELEEMIBEEEIRM, ERBE A
ShARLE—XBIEE ERAT.

&
B e oy

BLECTEFERARIT. EREIRIEZINAE.

BEREE
BLE(EAID B BRI B,

e e
BIERIEHT. SERAERSEA.

A  FEfE DJIGO 4 ERBIZE, DI B SBSEEHEE F, LUIERERBIERRITEEMIREERE.
* iBTESGTE DJI GO 4 EAREXPREESHNAMEMNSEURSIEM. H26H (RERAEZLIBTHI) PORTELIEFRE.

FoiER R
d K [ p

FEEHIRES. BERE)/ 1k iEigm EHEENMPT

RIENEIE 12, AR .

IJ8EE DJI GO 4 FERZ Ry B ENRAMILEAERE] .
RIRE R ESAVSELRAL AT EAIAHEE ENRAT .
BIRIR IR R LR
LB IR T S B S ATRAUIRAS :

JB..B... EKIRAL, BREEIAOREE

J BB...BB... IEfEiRL

A » BERIEEIRITIEE AR, BIFERRNORRIT 220, WRBWEREARE .
EREY). BIARSEDIEREY), LUBRIAEEE .
o ERIAEBIEST SRR, BN TFF eSS, WK SERRZ S,
o BEEBEEIE, SEARENEK, BREERE.
o RATRIASAVA TIBER PSR, (EREmPARE.
o BRERFRAIENORERESE LH, WEREREITE, EREBAIIIERE
FERSAVERARHIBR, FEREIRTERAE.
o MRAMTHSER, BITRETAREE .

R TR

FEMPHRRIFERIEME
2, BiEEEL.

2. EEETREHFYE, B ﬁﬁi\
FHRIESE AL (( j)
7

v

SREIEBESS: MNRELE
12, AR TEREE. SHEE
BEEYHMIAEER, RILER
FIREHERTRIER (FIF I aTAE
BRIAZ) BEEEELSELE

GERERR.

AUBIRREE B

- - GUBLEIRRSE, GPS EAIFIM (P-GPS) N OEEeRE, FERETS

MWW - RS, IREEADE(E (P-OPT) W EbERE, BERERES

S - ISR, ERUER (P-ATTVATT) § —aEiER, mEER

e - WEBRERE, REEERE W/ RS, BRUEIRRLT
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BTIRE

°© ik (BU5%: T650A)

=E

e (&)
BRAERES
BARRSRSE
BARATHHE
BAMIDAE
BALETHEE
BRATIEERE
GPS MH{sHEE
EERFRIRRE

REREE
R GE
ARG
SR IRRE

TRRERSR
RATIRE R EEE
SEREEE

3,290 g (BMEAE, FTRAEAHEH)
605 mm ( fEiEER )

4,250 g

EiE%E. 2,500 m; BFEE: 5,000 m
25 min ({&F8 Zenmuse X5S)

PRz 35° (RUFRIEIRERL. 25° ); A&, 85° ; S#Ez. 40°

P& /AR: 5m/s; SHRI: 6m/s

EH: 4m/s; FTE: 4-9m/s

EH: +0.5m (MATREERM: £01m); KF: £1.5m (MATRIERR: £0.3m)

20CE407C

+0.01°

. -130° & +40°; #&R: £20°; KF. +320°
R5{m: 180° /s; #&iR: 180° /s; KFE: 270° /s

DGC2.0

<10m/s (BE2m, XBRE)
<10m
<10m

REBLUELIE, HBIFHFRE 15 lux, ERENBERRBIIEL)

BELEEAEGE 10 - 500 cm
BRI ERERE RS E. EEE (EB &SRR )
° BIRIRERR
TE B AN S0 0.7-30m;
FOV K 60° , EH 54°
ERRE XEELELEE, HRIRERE 15 lux, EABRNIEEHERBIIRE)
o TEEBATAMSRGNRR
B RN FEE 0-5m
FOV £5°
EFBIRIE ART . BRHERY (REIE >10%)
o B
B{ESAR 2.400 - 2.483 GHz; 5.725 - 5.825 GHz
BASEEMIER 2.4 GHz: 7 km (FCC); 3.5 km (CE); 4 km (SRRC)
(BB, BEE) 5.8 GHz: 7 km (FCC); 2 km (CE); 5 km (SRRC)
BEIINER (EIRP) 2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
RNEE 6000 mAh 25 LiPo
NEHE 9W (BTN BT EIFAIMRAE )
USB iEEBMEER/EE  i0S: 1A@5.2V (&K); Android: 1.5A@5.2V (&X)
BFRERE 20°CZE40C
° FEESS (58 IN2C180)
BE 261V
BEDE 180 W
° BWEeMATE (B8R TB50-4280mAh-22.8V)
BE 4280 mAh
BE 228V
EihEERY LiPo 6S
2551 97.58 Wh
ThERSse #5159
REERRE 5CZE40C
EERIRE 20CE40C .
BARENE 180 W HoOImi
* RBER (2: IN2CH) B e 2 con it
gﬁ s oy
NERERTEESH, FRIERERSIETH (EAEFM) INSPIRE 0l DJI 2ASERHEVES

www.dji.com/inspire-2

* MMEBASIEEN, WASITEN.

Copyright © 2016 K3BAIFT RIEFRS
DJI &5, HTPEIAREENR.
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Inspire 2

INSPIRE™ 2 (&, 7 5 X mmDEHIEE AV — N &ROEREEZ KB I STIRKEE R aERRARNO—>
TIHMLVAY— M BEE BB LIEM N A ST~V BB S DIREEBRICERLETMAICET 171\
TR EIN RITRRENE 257 90,

AAZTAZY MIBHRILEY R T LADSIRII LT WA T8, ¥ — > CSEICRBIE IV INVENAT ** TRIRTEDE
HEH BN E T, CHUTKI GEIRLIEAASITHD DS T HATHYR— LTV B RO IEBEEE N R
. Zenmuse X5S ZfEATEERAW ETAEBE T HIENTEET,

CFPV A4S
BIAEYIVVRT I
DM TN ILaRTE—
v2.0(DGC2.0)
TUINIVERASDERIFL
Rav
THEYaVVRTLI

HEBE T/ \A ZEW B
EfEEt
EHRIEE 2 7 s (Micro SD
H—EZA MEH)

9. 7OV k LED

10. #EV AT L(E—52— 7
ORS7%5E)

[T SN

&

@ N o o

11.1)7 LED
12.AVTVITUR TS b

14. Ny T UY=LV A VD
r—t—

15 /Ny T U—EIHNLRZ

16. LA DRMELT—

17 ERT =2 RA VD —
H—

18. DJI CINESSD™ Z R wh ===

19. XTIV I RG>

20. USB E—RZA v F

21.USB R—F

* BRAB@EEIE RREBHECTT AN DT, MR E S TEEZHBELBIET,

DI DRRA Y ZA VAT TRRBALILD VINIVEAAZ,

** DAL AETH (CinemaDNG &£ U ProRes f220) 3K U° DNG RAW FLEBIDEFHRRZICIE. DJI CINESSD AHEIC & 9. Bl DIl DAT
H>Z4 A7 DJICINESSD $&U DJI CINESSD A7 —/3>EBALTIZEL,

26



{51

Inspire 2 M3X{EHl. DJI O LIGHTBRIDGE™ £ifi# AL THY RAMEIEEEIL 4km T MAERILTE N
TUT LIeTINAZD DI GO™ 4 7 TUTEES AT HD Ea—%#BAEHS U7V TISEEDBSVRITEREL
TVl E 9, 717 IR EHE— RDBE &R 100m BN TEXERD SHIKE N ASHBRICHIETEE T,

EEHD LiPo /\w T ) —DERABREE I 4 B~ TY,

1. BRRZY

2. BRAAvF

3. Return-to-Home (RTH) R%2>
4. 2> bA—IVATAvY

5. A7 —HA LED

6./\y 7 =Ll LED

7. BRR—b

8. ENAILTINA R RIVAE—
97T

10. /N RJb—

Tl IEIRRE

1. avbO—)LEA1v)L
(TN FPV)

12. AASREAAYIV

13 FRERZ >

14. 754 NE—RRA YT

16, Vv wR—REY

16. —BFERE2>

17. Micro USB AR—

18. CAN /AR (JEBRAR— 1)

19. HDMI A R— (BEIH /1)

20. USB R— b (B/\A L7/ \A REEGLA)

21.C1 Rz

22.C2 RZ>

ENAIVTINA
AEERT S

* BRAGRIERE BEYPERTSHNEOIUT TRERDOBE 120m DEEITEN T,
* AMIS TR 200 A— M VEDEEYE R L TEBNICE S R—LRA Y MNCRBIENTEE T,
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BA1RH

° REBTFA hDfsHIT
TN BRI EREROC AR —MEHETERLHTEL,

400
Ao 74—+

mhc

NFomiE L
B e

I I - B LBIDADEE DI
T4 baEZERL. BERNGRITAA RSA U EBRS BT

ADIELE EZe R GEBF BMDEE 400 74—k (120 X— KL IUFT %@ﬁ%ﬁ% RS LOELS

FATLGEWTLIEELY, RATLTLIZEL, ARSAUEBELTEEN,
o> @ AT KHE
Bl AE BR TR, FHRICDVWTE U T ETE

M. 5\ 5B EE 10m/s ZBAZBEIERT REDEDEYPEENDRSE £,

LiEWTLTIEELY, FATLIELTLEELY, http://www.dji.com/flysafe

o BEDBVBHCRITI BIIEMADIERENMET 5Tt THICTELTLEE V. BEDB VB TRITT BIME. BHBDTARZ%
ERLTEEL,
o MR Cld, 02/ VRE GPS BEIELE B A MEIEBEINIC A E— NITHWBDY, BV YR T LEERL TBROLET,

° I5CFE—F

P E—F(RYY3=2%) GPS E8 A BWEEIE P E—F

TORMEEBEDLET.GPS BRUEL I3V AT LEFIF @“@ 19 %
LT % BBRICRES U BENOMEBVRITL S ol
CHERMAEBH L) TEEX T, COTE— R Tl TapFly™ (2w GPS KIva=2y

TT754)® ActiveTrack™ (70 T4 T+ 5w ) BEDBER
HBREDNBMITIZIE T,

S BE—FRER—Y) MED T A VAL TOND T8 MK
DD BFVE T, CDTE—RTIE EV I VIR T LDE
CTEBRITERLTLIEEL,

A E—F(E&EB)IGPS PEVIVIRTLEFBTELGWNE
éfiléii\%%@{ﬁéﬁ%&bt:ilf?r@%«%@ﬁﬁ LT BEZSIE

—VIBMEE:
® e

EERDTSA M E—REPICHIVEZ T B

BT DEIC. RE LIEBEDHORRENDE

THHELET,

A ¢ DJIGO 4 TIES E—FE A E—REEMCTEHELNBVET.
o FHEDIVVRT LIE =2 DELH RO HERD B2 KD ESEBEVMERT (16 )7 AKi) TIEBEICEEEL EE A,

- 5 * Return-to-Home
R—LRA > MHBRICRER ICEER I N A K DIT,
GPS 158 h% 587175 4K88 (GPS 7+ J/IT 4 &L,
FDN—HIETR) CHETHENBETT, XD
SEERITEENICR— LRIV MIRVET,
AX—h RTH #2#it& & RTH R2 = LE S,
BNy T — RTH: Ny T —FEENIEE T D7 <
. o TVET,
X T1—)Lt—7 RTH RERDESHRTIN R
9 BB TVET,
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Inspire 2

INSPIRE™ 2 ist ein leistungsfahiges System flir Luftaufnahmen mit erstklassiger Agilitat und Geschwindigkeit,
Redundanzfunktionen fur maximale Zuverlassigkeit und neuen, intelligenten Funktionen, die komplexe
Aufnahmen erleichtern. Ein neues Flugrahmendesign sowie zwei Batterien erhdhen die Flugzeit auf 25 Minuten*.

Die Kameraeinheit ist nun unabhéngig vom Bildprozessor, sodass Sie die Mdglichkeit haben, das perfekte
Gimbal- und Kamera**-System fur jede Szene auszuwéhlen. Das heiBt, Innen steht unabhangig davon, welche
Kamera Sie wéhlen, dieselbe leistungsstarke Verarbeitung zur Verfugung, und wenn Sie die Zenmuse X5S

verwenden, kénnen Sie auch RAW-Videos aufnehmen.

4
Flugmodus
5
Fahrwerk Fahrwerk 6.
eingefahrer ausgefahren
7
8.

Landemodus

N

Transportmodus 3.

©

. FPV-Kamera

Vorwartsgerichtetes Vision-
System

DJI™ Gimbal-

Anschluss V2.0 (DGC2.0)

. Gimbal- und Kamera-

Freigabetaste

. Abwaértsgerichtetes Vision-

System
Verlangerte
Montageposition fur Geréate

. Landegestell-Mechanismus

Steuerungs- und
Verarbeitungs-Center (mit
Micro-SD-Kartensteckplatz)
Vordere LEDs

* Die maximale Betriebszeit wurde unter Laborbedingungen getestet und dient nur zur Referenz.

** Gimbal und Kamera kénnen separat im offiziellen DJI Online-Store erworben werden.

1
1

1

18.
19.

2
2

S}

1.
2.
13.
14.
5.
16.

3

- o

. Antriebssystem (mit

Motoren, Propellern usw.)
Hintere LEDs

Intelligent Flight Batteries
Ein/Aus-Taste
Akkuladezustandsanzeige
Akkuentnahmetaste

Nach oben gerichteter
Infrarotsensor

. Statusanzeige des

Fluggerats

DJI CINESSD™-Steckplatz**
Koppeltaste
USB-Modusschalter

. USB-Anschluss

*** Verlustfreies Video (im CinemaDNG- und ProRes-Format) und die Serienbildaufnahme von DNG RAW-Fotos stehen zur Verfagung, wenn die DJI
CINESSD verwendet wird. Die DJI CINESSD und DJI CINESSD STATION kénnen separat im offiziellen DJI Online-Store erworben werden.
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Fernbedienung

Die Inspire 2-Fernbedienung bietet die LIGHTBRIDGE™-Technologie von DJI, die eine maximale
Ubertragungsreichweite von bis zu 7 km* ermaéglicht. Wahrend des Flugs kénnen Sie eine Live-HD-Ansicht
direkt in der ,DJI GO™ 4“-App auf Ihrem gekoppelten Gerét betrachten, um ein prazises und reaktionsschnelles
Flugerlebnis zu genieBen. Im Betrieb mit zwei Fernbedienungen werden das Flugzeug und die Kamera jeweils
getrennt gesteuert und kénnen bis zu 100 m voneinander entfernt sein.

Die maximale Laufzeit des LiPO-Akkus der Fernbedienung betragt ca. vier Stunden**.

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

2
22

Ein/Aus-Taste
Fahrwerkschalter

. Ruckkehrtaste (RTH)
Steuerhebel
Status-LED
Akkuladezustands-LED
Stromanschluss
Mobilgeréatehalter

. Antennen

0. Haltegriff

Zusammengeklappt

Drehregler (Gimbal/FPV)
Kamerarédchen

Videotaste

Flugmodusschalter

Fototaste

Pausetaste

Micro-USB-Anschluss

CAN-Bus (erweiterter Anschluss)
HDMI A-Anschluss (fur Videoausgang)
USB-Anschluss (fur den Anschluss von
Mobilgeraten)

C1-Taste

C2-Taste

=
< = p

Mobilgerat

anschlieBen

* Die Fernbedienung erreicht Ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) auf offenem Gelande ohne elektromagnetische Stérquellen und bei
einer Flughdhe von ca. 120 Metern.
** Beim Test der maximalen Laufzeit wird keine Stromversorgung fur das externe Mobilgerat bereitgestellt.
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Grundlegendes Verstandnis

 Sicher fliegen

DJI legt groBen Wert darauf, dass Sie das Fluggerat sicher und verantwortungsbewusst
bedienen.

™. 400 ft
Bleiben Sie_ —
immer unter
Zu Ihrer eigenen Sicherheit und zur
Sicherheit der Menschen in Ihrer
) B ) BEHALTEN SIE IHRE FLUGHOHE Umgebung miissen Sie die
FLIEGEN SIE NICHT in der N&he oder Uber IM AUGE grundlegenden Flugregeln kennen.
Menschen oder in der Nahe von Baumen, und fliegen Sie stets unter 120 Meter Im Haftungsausschluss und den
! Sicherheitsvorschriften finden

Uberlandleitungen oder Gebauden. Sie nahere Informationen.

<

Flugverbotszonen
HALTEN SIE IMMER SICHTKONTAKT
und steuern Sie das Fluggerat nicht
Bei Regen, Schnee, Nebel und hinter Gebauden oder anderen Weitere Informationen:
Windgeschwindigkeiten von mehr als 10m/s  Hindernissen, die die Sicht versperren http://www.dji.com/flysafe

sollten Sie das Fluggerét NICHT verwenden.  kénnten.

* Fliegen Sie in groBen Hohen vorsichtig, da die Leistungsfahigkeit des Flugzeugs dann eingeschréankt sein kann. Fur groBe Héhen wird
A die Verwendung eines speziell daftr entwickelten Propellers empfohlen.
* Der Kompass und das GPS-System sind in Polargebieten nicht funktionstichtig. Das Fluggerat schaltet selbsttétig in den Modus ,A*
und nutzt das Vision-System fir die Positionsbestimmung.

* Flugmodus

Modus ,P* (Positionsbestimmung): Der Modus ,P* sollte

gewahlt werden, wenn das GPS-Signal ausreichend stark w lI||| Q %
ist. Das Fluggerat nutzt GPS und das Vision-System, um . .

sich automatisch zu stabilisieren, zwischen Hindernissen zu GPS-Positionsbestimmung

navigieren und ein sich bewegendes Objekt zu fixieren. In
diesem Modus sind erweiterte Funktionen wie TapFly™ und
ActiveTrack™ aktiviert.

Modus ,S* (Sport): Im Modus ,S* werden die
Verstarkungswerte des Fluggerats so angepasst, dass sich
die Mandvrierfahigkeit erheblich verbessert. Beachten Sie,
dass das Vision-System in diesem Modus deaktiviert wird.
Modus ,A" (Attitude/Fluglage): Wenn weder GPS noch das

Vision-System verfligbar sind, nutzt das Fluggerét lediglich Optische
ein Barometer zur Positionsbestimmung und zum Steuern Positionsbestimmung
der Flughthe. Effektive Flughthe:

< 10 Meter

Stellen Sie den Flugmodusschalter an der
Fernbedienung auf P, und warten Sie mit dem
Start, bis die Satellitenzahlung stabil ist.

n * Der Modus ,S" und der Modus ,A" sollten in der ,DJI GO 4“-App deaktiviert werden.
* Uber Oberflachen ohne wechselhaftes Muster, Uber Wasser und bei geringer Lichtstarke (< 15 Ix) funktioniert das abwartsgerichtete
Vision-System nicht wie gewohnt.

* Ruckkehrfunktion
I Beim Start muss das GPS-Signal ausreichend stark
I sein (GPS-Symbol mit mindestens vier Balken), damit
I der Startpunkt vom Fluggerat aufgezeichnet wird. Das
| Fluggerat kehrt in den folgenden Fallen automatisch zum
I Startpunkt zurtck.
: Intelligente Ruckkehrfunktion: Der Pilot driickt die RTH-
Taste.
| Batteriebedingte Rickkehr: Der Akkuladezustand ist
- Q niedrig bzw. sehr niedrig.
Sicherheitsbedingte Ruickkehr: Das Signal der
Fernbedienung ist unterbrochen.
Das Fluggerat erkennt Hindernisse bis zu einer Entfernung
von 300 Metern, weicht diesen dann automatisch aus und
fliegt zurlick zum Startpunkt.

A Das vorwartsgerichtete Vision-System funktioniert korrekt tiber Flachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (Lux > 15).
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Inspire 2 verwenden

1. ,,DJI GO 4“-App herunterladen 2. Die Tutorial-Videos ansehen
Suchen Sie im App Store oder auf Google Die Tutorial-Videos finden Sie auf www.dji.com
Play nach ,DJI GO 4", und laden Sie die oder in der ,DJI GO 4"-App.

App auf Ihr Mobilgeréat herunter.

,DJI GO 4“-App Tutorial-Videos

Fur die erste Aktivierung benétigen Sie ein DJI-Benutzerkonto und eine Internetverbindung

Internet

Die ,DJI GO 4“-App wird auf iOS 9 (oder héher) sowie Android 4.4 (oder hoher) untersttitzt.

3. Ladezustand priifen und einschalten

* Drucken Sie die Taste einmal,
um den Akku-Ladezustand zu
Uberprufen.

* Drucken Sie die Taste noch
einmal, und halten Sie sie
gedruckt, um das Gerat
auszuschalten.

0 0350

Niedrig@—————— Hoch

4. Akkus aufladen

« Drlcken Sie die Entriegelungstaste, und 6ffnen Sie die Abdeckung des passenden Ladeanschlusses.
« Stecken Sie die Intelligent Flight Battery in den Ladesockel, um den Ladevorgang zu starten.

Steckdose
100-240 V

Ladezeit: 1,5 Stunden* Ladezeit: 3 Stunden*

* Die Intelligent Flight Battery muss vor dem ersten Gebrauch komplett geladen sein. Dricken Sie die Freigabetaste oben auf dem Akkuladegerét,
wenn Sie den vollstandig aufgeladenen Akku entnehmen.

* Verwenden Sie fur die Intelligent Flight Battery und die Fernbedienung nur das offizielle Ladegerat und das Mehrfachladegerat von DJI.

* Bei voller Ladung erléschen die LEDs an der Intelligent Flight Battery und der Fernbedienung, und die LED am Mehrfachladegerét leuchtet grtin.

 Schalten Sie die Fernbedienung vor dem Laden aus. Bei voller Ladung erléschen die LEDs an der Fernbedienung

 Driicken Sie die Taste am Akku einmal, um den Ladezustand zu prifen.

* Am Mehrfachladegerét ertont ein Signal, wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist. Das Signal kann mit dem Schalter an der Unterseite ein- oder
ausgeschaltet werden.

* Den Akku am Fluggerat anbringen und einschalten. Wenn die Temperatur des Akkus auf unter 15 ° sinkt, erwarmt sie sich automatisch auf 15 —20 °C.

* Es wird empfohlen, Akkus zu koppeln. Dies kann in der ,DJI GO 4"“-App durchgefihrt werden. Um eine langere Lebensdauer und ein besseres
Flugerlebnis zu gewahrleisten, stellen Sie sicher, dass jedes Akkupaar simultan ge- und entladen wird.

* mitgeliefertes Ladegerat
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Fernbedienung vorbereiten

Klappen Sie den Mobilgeréatehalter auf, und stellen Sie die Antennen ein.

stark % schwach &

y Das Fluggerat sollte sich immer
in innerhalb der optimalen
Sendereichweite befinden. Stellen Sie
bei schwachem Signal die Antennen
Optimaler Sendebereich ein, oder verringern Sie die Entfernung.

Ausklappen

Zwei Fernbedienungen

Koppeln Sie die Master- mit der Slave-
Mobilgerét einsetzen Fernbed\'enung.

und mit Klemme sichern.

Starten Sie an der Master-FB die
,DJI GO 4"-App, und 6ffnen Sie
das Kameramen. Tippen & .ill Sie
oben am Bildschirm auf, um die FB-
Einstellungen zu 6ffnen. Stellen Sie
den FB-Status auf ,Master*, und
geben Sie das Koppelpasswort ein.

Wiederholen Sie diesen Vorgang, um
SchiieBien Sie das den FB-Status auf ,Slave" festzulegen.
Mobilgerét mit einem Tippen Sie auf ,Search for Master RC*,
Micro-USB-Kabel an. und koppeln Sie per Passwort die

Slave- mit der Master-Fernbedienung.

Driicken Sie die
Taste, um die
Klemme zu I6sen

* Da der HD-Videolink auf zwei Frequenzen senden kann, verlauft die Signaltibertragung sehr stabil. Beachten Sie, dass in Russland
nur die 2,4-G-Frequenz verfugbar ist.

* Innerhalb des Flugbereichs (GréBe entspricht etwa einem FuBballfeld) dirfen maximal 3 Fluggeréate betrieben werden, damit sich
die Signale nicht gegenseitig stéren.
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Bedienelemente

Der Hebelmodus ist standardmaBig auf Modus 2 gestellt (Gas links). Der linke Hebel steuert Flughthe
und Flugrichtung. Der rechte Hebel steuert die Vorwarts-, Ruckwarts- und Seitwartsbewegungen. Um die
FPV-Kamera einzustellen, driicken Sie die C2-Taste, und drehen Sie den Drehregler.

FPV-Kamera-
Rechter Hebel Bedienelemente

Linker Hebel

Der Hebelmodus kann in der ,DJI GO 4“-App geandert werden

Statusleuchte der Fernbedienung

© 0000 @ Fembedienung i. O., aber nicht mit dem Fluggerat gekoppelt @ Fernbedienung im Slave-Modus und mit dem Fluggerét gekoppelt
NY
@ Fembedienung i. O. und mit dem Fluggerét gekoppelt @7 (/'8...) Warnung! Akkuladezustand niedrig/FB-Storung
@ Fembedienung im Slave-Modus, aber nicht mit dem Fluggerat gekoppelt (§ B—B—...) Fernbedienung seit 5 Minuten inaktiv



7. Fluggeréat vorbereiten

Setzen Sie die beiden Driicken Sie die Ein-/Aus- Klappen Sie das Landegestellt in den
Akkus ein. Taste mindestens funf Mal. Landemodus und schalten Sie das
Gerét ein

* Bertihren Sie den Fahrwerksmechanismus nicht, wenn das Fahrwerk ausgefahren wird.
* Drlcken Sie die Ein-/Aus-Taste mindestens fiinf Mal, um das Flugzeug wieder in den Transportmodus zu versetzen.
 Driicken Sie die Freigabetaste, wenn Sie den Akku entnehmen

8. Gimbal und Kamera montieren

==

Driicken Sie die Gimbal- Bringen Sie die weiBen Drehen Sie die
Freigabetaste, um die und roten Punkte in Gimbal-Arretierung in
Abdeckung zu entfernen Flucht, und setzen Sie die verriegelte Position

das Gimbal ein

e Schalten Sie das Fluggerat immer aus, bevor Sie den Gimbal auseinbauen. Entfernen Sie den Gimbal, bevor Sie in den
Transportmodus schalten.

¢ Dricken Sie die Gimbal-Freigabetaste, wenn Sie die Gimbal-Arretierung drehen, um das Gimbal und die Kamera zu entfernen. Die
Gimbal-Arretierung muss vorsichtig gedreht werden, wenn das Gimbal fur die nachste Installation entfernt wird.

9. Auf den Start vorbereiten

Stellen Sie die Propeller
und Motoren anhand der
Pfeilfarben zusammen
(rot oder weiB).

©)

)« »

Dricken Sie das Schrapnell nach unten, und ~ Befestigen Sie Drehen Sie erneut die
drehen Sie die Propellersicherung, bis die den Propeller am Propellersicherung,
Pfeile an Propeller und Propellersicherung Motor. bis sie hérbar
aneinander ausgerichtet sind und die einrastet.

Sicherung horbar einrastet.

Driicken Sie das Schrapnell herunter, bevor Sie die Propellersicherung drehen.

,DJI GO 4*

-App

Starten Sie die ,DJI
Stellen Sie den Flugmodusschalter SchlieBen Sie Ihr Schalten Sie die Fernbedienung GO 4*-App, und tippen
auf den sichersten P-Modus. Mobilgerat an. und die Drohne ein. Sie auf GO FLY.
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10. Flug

Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass die Fluggerét-Statusleiste in der ,DJI
GO 4"-App entweder ,Ready to Go (GPS)" oder bei Innenfliigen ,Ready to Go (Vision)*
anzeigt.

Ready to Go (GPS)

In der ,,DJI GO 4“-App:

Automatisches Starten Automatisches Landen

Das Fluggerat hebt ab und verharrt (’) Das Fluggerat landet auf dem direktesten
bei einer Flughéhe von 1,20 m im Weg, und die Motoren werden abgeschaltet.
Schwebeflug.

(>

Riickkehrfunktion (RTH)

R . Betriebsarten des Gimbals
Das Fluggerat kehrt automatisch zum i .
Startpunkt zurtick. Tippen Sie ereut auf die Beinhaltet: Folgemodus, Freier Modus und
Schaltflache, um den Vorgang abzubrechen. Zurucksetzen-Modus.

Gs

Weitere intelligente Flugmodi
Tippen Sie hierauf, um TapFly (Modus ,P*), ActiveTrack (Modus ,P*) und vieles mehr zu verwenden.

A * Naheres erfahren Sie im Tutorial in der ,DJI GO 4“-App oder auf der offiziellen DJI-Website.
* Stellen Sie immer eine groBzlgige Hohe fur die Rickkehrfunktion ein. Im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften finden Sie
néhere Informationen.

pq s

k Driicken Sie zum
Starten den linken Hebel
Hebelkombination zum Ein-/Ausschalten der Motoren (langsam) nach oben.

Manuelles Starten Manuelles Landen

1. Vor der Landung muss das Fahrwerk
ausgefahren werden.

)

Hochklappen Herunterklappen

2. Ziehen Sie den linken Hebel f"\

nach unten (langsam), bis das |
Fluggeréat den Boden berthrt.  \
Halten Sie ihn einige
Sekunden, um die Motoren
auszuschalten.

=4

1)

Ruckkehrfunktion (Fernbedienung)

Gleiche Funktion wie die RTH-Schaltflache in der ,DJI GO 4“-App. Das
Fluggerat kehrt automatisch zum Startpunkt zuriick.

Lange driicken, um die Rtckkehr zu starten. Zum Abbrechen erneut
drticken

Anhalten der Motoren im Flug:
Dricken Sie die RTH-Taste, ziehen
Sie gleichzeitig den linken Hebel in
die innere, untere Ecke, und halten
Sie ihn 3 Sekunden lang. Schalten
Sie die Motoren wahrend des Fluges
nur ab, wenn dadurch in einem
Notfall Verletzungen oder Schaden
vermieden werden konnen.

RTH-Status mit Ton bestimmen:

J Ein Piepton ... Die Ruckkehr wurde angefordert, aber das Flugzeug
hat noch nicht geantwortet.

J Doppelter Piepton ... Auf dem Ruickkehrflug.

A * Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT unter
beengten Platzverhéltnissen oder in der Nahe von Personen.

* Legen Sie die Fernbedienung nicht aus der Hand, solange die Motoren drehen.

* Schalten Sie nach der Landung zuerst das Fluggeréat und dann die Fernbedienung ab.

* Starten Sie auf einer ebenen Flache mit groBem Abstand zu eventuellen Hindernissen.
Dabei muss das Fluggerat mit dem Heck zu Ihnen weisen.

* Das Landegestellt wird nach dem Start automatisch nach oben und vor der
Landung nach unten gefahren. Uber den Landegestellschalter kénnen Benutzer das
Landegestell auch manuell bedienen.

* Das Flugzeug kann nicht landen, wenn das Fahrwerk nicht ausfahrt.

Statusanzeige des Fluggerats

B - - - Startklar (GPS akiv) :::I:: -+ Akkuladezustand niedrig

‘\: -+ - Vision-System eingeschaltet, GPS ausgeschaltet oder nicht verfligbar :/:i\: ---- Warnung! Akkuladezustand sehr niedrig
:::D:: -+ Modus P-ATTI oder ATTI @ —— Schwerer Fehler
:/:U\i ----- Keine Verbindung zur Fernbedienung :/:i\: :/‘U\i - - - Kompass kalibrieren!

48



Technische Daten

® Fluggerat (Modell: T650A)

Gewicht 3290 g, inkl. zwei Akkus, ohne Gimbal und Kamera
Diagonalabstand (ohne Propeller) 605 mm (Landemodus)
Max. Startgewicht: 42509
Max. Starthéhe tber NN 2500 m; 5000 m mit Spezialpropeller
Max. Flugzeit Ca. 25 Min. (mit Zenmuse X5S)
Max. Neigungswinkel Modus ,P*: 35° (mit aktiviertem vorwartsgerichtetem Vision-System: 25°);
Modus ,A": 35% Modus ,S*: 40°
Max. Steiggeschwindigkeit Modus ,P“/Modus ,A*“: 5 m/s; Modus ,S* 6 m/s
Max. Sinkgeschwindigkeit Vertikal: 4 m/s; Neigung: 4-9 m/s
GPS-Schwebefluggenauigkeit Vertikal: 0,5 m oder +0,1 m (mit aktiviertem abwartsgerichtetem Vision-System)
Horizontal: +1,5 m oder +0,3 m (mit aktiviertem abwaértsgerichtetem Vision-System)
Betriebstemperatur -20 bis +40 °C
* Gimbal
Kontrollierte Winkelgenauigkeit +0,01°
Kontrollierter Bereich Nickachse: -130° bis +40°; Wanken: 20°; Schwenkachse: +320°
Max. steuerbare Geschwindigkeit Nickwinkel: 180°/s; Wanken: 180°/s; Schwenkachse: 270°/s
Schnittstellentyp DGC2.0
* Abwartsgerichtetes Vision-System
Geschwindigkeitsbereich <10 m/s bei einer Hohe von 2 m
Hoéhenbereich <10m
Betriebsbereich <10m
Einsatzumgebung Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (>15 Ix)

Betriebsbereich des Ultraschallsensors 10 bis 500 cm
Einsatzumgebung des

Ultraschallbereichs Abriebfestes Material, feste Oberflache (Teppiche im Innenbereich reduzieren die Leistung)
* Vorwértsgerichtetes Vision-System
Hinderniserfassungsbereich 0,7 bis30m
FOV Horizontal: 60°; Vertikal: 54 ©
Einsatzumgebung Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (>15 Ix)
* Nach oben gerichteter Infrarotsensor
Hinderniserfassungsbereich 0bis5m
FOV +5°
Einsatzumgebung GroBflachige reflektierende Hindernisse mit einem hohen Reflexionsvermogen (> 10 %)
* Fernbedienung
Betriebsfrequenz 2,400 bis 2,483 GHz; 5,725 bis 5,825 GHz
Max. Sendereichweite 2,4 GHz: 7 km (FCC); 3,5 km, (CE); 4 km, (SRRC)
(ohne Abschattung, stérungsfrei) 5,8 GHz: 7 km (FCC); 2 km, (CE); 5 km, (SRRC)
EIRP 2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
Akku 6000 mAh 2S LiPo
Ausgangsleistung 9 W (Liefert keine Energie fur Mobilgeréate)
USB-Stromversorgung i0S: 1 A@5,2V (Max.); Android: 1,5 A@ 5,2V (Max.)
Betriebstemperatur -20 bis +40 °C
* Ladegerat (Modell: IN2C180)
Spannung 26,1V
Nennleistung 180 W
® Intelligent Flight Battery (Modell: TB50-4280 mAh-22,8 V)
Kapazitat 4280 mAh
Spannung 22,8V
Batterietyp LiPo 6S
Energie 97,58 Wh
Nettogewicht 515¢g
Ladetemperatur 5 bis 40 °C
Betriebstemperatur -20 bis +40 °C
Max. Ladeleistung 180 W
© Mehrfachladegerét (Modell: IN2CH) e e ot ant HOM e Sefiion Mtimedia
Eingangsspannung 26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
Eingangsstrom 69A other countries.
Die ausfuhrliche Bedienungsanleitung finden Sie unter: INSPIRE und DJI sind Marken von DJI.
www.dji.com/inspire-2 Copyright © 2016 DJI Alle Rechte vorbehalten
% Der Inhalt kann jederzeit unangekindigt geandert werden Konzept: DJI. Gedruckt in China.
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Inspire 2

El INSPIRE™ 2 es un potente sistema de filmacion aérea dotado de una agilidad y velocidad lideres en su clase,
con caracteristicas de redundancia para una fiabilidad maxima y nuevas funciones inteligentes que facilitan
la filmacién de tomas complejas. Gracias a su estructura de vuelo redisefada y el uso de baterfas dobles, la
autonomia de vuelo ha aumentado a 25 minutos.

La unidad de cédmara es ahora independiente del procesador de imagen, por lo que tendr4 la flexibilidad
necesaria para elegir el sistema de estabilizador y camara** perfecto para cada una de sus escenas. Esto
significa que, independientemente de la camara que elija, dispondra de la misma potencia de procesamiento
para respaldarla, y cuando use el Zenmuse X5S, podré captar videos en RAW.

1. Camara FPV 11. LED posteriores
2. Sistema de vision frontal 12. Baterias de vuelo
3. Conector del Estabilizador inteligente
DJI™ V2.0 (DGC2.0) 13. Boton de encendido
Modo viaje 4. Boton de liberacion de 14. Indicadores de nivel de

Modo de vuelo

Tren de Tren de

aterrizaje aterrizaje

levantado bajado
Modo de
aterrizaje

estabilizador y cdmara

5. Sistema de vision inferior

6. Posicion extendida de
montaje del dispositivo

7. Mecanismo de
transformacion

8. Centro de control y
procesamiento (con ranura
para tarjeta Micro SD)

9. Indicadores LED delanteros

10. Sistema de propulsion

(con motores, hélices, etc.)

bateria

15. Boton de extraccion de
bateria

16. Sensor infrarrojo superior

17. Indicador de estado de la
aeronave

18. Ranura™* DJI CINESSD™

19. Boton de vinculacion

20. Boton de modo USB

21. Puerto USB

* El tiempo de funcionamiento maximo se ha obtenido en entorno de laboratorio y se incluye como mera referencia para el usuario.

** Estabilizador y camara adquiridos por separado en la tienda online de DJI.

*** El video sin pérdidas (en formato CinemaDNG y ProRes) y la toma de fotografias en DNG RAW en réfagas estaran disponibles al usar DJI CINESSD.
Adquiera DJI CINESSD y DJI CINESSD STATION por separado en la tienda online oficial de DJI.
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Control remoto

El control remoto del Inspire 2 incorpora tecnologia LIGHTBRIDGE™ de DJI para una distancia maxima de
transmision de hasta 7 km (4,3 mi)*. Mientras vuela la aeronave, dispone de una vista en directo en HD con la
aplicacion DJI GO™ 4 en su dispositivo emparejado para una experiencia de vuelo precisa y con una respuesta
excelente. Cuando se encuentre en modo de control remoto doble, cada uno de los dos controles remotos
controlan independientemente la aeronave y la cdmara y pueden estar a 100 metros de distancia entre si.

El tiempo de funcionamiento méaximo que ofrece la bateria de LiPo del control remoto es de aproximadamente 4
horas**.

Boton de encendido

Interruptor de transformacién

. Botén de regreso al punto de
origen (RTH)

. Palancas de control

. LED de estado

Indicadores LED de nivel de

bateria

. Puerto de alimentacion

Soporte para dispositivo mévil

Antenas

0. Asa

ZEN

[SRGIES

aLoxN

Plegado

11. Selector de control
(Estabilizador/FPV)

12. Selector de configuracién de la camara

13. Botén de grabacion

14. Conmutador de modo de vuelo

15. Bot6n del obturador

16. Boton de pausa

17. Puerto MicroUSB

18. Bus CAN (puerto ampliado)

19. Puerto HDMI A (para salida de video)

20. Puerto USB (para conexion de
dispositivos méviles)

21. Botén C1

22.Botén C2

Conecte el
dispositivo movil

* El control remoto es capaz de alcanzar su distancia maxima de transmisién (FCC) en una amplia zona abierta sin interferencias
electromagnéticas, y a una altitud de unos 120 metros (400 pies).
** El tiempo de funcionamiento maximo se prueba sin suministrar alimentacion para el dispositivo mévil externo
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Conocimiento basico

* Vuele seguro
DJI le anima a disfrutar volando de manera segura, responsable e inteligente.

Siempre 500 ple_s
vuele a
E menos de
CONTROLE SU ALTITUD Es importante conocer las directrices
NO VUELE cerca o por encima de y vuele por debajo de 120 metros gzzﬁ?§a%eyv|geéiZﬂiﬁﬁﬁfﬁ;ﬁem
personas, cerca de arboles, tendidos (400 pies). Para més informacion, consulte los )
eléctricos o edificios. apartados Renuncia de responsabilidad

y Directrices de seguridad

@ Zonas de

exclusion aérea

MANTENGA LA LINEA DE VISION
NO VUELE con lluvia, nieve, niebla ni con 'y evite volar detras de edificios u
velocidades del viento superiores a obstaculos que bloqueen su vision.
35 km/h o 10 m/s.

Més informacion:
http://www.dji.com/flysafe

A * Tenga mucho cuidado al volar a gran altitud, ya que el rendimiento de la aeronave puede disminuir. Se recomienda usar una hélice
especialmente disefiada al volar a gran altitud.
* Labrdjulay el GPS no funcionaran en las regiones polares. La aeronave conmutaré automaticamente al modo A y empleara el Sistema
de Visién para posicionamiento.

* Modo de vuelo

Modo P (posicionamiento): el modo P funciona mejor con

sefial GPS intensa. La aeronave utiliza el GPS y el sistema w |lI|| 0 %
de vision para estabilizarse, navegar entre obstaculos o [ Posicionamiento GPS

realizar el seguimiento de un objeto en movimiento. Funciones
avanzadas, como TapFly™ y ActiveTrack™, estan habilitadas
en este modo.

Modo S (Sport): Se ajustan los valores de ganancia de
manipulacién de la aeronave con el fin de mejorar su
maniobrabilidad en modo S. Tenga en cuenta que el Sistema
de Vision esté desactivado en este modo.

Modo A (Attitude): Cuando no estan disponibles ni el GPS ni el
sistema de vision, la aeronave solo utilizard su barémetro para

Altitud eficaz para

posicionamiento para controlar la altitud. Q posicionamiento
visual:
. < 10 metros
Ponga el interruptor de modo de vuelo del (32,8 pies)

control remoto en la posicién ‘P'y espereaque T
se registre un recuento estable de satélites
antes de despegar.

n * Los modos Sy A deben estar activados en la aplicacion DJI GO 4.
* El Sistema de Vision Inferior no funcionara correctamente sobre superficies con un patrén sin variaciones, sobre el agua o en condiciones
de luz escasa (< 15 lux).

* Regreso al punto de origen

Es importante despegar con una sefial de GPS fuerte
(el icono de GPS va seguido de al menos cuatro
barras) para garantizar que la aeronave registra bien
el punto de origen. La aeronave volvera al punto de

I
5 metros (16,4 pies) :

| " P . .

| origen autométicamente en los siguientes casos.
I

I

I

Smart RTH: El piloto pulsa el botén RTH.
RTH por bateria baja: El nivel de la bateria es bajo o muy

I
I
I
I
I
I
I
I
v b QU RTH de seguridad: Se ha perdido la sefial del

bajo.
controlador remoto.
La aeronave puede detectar obstaculos a una distancia

de hasta 300 metros, evitar automaticamente los
obstaculos y volar al punto de origen.

A El Sistema de Vision Frontal funcionara correctamente sobre superficies con patrén claro e iluminacion suficiente (lux > 15).
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Manejo del Inspire 2

1. Descargue la aplicacion DJI GO 4 2. Vea los videotutoriales
Busque "DJI GO 4" en el App Store o en Vea los videotutoriales en www.dji.com o en la
Google Play y descargue la aplicacién en aplicacion DJI GO 4.

su dispositivo movil.

Aplicacion DJI GO 4 Videotutoriales

@ La activacion inicial requiere la cuenta DJI y conexion a Internet.

Internet

La aplicacion DJI GO 4 es compatible con iOS 9 (o posterior) y Android 4.4 (o posterior).

3. Compruebe los niveles de bateria y encienda

* Pulse una vez para
comprobar el nivel de bateria.

* Pulse una vez, pulse de
nuevo, y mantenga pulsado
para encender o apagar.

4. Cargue las baterias

« Pulse el botdn de liberacion y abra la tapa del puerto de carga correspondiente.
* Inserte la Baterfa de Vuelo Inteligente en el puerto de carga para iniciar la carga.

Toma de
alimentacion
100-240 V

Tiempo de carga: 1,5 horas* Tiempo de carga: 3 horas*

* La Bateria de Vuelo Inteligente debe estar completamente cargada antes de usarla por primera vez. Asegurese de pulsar el botdn de
liberacion de la parte superior del Centro de Carga al retirar la bateria totalmente cargada.

* Utilice solamente el cargador y Centro de Carga oficial de DJI con la Bateria de Vuelo Inteligente y el control remoto.

* Una vez finalizada la carga, las luces LED de la Baterfa de Vuelo Inteligente se apagaran y el LED del Centro de Carga se iluminara en verde.

* Apague el control remoto antes de cargar. Una vez finalizada la carga, las luces LED del control remoto se apagaréan

* El Centro de Carga emitira una sefial acUstica cuando la bateria esté totalmente cargada. El sonido puede encenderse o apagarse
conmutando el interruptor situado bajo el Centro de Carga.

* Pulse el botdn de la bateria una vez para comprobar el nivel de la bateria.

* Instale la bateria en la aeronave y encienda. Cuando la temperatura de la bateria sea menor de 15 °C, se calentar4 automéaticamente para
mantener su temperatura entre 15-20 °C.

* Se recomienda emparejar las baterias. Es posible hacerlo en la aplicacion DJI GO 4. Asegurese de que cada par de baterias se carga y
descarga simultdneamente para prolongar su vida Util y proporcionar un mejor rendimiento en vuelo.

* Cargador suministrado
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5. Prepare el control remoto

Despliegue el soporte del dispositivo mévil y las antenas.

Intensa % Débil &

Intente mantener la aeronave den
del rango 6ptimo de transmision.

!
b

la sefial es débil, ajuste las antenas

o vuele la aeronave mas cerca.
Intervalo de transmision éptimo

Cologue el dispositivo mévil
y ajuste la abrazadera para
asegurarlo

Pulse el botén para
liberar la abrazadera.

Conecte el dispositivo
movil con un cable
Micro USB.

tro
Si

Desplegar

Control remoto doble

Se le solicita que vincule los controles
remotos maestro y esclavo.

Respecto al RC maestro, inicie la
aplicacion DJI GO 4y acceda a la
péagina “Camera View”. Toque @® ,ill en
la parte superior de la pantalla para
entrar en la configuracion de RC.
Establezca el modo RC en "Master"y
seguidamente introduzca la contrasefna
de conexion deseada.

Repita para Establecer modo RC en
"Slave'. Seguidamente toque "Search
for Master RC"y conecte al RC maestro
con la contrasefia que ha predefinido.

 La capacidad de doble frecuencia aumenta la estabilidad de la transmisién de video HD. Tenga en cuenta que las regiones de Rusia s6lo

tienen la frecuencia de 2.4G.
* NO controle méas de 3 aeronaves en la misma zona (superficie equivalente a

un campo de fltbol) para evitar interferencias de transmision.

Controles

El modo de palanca preestablecido es el Modo 2 (acelerador a la izquierda). La palanca izquierda controla
la elevacion y orientacion de la aeronave. La palanca derecha controla los movimientos de avance, retroceso
y desplazamiento lateral de la aeronave. Para ajustar la cdmara FPV, pulse el botén de cdmara C2y gire el

selector de control.

Palanca izquierda Palanca derecha

Puede cambiar el modo de palanca en la aplicacién DJI GO 4.

Indicador de estado del control remoto

© 0000 @ RC normal pero no conectado a la aeronave.
© RC normal y conectado a la aeronave.

@® RC en modo esclavo y no conectado a la aeronave.
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Controles de camara FPV

@ RC en modo esclavo y conectado a la aeronave.
L
B S

(& B—B—...) RC inactivo durante 5 minutos.

(9 B...) Aviso de bateria baja / Error de control remoto.



7. Prepare la aeronave

Inserte el par de baterias Pulse el botén de encendido al Despliegue el tren de aterrizaje en
menos cinco veces Modo de Aterrizaje y encienda

* Mantenga las manos alejadas del mecanismo de transformacion al desplegar el tren de aterrizaje.
* Al pulsar el botén de encendido al menos cinco veces se transforma de nuevo la aeronave a modo de transporte.
* Asegurese de pulsar el boton de extraccion de bateria cuando vaya a retirar la bateria.

8. Montaje del estabilizador con camara

@

Pulse el polén de Alinee los puntos Gire el bloqueo del
extraccion del blanco y rojo e inserte estabilizador a la posicion
estabilizador para refirar el estabilizador. de cierre

la cubierta.

* Apague siempre la aeronave antes de desmontar el estabilizador. Asegurese de quitar el estabilizador antes de transformar la
aeronave a Modo viaje.

* Aseglrese de pulsar el botén de extracciéon del estabilizador al girar el bloqueo del estabilizador para retirar el estabilizador con
camara. El blogueo del estabilizador debe estar totalmente girado al retirar el estabilizador para la instalacion posterior.

9. Preparese para el despegue

Empareje las hélices

y los motores con LN »l¢

flechas del mismo

color (rojas o

blancas).
Presione la pieza metdlica y Acople la hélice al De nuevo, gire el
gire el bloqueo de la hélice motor. bloqueo de la hélice
hasta que las flechas estén hasta oir un "clic".

alineadas y se oiga un "clic"

Asegurese de presionar la pieza metdlica antes de girar el bloqueo de la hélice

Aplicacion

DJI GO 4

Abra la aplicacion

Coloque el interruptor de modo
de vuelo en Modo P para una . . ) DJI GO 4y toque
mayor seguridad. Conecte el dispositivo movil Encienda el control remoto y la aeronave. GOFLY.
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10. Vuelo

Antes de despegar, asegurese de que la Barra de Estado de la Aeronave en la aplicacion
Ready tO GO (G PS) DJI GO 4 indigue "Ready to Go (GPS)", 0 "Ready to Go (Vision)" al volar en interiores.

En la aplicacién DJI GO 4

‘ Despegue automatico = Aterrizaje automatico
La aeronave despegara y volara en modo (’) La aeronave aterrizara verticalmente y
estacionario a una altitud de 1,2 metros detendra sus motores.
(4 pies).

O
’\ Regreso al punto de origen (RTH)
a Trae la aeronave de vuelta al punto de
origen. Toque de nuevo para detener el
procedimiento.

Incluye Modo Tracking, Modo Free y

[ Modos de funcionamiento del estabilizador
Modo Reset.

Mas modos de activacién de los Modos de Vuelo Inteligente
Toque para usar TapFly (Modo P), ActiveTrack (Modo P) y mas.

A * Vea el tutorial en la aplicacion DJI GO o en el sitio web oficial de DJI para obtener mas informacién
* Establezca siempre una altitud de RTH adecuada antes del despegue. Para mas detalles, consulte la Renuncia de responsabilidad y las
Directrices de seguridad.

Despegue manual P Aterrizaje manual
1. Asegurese de que el tren de aterrizaje
o @ @ ha descendido antes de tomar tierra.
d K ™ o N
Palanca izquierda )
Comando de combinacién de palancas para arriba (despacio)
arrancar/detener los motores para despegar Subir Bajar

N

Regreso al punto de origen (control remoto)

hasta tocar suelo.

. Empuje la palanca izquierda =
hacia abajo (despacio) [\/KN)
Igual que el botén RTH en la aplicacién DJI GO 4. Trae la aeronave de Mantenga unos segundos /

!
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
!
'
'
'
'
'
'
'
'
'
|
vuelta al punto de origen. !
S r ner los motores.
Mantenga pulsado para iniciar el procedimiento RTH. Pulse de nuevo | para detener los motores, ) 4
para cancelar. !
Determine el estado de RTH mediante el sonido: |
J Un pitido... Orden de regreso enviada, pero adn no se ha .
recibido la respuesta de la aeronave. I
J Pitido doble... RTH en curso. !
'
'
!
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'

Detencion del motor en pleno vuelo:
Pulse el botén RTH empujando al
mismo tiempo la palanca izquierda a
la esquina inferior interna, y mantenga
durante 3 segundos. Sélo detenga los
motores en pleno vuelo si se produce
una situacién de emergencia en la que
esta maniobra pueda reducir el riesgo
de dafios o lesiones.

A * Las hélices en rotacion pueden resultar peligrosas. NO arranque los motores en
espacios reducidos o cuando haya personas cerca

* Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras el motor esté girando.

* Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto

* Despegue desde una superficie llana en un espacio despejado al descubierto, con la
parte trasera de la aeronave orientada hacia usted

* El tren de aterrizaje automatico se elevara automéaticamente tras despegar y
descendera al aterrizar. Los usuarios también pueden controlar el tren de aterrizaje
automaticamente con el Interruptor de Transformacion.

* La aeronave no podréa aterrizar si el tren de aterrizaje no desciende.

Indicador de estado de la aeronave

:::I:: - Ready to Go (GPS funcionando). “®: -+ Aviso de bateria baja.

:*::*i - - - Sistema de Vision activado, GPS apagado o no disponible. :/i:\: ---- Aviso de baterfa baja critica.

U+ Modo P-ATTI 0 ATTI. W —— Error critico.

:ﬁ: ---- No conectado al control remoto. :*i/:ﬁi - - - Es necesario calibrar la brujula.
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Especificaciones

Aeronave (Modelo: T650A)
Peso

Distancia diagonal (sin hélice)
Peso maximo en orden de vuelo
Altitud de despegue méax. desde
nivel del mar

Tiempo de vuelo maximo
Angulo de inclinacién méaximo
Velocidad de ascenso max.
Velocidad de descenso max.
Precision de Vuelo Estacionario con GPS

Temperatura operativa

Estabilizador

Intervalo de vibracién angular
Rango controlable

Velocidad méax. controlable
Tipo de interfaz

Sistema de vision inferior
Rango de velocidad
Intervalo de altitud

Rango de funcionamiento
Entorno de funcionamiento
Rango de funcionamiento de
sensores ultrasénicos
Entorno de funcionamiento de
sensores ultrasénicos

Sistema de vision frontal

Rango de deteccion de obstaculos
FOV

Entorno de funcionamiento

Sensor infrarrojo superior

Rango de deteccion de obstaculos
FOv

Entorno de funcionamiento

Control remoto

Frecuencia operativa

Distancia de transmision maxima

(sin obstéculos, libre de interferencia)
EIRP

Bateria

Potencia de salida
Alimentacién por USB
Temperatura operativa

Cargador (Modelo: IN2C180)
Voltaje
Potencia nominal

3290 g (7,25 Ibs) con dos baterias, sin el estabilizador con camara
605 mm (23.8 pulgadas, modo de aterrizaje)
4250 g (9,37 Ibs)

2500 m (1,55 mi); 5000 m (3,1 mi) con hélice disefiada especialmente

Aprox. 25 min. (con Zenmuse X5S)

Modo P: 35° (Sistema de Visién Frontal activado: 25°); Modo A: 35°; Modo S: 40°
Modo P/Modo A: 5 m/s (16,4 pies/s); Modo S 6 m/s (19,7 pies/s)

Vertical: 4 m/s (13,1 pies/s); Inclinacién: 4-9 m/s (13,1-29,5 pies/s)

Vertical: +0,5 m (1,64 pies) o 0,1 m (0,33 pies, Sistema de Visién Inferior activado)
Horizontal: +1,5 m (4,92 pies) o +0,3 m (0,98 pies, Sistema de Vision Inferior activado)
-20 a 40 °C (-4 a 104 °F)

+0,01°

Inclinacion: -130° a +40°; Alabeo: +20°; Giro: +320°
Cabeceo: 180°/s; Guifiada: 180°/s; Giro: 270°/s
DGC2.0

< 10 m/s (32,8 pies/s) a una altitud de 2 m (6,56 pies)

< 10 m (32,8 pies)

< 10 m (32,8 pies)

Superficies con patrones claros e iluminacién adecuada (> 15 lux)

10-500 cm (0,33-16,4 pies)

Material no absorbente, superficie rigida
(las alfombras o moquetas gruesas reducen el rendimiento en interiores)

0,7230m (2,3 a98,4 pies)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies con patrones claros e iluminacién adecuada (> 15 lux)

0Oa5m(0a 16,4 pies)
+5°
Obstéculos de gran tamario no reflectantes de gran reflectividad (reflectividad > 10 %)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 millas, FCC); 3,5 km (2,2 millas, CE); 4 km (2,5 millas, SRRC)
5,8 Ghz: 7 km (4,3 millas, FCC); 2 km (1,2 millas, CE); 5 km (3,1 millas, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

LiPo 28 de 6000 mAh

9 W (sin alimentacién para dispositivo mévil)

i0OS: 1 Aa 5,2V (max.); Android: 1.5 A a 5,2V (max.)

-20 240 °C (-4 a 104 °F)

Bateria de vuelo inteligente (Modelo: TB50-4280mAh-22.8V)

Capacidad

Voltaje

Tipo de baterfia

Energia

Peso neto
Temperatura de carga
Temperatura operativa
Potencia de carga méax.

Centro de Carga (Modelo: IN2CH)
Voltaje de entrada
Corriente de salida

26,1V
180 W
4280 mAh
228V
LiPo 48
97,58 Wh
5156¢g
412104 °F (5240 °C)
-20 240 °C (-4 a 104 °F) -
180 W Homi
DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries.

Descargue el manual de usuario completo en:

www.dji.com/inspire-2

3% El contenido esta sujeto a cambios sin previo aviso.

INSPIRE y DJI son marcas registradas de DJI.
Copyright © 2016 DJI Todos los derechos reservados.

Disefiado por DJI. Impreso en China.
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Inspire 2

L'INSPIRE™ 2 est un systéme de prise de vue aérienne puissant, agile et rapide, avec des fonctionnalités
redondantes pour une fiabilité optimale. Doté de nouvelles fonctions intelligentes, il vous permet de faire des
prises de vues complexes en toute simplicité. Grace a son nouveau concept de cellule et son systeme a deux
batteries, vous pouvez le faire voler pendant 25 minutes*.

La caméra est désormais indépendante du processeur d'images pour vous permettre de choisir un systeme
de nacelle et de caméra** adapté a chacun de vos plans. Quelle que soit la caméra, vous bénéficiez d'un
traitement puissant. Vous pouvez méme filmer des vidéos au format RAW avec le Zenmuse X5S.

1. Caméra vue subjective 11. LEDs arriere
2. Systeme optique avant 12. Batteries de Vol Intelligentes
Mode 3. Connecteur de nacelle 13. Bouton d'alimentation
Transport DJI™ V2.0 (DGC2.0) 14. Indicateurs de niveau de
””””””””””””””””””””””””””””” 4. Bouton de décrochage de la batterie
nacelle et de la caméra 15. Bouton de déverrouillage
Mode de vol 5. Systéme optique inférieur de la batterie
6. Position de fixation étendue 16. Capteur infrarouge incliné
. de l'appareil vers le haut
Train Tfa‘” ) 7. Mécanisme de transformation  17. Voyant d'état de I'appareil
d'atterrissage datterrissage g Centre de controle et de 18. Logement™* pour DJI
relevé abaissé traitement (avec logement CINESSD™
pour carte Micro SD) 19. Bouton d'appairage
9. LEDs avant 20. Commutateur de mode
Mode 10. Systeme de propulsion USB
d'atterrissage (avec moteurs, hélices, etc.) 21. Port USB

* Le temps de fonctionnement maximal est testé en laboratoire, uniqguement a titre indicatif

** Nacelle et caméra achetées séparément sur la boutique en ligne officielle DJI

*** Profitez de vidéos sans perte (aux formats CinemaDNG et ProRes) et de photos en rafale DNG RAW avec DJI CINESSD. DJI CINESSD et DJI
CINESSD STATION sont disponibles séparément sur la boutique en ligne officielle DJI.
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Radiocommande

La radiocommande de I'lnspire 2 est équipée de la technologie LIGHTBRIDGE™ de DJI pour une distance
de transmission maximale de 7 km (4,3 miles)*. Profitez d'une vue HD sur I'écran de votre appareil connecté
avec I'application DJI GO™ 4 pour une expérience de vol précise et dynamique. En mode de fonctionnement &
deux radiocommandes, vous pouvez controler séparément I'appareil et la caméra en laissant jusqu'a 100 m de
distance entre les deux commandes.

*

La batterie LiPo de la radiocommande peut fonctionner pendant environ quatre heures

Bouton d'alimentation
Commutateur de transformation
Bouton RTH (Return-To-Home
- Retour au point de départ)

4. Manche de controle

5. Voyant d'état

6. Indicateur de niveau de batterie
7. Port d'alimentation
8
9
Y

w N

. Support pour appareil mobile
. Antennes
0. Poignée

11. Molette de réglage (nacelle/vue
subjective)

12. Molette de réglage de la caméra

13. Bouton d'enregistrement

14. Commutateur de mode de vol

15. Obturateur

16. Bouton Pause

17. Port Micro USB

18. Bus CAN (port étendu)

19. Port HDMI A (sortie vidéo)

20. Port USB (connexion d'appareils mobiles)

21. Bouton C1

22. Bouton C2

Brancher votre
appareil mobile

* La radiocommande peut atteindre une distance de transmission maximale (FCC) dans une zone dégagée sans interférences électromagnétiques
et a une altitude d'environ 120 metres (400 pieds).
** Le temps de fonctionnement maximal est testé sans alimenter d'autres appareils mobiles annexes.
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Connaissances de base

* Voler en toute sécurité
DJI vous encourage a utiliser votre appareil de fagon sécurisée, responsable et intelligente.

120 métres
i (400 pieds)
toujours -
amoins de
Vous devez comprendre les consignes
. | . de vol fondamentales afin d
NE FAITES PAS VOLER I'appareil au-dessus  SURVEILLEZ L'/ALTITUDE Volto propre secu it ot ool do vorre
ou a proximité de personnes, d'arbres, de et volez & moins de 120 métres entourage. )
lignes électriques ou de batiments. (400 pieds) Reportezvous aux consignes de
. sécurité et a la clause d'exclusion de

responsabilité pour plus d'informations.

>

Zones d'exclusion

112 === v GARDEZ TOUJOURS L'APPAREI! aérienne
EN VUE

NE FAITES PAS VOLER l'appareil en cas et évitez de voler derriere des ) .

de pluie, de neige, de brouillard ou de batiments ou des obstacles pouvant En savoir plus :

vent violent (plus de 10 m/s ou 22 mph).  entraver votre visibilité. http://www.dji.com/flysafe

* Soyez trés prudent lorsque vous faites voler I'appareil & haute altitude, cela peut nuire a ses performances. L'utilisation d'hélices spéciales
A est recommandée lorsque I'appareil vole a haute altitude.
* Le compas et le GPS ne fonctionnent pas dans les régions polaires. L'appareil passe automatiquement en mode A et utilise le systéme
optique pour le positionnement.

* Mode de vol

Mode P (positionnement) : le fonctionnement du mode P est

optimal lorsque le signal GPS est fort. L'appareil utilise le w ||I|| 0 %
GPS et Vision System pour se stabiliser automatiquement, 4

naviguer entre les obstacles et suivre un objet en mouvement.
Dans ce mode, les fonctions avancées comme TapFly™ et
ActiveTrack™ sont activées.

Mode S (sport) : les valeurs de gain de I'appareil sont
ajustées pour en améliorer la maniabilité. Notez que dans
ce mode, le systeme optique est désactivé.

Mode A (attitude) : lorsque ni le GPS, ni Vision System ne
sont disponibles, I'appareil utilise uniquement son barometre
pour contréler l'altitude.

Positionnement GPS

Vision Positioning
Altitude max. de

Réglez le commutateur de mode de vol de Z}qgtﬁg‘ngem '
la radiocommande sur « P » et attendez (32,8 pieds)
d'acquérir un nombre de satellites stable avant

de décoller.

n * Les modes S et A doivent étre activés dans I'application DJI GO 4.
* Le systeme optique inférieur ne fonctionne pas correctement au-dessus de surfaces sans variations de motifs, au-dessus d'étendues
d'eau ou dans des conditions de faible luminosité (< 15 lux).

* Bouton RTH (Return-To-Home - Retour au point de
| | départ)
I R | Ne décollez que lorsque le signal GPS est fort (icone
I S metres (16:4 piac) I GPS suivie d'au moins quatre barres) pour veiller a ce
I I que l'appareil enregistre le point de départ. L'appareil
| I revient automatiquement au point de départ dans les
| I cas suivants.
: | RTH intelligent : le pilote appuie sur le bouton RTH.
| RTH en cas de batterie faible : le niveau de charge de la
v o Q batterie est faible ou trés faible.

RTH de sécurité : perte du signal de la radiocommande.
L'appareil détecte des obstacles jusqu'a 300 métres,

les évite automatiquement et continue de voler jusqu'au
point de départ.

A Le systeme optique avant fonctionne correctement au-dessus de surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux).
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Utilisation de I'lnspire 2

1. Téléchargement de I'application
DJI GO 4

Recherchez « DJI GO 4 » sur I'App Store ou
sur Google Play et téléchargez I'application

2. Consultation de didacticiels vidéo

Visionnez les didacticiels vidéo a I'adresse
www.dji.com ou dans I'application DJI GO 4.

sur votre appareil mobile.

Application DJI GO 4

Didacticiels vidéo

@ Pour activer I'appareil pour la premiére fois, vous devez fournir votre compte DJI et disposer d'une connexion Internet.

Internet

L'application DJI GO 4 est compatible avec iOS 9 (ou version ultérieure) ou Android 4.4 (ou version ultérieure).

3. Vérification des niveaux de batterie et mise sous tension

* Appuyez une fois pour
verifier le niveau de batterie.

* Appuyez a nouveau et
maintenez enfoncé pour
allumer/éteindre la batterie.

SZ Elevé
-

v
Y Faible

0 00

Faible Elevé

Lorsque I'appareil est alimenté par une seule batterie, utilisez le logement de batterie A.

P

Chargement des batteries

» Appuyez sur le bouton poussoir et ouvrez le cache de port de charge correspondant.
* Insérez la Batterie de Vol Intelligente dans le port de charge pour commencer la recharge.

Prise de
courant
1004240V

Temps de charge : 1,5 heure®

Temps de charge : 3 heures*

* Avant sa premiére utilisation, la Batterie de Vol Intelligente doit étre entierement chargée. Pensez a appuyer sur le bouton poussoir au-dessus
de la station de charge lorsque vous enlevez la batterie chargée.

* Utilisez exclusivement le chargeur et la station de charge officiels de DJI pour recharger votre Batterie de Vol Intelligente et la radiocommande.

 Alafin du chargement, les voyants lumineux de la Batterie de Vol Intelligente s'éteignent et le voyant de la station de charge devient vert

o Eteignez la radiocommande avant de la recharger. Une fois le chargement terming, les voyants lumineux de la radiocommande s'éteignent.

* La station de charge émet un signal sonore lorsque la batterie est pleine. Activez ou désactivez le son avec l'interrupteur situé sous la station

* Appuyez une fois sur le bouton de la batterie pour vérifier son niveau de chargement.

o Installez la batterie sur I'appareil et mettez celui-ci sous tension. Dés que la température de la batterie est inférieure a 15 °C, celle-ci chauffe
automatiquement afin de maintenir une température située entre 15 et 20 °C.

o |l est recommandé de coupler les batteries. Vous pouvez effectuer cette action dans I'application DJI GO 4. Assurez-vous que chaque paire de
batteries est rechargée et déchargée simultanément pour prolonger sa durée de vie et pour une meilleure expérience de vol.

* Chargeur fourni
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5. Préparation de la radiocommande
Dépliez le support pour appareil mobile et les antennes.
o s
\ &
\
For % Faible & N
y Veillez a ce que l'appareil reste dans
la plage de transmission optimale. Si
le signal est faible, ajustez la position Dépliez
des antennes ou rapprochez I'appareil.
Plage de transmission optimale
Mode de fonctionnement a
deux radiocommandes
Pour I'utiliser, vous devez associer les
radiocommandes principale et secondaire.
Appuyez sur le bouton P“"‘;ﬁz votre app":'e” Pour la radiocommande principale, lancez
pour dégager Ia bride. mobile et ajustez la I'application DJI GO 4 et accédez au mode
: ! Y
bride pour le fixer Camera View. Appuyez sur & il en haut
de I'écran pour accéder aux parametres
de la radiocommande. Réglez I'état de la
radiocommande sur « Principale », puis
saisissez le mot de passe de connexion
souhaité.
Procédez de la méme maniére pour régler
v I'état de la télécommande secondaire
Branchez voire appareil sur « Secondaire ». Enfin, appuyez sur
mobile & l'aide d'un Rechercher la radiocommande principale
cable Micro-USB. et connectez-vous a l'aide de votre mot de
passe prédéfini.
 La prise en charge de la double fréquence rend la liaison descendante vidéo HD plus stable. Remarque : les régions russe disposent
uniquement de la fréquence 2,4 G.
o N'UTILISEZ PAS plus de 3 appareils dans la méme zone (taille d'un terrain de football) pour éviter toute interférence dans les
transmissions.
6. Commandes
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Le manche est configuré en mode 2 par défaut (accélérateur a gauche). Le manche gauche contréle I'altitude
et I'orientation de I'appareil. Le manche droit contréle les mouvements vers I'avant, I'arriere et les cotés. Pour
régler la caméra vue subjective, appuyez sur le bouton C2 et faites pivoter la molette de réglage.

Manche gauche Manche droit

Commandes de la

' . n
1 camera vue SUbJeCIIVe
I o
-, |

I
I
I
I
I
i
I
i
|
I
I
I
i
|
' >

L} - |
I
i
I

Vous pouvez modifier le mode de manche dans I'application DJI GO 4.
Voyant d'état de la radiocommande
o0 0000 @ Radiocommande normale mais non connectée a I'appareil. @ Radiocommande en mode secondaire et connectée a Iappareil
@ Radiocommande normale et connectée a I'appareil :::.i: (J'B...) Avertissement « Niveau de batterie faible » / erreur de la radiocommande.

@) Radiocommande en mode secondaire et non connectée a lappareil. (& B—B—...) Radiocommande inactive depuis 5 minutes.



7. Préparation de l'appareil

Insérez la paire de batteries Appuyez sur le bouton Dépliez le train d'atterrissage en mode
d'alimentation au moins cing fois d'atterrissage et mettez sous tension

 Eloignez vos mains du mécanisme de transformation lorsque vous dépliez le train d'atterrissage.
* Appuyez sur le bouton d'alimentation au moins cing fois pour faire repasser I'appareil en mode voyage.
* Pensez a appuyer sur le bouton de déverrouillage de la batterie lorsque vous I'enlevez.

8. Fixation de la nacelle et de la caméra

@

Appuyez sur le bouton de Alignez les points blancs Mettez le dispositif de
décrochage de la nacelle et rouges et insérez la verrouillage de la nacelle en
pour enlever le cache. nacelle. position verrouillée.

* Mettez toujours I'appareil hors tension avant de retirer la nacelle. Veillez a retirer la nacelle avant d'activer le mode Voyage.
* Pensez a appuyer sur le bouton de décrochage de la nacelle lorsque vous tournez le dispositif de verrouillage pour retirer la nacelle et la
caméra. Le dispositif de verrouillage de la nacelle doit étre entierement tourné lorsque vous retirez la nacelle pour la prochaine installation.

9. Préparation au décollage

Faites correspondre les

hélices et les moteurs LN »lg
avec les fleches de
couleur identique (rouges
ou blanches).
Appuyez sur le shrapnel et faites Fixez I'hélice au A nouveau, faites
tourner le verrou d'hélice jusqu'a moteur. tourner le verrou d'hélice
ce que les fleches soient alignées jusqu'a ce que vous
et que vous entendiez un déclic entendiez un déclic.

Pensez a appuyer sur le shrapnel avant de faire tourner le verrou d'hélice.

I'application

DJIGO 4

Lancez I'application
Actionnez le commutateur de DJI GO 4 et touchez

mode de vol pour activer le Branchez votre appareil mobile Allumez la radiocommande et 'appareil GOFLY.
mode P sécurisé.

63



10. Vol

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans I'application DJI GO 4 si la mention
« Ready to Go (GPS) » ou « Ready to Go (Vision) » (pour les vols en intérieur)
s'affiche dans la barre d'état de I'appareil.

Ready to Go (GPS)

Dans l'application DJI GO 4

Décollage automatique = Atterrissage automatique
L'appareil décollera automatiquement (’) L'appareil atterrira verticalement et coupera
et maintiendra un vol stationnaire a ses moteurs.

1,2 metre (4 pieds) d'altitude.

Gy (»

Fait revenir 'appareil au point de départ. Comprend le mode de suivi, le mode libre
Appuyez & nouveau pour arréter la et le mode de réinitialisation.
procédure.

Retour au point de départ (RTH) [ Modes de fonctionnement de la nacelle

Modes de vol intelligent supplémentaires
Appuyez pour utiliser TapFly (mode P), ActiveTrack (mode P) et bien plus encore.

A * Pour en savoir plus, visionnez le didacticiel dans I'application DJI GO 4 ou sur le site Web officiel de DJI.
* Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Reportez-vous aux consignes de sécurité et a la clause d'exclusion
de responsabilité pour en savoir plus.

Décollage manuel

Do a

Atterrissage manuel

. Veillez a ce que le train d'atterrissage
soit baissé avant |'atterrissage.

O Q

Relevez lentement
Commande de manche combinée pour démarrer/ le manche gauche Vers le haut Vers le bas
couper les moteurs pour décoller

n

Abaissez lentement le

manche gauche jusqu'a ce @
7

Fonction RTH (radiocommande) que I'appareil touche le sol.
Maintenez la position
pendant quelques secondes

Semblable au bouton RTH dans I'application DJI GO 4. Fait revenir
pour couper les moteurs.

I'appareil au point de départ.

Maintenez le bouton enfoncé pour lancer la procédure RTH. Appuyez
a nouveau pour annuler.

Signaux sonores d'état RTH :

I Bip simple... Demande de retour, mais la réponse de

I'appareil n'est pas encore arrivée.

J Double bip... RTH en cours.

Arrét du moteur en plein vol : appuyez
sur le bouton RTH tout en abaissant
la manette gauche dans le coin
intérieur et maintenez cette position
pendant 3 secondes. Coupez les
moteurs en plein vol uniquement s'il
s'agit d'un cas d'urgence dans lequel
cette action peut réduire le risque de
dommage ou de blessure.

A * Les hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. NE DEMARREZ PAS les
moteurs dans des espaces étroits ou lorsque des personnes se trouvent a proximité.

* Gardez toujours la radiocommande en main tant que les moteurs tournent encore.

* Apres l'atterrissage, mettez |'appareil hors tension avant d'éteindre la radiocommande.

* Décollez d'une surface plane et dégagée, I'arriere de I'appareil bien en vue.

e Le train d'atterrissage intelligent s'éléve automatiquement lors du décollage, et se
baisse lors de l'atterrissage. Les utilisateurs peuvent également controler le train
d'atterrissage manuellement via le Transformation Switch.

* L'appareil ne pourra pas atterrir si le train d'atterrissage ne s'abaisse pas.

Voyant d'état de I'appareil

::‘\: - - Prét a partir (GPS en fonctionnement). ::I::: -+ - Avertissement de niveau de batterie faible.
”\: - - - Systéme optique activé, GPS désactivé ou indisponible. :/:\i ----- Avertissement de niveau de batterie critique.

:::D:: -~ Mode P-ATTI ou ATTI. W —— Erreur critique.

:ﬁ: ---- Non connecté & la radiocommande. - - Calibration du compas requise.
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Caractéristiques techniques

Appareil (modéle : T650A)
Poids

Diagonale (sans hélice)
Poids max. au décollage

Décollage max. au niveau de la mer

Temps de vol max.

Angle d'inclinaison max.

Vitesse ascensionnelle max.
Vitesse de descente max.
Précision du vol stationnaire GPS

Température de fonctionnement

Nacelle

Plage angulaire de vibration
Portée contrélable

Vitesse controlable max.
Type d'interface

Systeme optique inférieur
Plage de vitesse

Plage d'altitude

Portée

Conditions d'utilisation
Portée du capteur a ultrasons

Conditions d'utilisation du capteur &

ultrasons

Systeme optique avant
Portée de détection d'obstacles
Champ de vision

Conditions d'utilisation

Capteur infrarouge incliné vers le haut

Portée de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation

Radiocommande
Fréquence de fonctionnement
Distance de transmission max.

(espace dégagé, sans interférences)

EIRP

Batterie

Puissance de sortie
Alimentation USB

Température de fonctionnement

Chargeur (modele : IN2C180)
Voltage
Puissance nominale

3,290 g (7,25 Ib, avec deux batteries, sans nacelle ni caméra)

605 mm (23.8 pouces, mode d'atterrissage)

4,250 g (9,37 Ib)

2,500 m (1,55 mile) ; 5,000 m (3,1 miles avec une hélice spéciale)

Environ 25 min (avec Zenmuse X5S)

Mode P : 35° (systéme optique avant activé : 25°) ; mode A : 35° ; mode S : 40°
Mode P/Mode A : 5 m/s (16,4 pieds/s) ; mode S : 6 m/s (19,7 pieds/s)

Verticale : 4 m/s (13,1 pieds/s) ; inclinée : 4 a9 m/s (13,1 & 29,5 pieds/s)

Verticale : £0,5 m (1,64 pied) ou 0,1 m (0,33 pied, systeme optique inférieur activé)
Horizontale : +1,5 m (4,92 pieds) ou +0,3 m (0,98 pied, systéme optique inférieur activé)
-20 4 40 °C (-4 a 104 °F)

+0,01°

Angle vertical : -130° & +40° ; roulis : £20° ; panoramique : +320°
Angle vertical : 180°/s ; roulis : 180°/s ; panoramique : 270°/s
DGC2.0

< 10 m/s (32,8 pieds/s) a 2 m (6,56 pieds) d'altitude
< 10 m (32,8 pieds)

< 10 m (32,8 pieds)

Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

10 &2 500 cm (0,33 & 16,4 pieds)

Matériaux non absorbants, surface rigide
(les tapis d'intérieur épais peuvent nuire a la performance)

0,7 230 m (2,3 2984 pieds)
Horizontal : 60° ; vertical : 54°
Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

0as5m(0a16,4 pieds)
+5°
Obstacles larges non réfléchissants de haute réflectivité (réflectivité > 10 %)

2,400 4 2,483 GHz ; 5,725 4 5,825 GHz

2,4 GHz : 7 km (4,3 miles, FCC) ; 3,5 km (2,2 miles, CE) ; 4 km (2,5 miles, SRRC)
5,8 GHz : 7 km (4,3 miles, FCC) ; 2 km (1,2 mile, CE) ; 5 km (3,1 miles, SRRC)
2,4 GHz : 26 dom (FCC) ; 17 dbm (CE) ; 20 dbm (SRRC)

5,8 GHz : 28 dbm (FCC) ; 14 dbm (CE) ; 20 dbm (SRRC)

LiPo 2S 6,000 mAh

9 W (hors alimentation pour appareil mobile)

i0S: 1A, 52V (max); Android : 1,5 A, 5,2 V (max)

-20 4 40 °C (-4 a 104 °F)

26,1V
180 W

Batterie de Vol Intelligente (modéle : TB50 - 4 280 mAh - 22,8 V)

Capacité

Voltage

Type de batterie

Energie

Poids net

Température de chargement
Température de fonctionnement
Puissance de charge max.

Station de charge (modéle : IN2CH)

Tension d'entrée
Courant d'entrée

4,280 mAh

97,58 Wh

515¢g

5440 °C (41 4 104 °F)
-20 240 °C (-4 & 104 °F)

DJl incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries.

Téléchargez le manuel de I'utilisateur détaillé a 'adresse suivante :

www.dji.com/inspire-2

# Ce contenu peut étre modifié sans préavis.

INSPIRE et DJI sont des marques commerciales de DJI.
Copyright © 2016 DJI Tous droits réservés.

Une création de DJI. Imprimé en Chine.
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Inspire 2

INSPIRE™ 2 & un potente sistema aereo per la realizzazione di video con eccellenti caratteristiche di
ridondanza, velocita e agilita per la massima affidabilita e nuove funzioni smart che semplificano I'esecuzione
degli scatti piu complessi. L'impiego di una cellula di nuovo design e di doppie batterie consente di ottenere

tempi di volo fino a 25* minuti.

L'unita fotocamera e ora indipendente rispetto al processore delle immagini in modo da poter scegliere la
combinazione perfetta di gimbal e fotocamera*® per ogni scena. Questo significa che, indipendentemente
dalla fotocamera scelta, si dispone sempre della stessa eccellente capacita di elaborazione e, con l'utilizzo di

Zenmuse X5, la possibilita di girare video RAW.

Modalita di
viaggio

Modalita di volo

Carrello di Carrello di
atterraggio atterraggio
sollevato abbassato

Modalita di
atterraggio

N

IS

&

o

~

®

. Fotocamera FPV

Sistema di visione in avanti

. Connettore gimbal DJI™

V2.0 (DGC2.0)

. Tasto per lo sgancio di

fotocamera e gimbal

. Sistema di visione verso il

basso

. Posizione di montaggio del

dispositivo di prolunga

. Meccanismo di

trasformazione

. Centro di controllo ed

elaborazione (con slot per
scheda micro-SD)

. LED anteriori

* La durata massima i funzionamento € stata testata in laboratorio ed € indicata a semplice scopo di riferimento.
** Gimbal e fotocamera acquistati separatamente presso il negozio ufficiale online DJI. R
***Video lossless (nei formati CinemaDNG e ProRes) e scatti a raffica di fotografie RAW DNG saranno disponibili con I'utilizzo di CINESSD DJI. E

possibile acquistare separatamente DJI CINESSD e DJI CINESSD STATION presso il negozio ufficiale online DJI
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10. Sistema di propulsione
(con motori, eliche, ecc.)

11. LED posteriori

12. Batterie di volo intelligenti

18. Tasto di accensione

14. Indicatori del livello di
carica della batteria

15. Tasto per la rimozione
della batteria

16. Sensore a infrarossi
rivolto verso I'alto

17. Indicatore di stato del
velivolo

18. Slot CINESSD™ DJI***

19. Pulsante di collegamento

20. Interruttore modalita USB

21. Porta USB



Dispositivo di controllo remoto

Il dispositivo di controllo remoto di Inspire 2 offre la tecnologia LIGHTBRIDGE™ di DJI per garantire una distanza
di trasmissione massima di 7 km (4,3 miglia)*. Quando il velivolo si trova in volo, I'utente ha a disposizione
una visione HD direttamente sull'app DJI GO™ 4 sul dispositivo abbinato per un'esperienza di volo precisa e
responsabile. Quando e attiva la modalita doppio dispositivo di controllo remoto, ognuno dei due dispositivi di
controllo remoto controlla separatamente il velivolo e la fotocamera a una distanza massima di 100 m.

Il massimo tempo di funzionamento della batteria litio-ione-polimero del dispositivo di controllo remoto € pari a
circa quattro ore**.

Tasto di accensione

I

Interruttore di trasformazione

w

Pulsante di ritorno alla
posizione iniziale (RTH)

. Levette di comando
. Descrizione
. LED di livello di carica batteria

. Supporto per dispositivo mobile
. Antenne

4

5

6

7. Porta di alimentazione
8

9

10. Manubrio

Ripiegato

11. Selettore di controllo (gimbal/FPV)

12. Selettore delle impostazioni della
videocamera

13. Pulsante di registrazione

14. Commutatore modalita di volo

15. Pulsante dell'otturatore

16. Tasto di messa in pausa

17. Porta micro-USB

18. CAN bus (porta estesa)

19. Porta A HDMI (per uscita video)

20. Porta USB (per il collegamento con

=}

dispositivo mobile)
Pulsante C1
Pulsante C2

2
2

[N

Collegamento del
dispositivo mobile

* Il dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la massima distanza di trasmissione (FCC) in una vasta area all'aperto, priva di
interferenze elettromagnetiche e a un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi)
** |l massimo tempo di funzionamento viene calcolato senza alimentare il dispositivo mobile esterno.
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Informazioni di base

* Consigli per un utilizzo sicuro

DJI consiglia di utilizzare il velivolo in modo sicuro, responsabile e intelligente.

NON VOLARE in prossimita
0 sopra persone, alberi, linee
elettriche o edifici.

/L -

NON VOLARE in caso di pioggia, neve,
nebbia e venti con velocita superiori a
22 km/h o 10 m/s.

120 metri
Volare (400 piedi)

sempre al di — —
stoswes [
MONITORARE SEMPRE
L'ALTITUDINE

e volare sotto i 120 metri (400 piedi).

<

MANTENERE SEMPRE LA LINEA
VISIVA

Evitare inoltre di volare dietro

gli edifici o altri ostacoli che
potrebbero impedire la vista.

E importante conoscere

le linee guida di base di volo per la
sicurezza dell'utente e di chi si trova
nelle vicinanze.

Per ulteriori informazioni, fare riferimento
alle limitazioni della responsabilita e alle
direttive sulla sicurezza.

Zone interdette al
volo

Per saperne di piu:
http://www.dji.com/flysafe

* Prestare particolare attenzione quando si fa volare il velivolo ad altezze elevate in quanto le prestazioni del velivolo possono essere
A compromesse. Si consiglia di utilizzare eliche progettate appositamente per far volare il dispositivo ad altezze elevate.
* Labussola e il GPS non funzionano nelle regioni polari. Il velivolo passera automaticamente in modalita A e utilizzera il sistema di
visione per il posizionamento.

* Modalita di volo

Modalita P (Posizionamento): la modalita P funziona meglio
quando il segnale GPS e forte. Il velivolo utilizza il GPS

e il sistema di visione per stabilizzarsi automaticamente,
evitare gli ostacoli o seguire i movimenti di un determinato
oggetto. In questa modalita sono disponibili funzioni
avanzate quali TapFly™ e ActiveTrack™.

Modalita S (Sport): | valori in termini di guadagno della
maneggevolezza del velivolo vengono regolati per
migliorare la manovrabilita del velivolo in modalita S. In
questa modalita il sistema di visione € disabilitato.

Modalita (assetto): Quando né il GPS né il sistema di visione
sono disponibili, il velivolo controlla I'altitudine utilizzando

Posizionamento GPS

o

Posizionamento

- visivo
esclusivamente il barometro per il posizionamento. Q Altitudine di
funzionamento
<10 metri
N Spostare su "P" I'interruttore di modalita di volo (32,8 piedi)

sul dispositivo di controllo remoto e attendere un
conteggio satellitare stabile prima del decollo.

n * Lamodalita S e la modalita A devono essere abilitate nell'app DJI GO 4
* || sistema di visione verso il basso non funziona correttamente su superfici che non presentano variazioni di disegno, sull'acqua o in
condizioni di scarsa illuminazione (< 15 lux).

 Ritorno alla posizione iniziale

E importante che il segnale GPS al momento del decollo
sia intenso (l'icona GPS & seguita almeno da quattro
barre) per consentire al velivolo di registrare la posizione
iniziale. Il velivolo tornera automaticamente alla posizione
iniziale nei seguenti casi.

Smart RTH (RTH intelligente): Il pilota preme il pulsante
RTH

5 metri (16,4 piedi)

I
I
I
I
I
I
I .
I Low battery RTH (RTH con batteria quasi scarica): Il livello
A\ e della batteria € basso o la batteria & quasi scarica.
N Failsafe RTH: Il segnale del dispositivo di controllo remoto
Q ¢ stato perso.
Il velivolo riesce a rilevare gli ostacoli a una distanza

massima di 300 metri, a evitarli automaticamente per poi
tornare alla posizione iniziale.

A I sistema di visione in avanti funziona correttamente su superfici con disegno chiaro e illuminazione adeguata (lux > 15).
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Utilizzo di Inspire 2

1. Scaricare I'app DJI GO 4 2. Guardare i tutorial
Cercare "DJI GO 4" sull'App Store 0 su Google Guardare i tutorial sul sito Web www.dji.com o
Play e scaricare I'app sul dispositivo mobile. nell'app DJI GO 4.

App DJI GO 4 Video tutorial

@ Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.

Internet

DJI GO 4 supporta iOS 9 (o versioni successive) e Android 4.4 (o versioni successive).

3. Controllo dei livelli della batteria e accensione

* Premere una volta per
verificare il livello di
carica della batteria.

* Premere due volte e
tenere premuto per
accendere/spegnere.

0 0G0

Basso &————» Alto

Utilizzare solo lo slot batteria A quando si utilizza una batteria per I'alimentazione.

4. Caricare le batterie

= Premere il tasto per lo sgancio e aprire il rispettivo coperchio della porta di carica.
« Per avviare il processo di carica, inserire la batteria di volo intelligente nella porta di carica.

Presa di
alimentazione
100-240V

Tempo di carica: 1,5 ore® Tempo di carica: 3 ore*

* La batteria di volo intelligente deve essere completamente carica prima del primo utilizzo. Assicurarsi di premere il tasto per lo sgancio
sulla parte superiore dell'hub di carica quando si rimuove la batteria completamente carica.

e Utilizzare solo I'hub di carica e il caricabatterie ufficiale DJI per la batteria di volo intelligente e il dispositivo di controllo remoto.

* Al termine del processo di carica, le luci LED sulla batteria di volo intelligente si spegneranno e il LED sull'hub di carica diventera verde

* Spegnere il dispositivo di controllo remoto prima di procedere alla carica. Quando la carica & completa, le luci LED sul dispositivo di
controllo remoto si spegneranno. N

o L'hub di carica emettera un segnale acustico quando la batteria &€ completamente carica. E possibile attivare o disattivare il segnale
acustico commutando l'interruttore posizionato sotto I'hub.

* Premere una volta il tasto sulla batteria per controllare il livello di carica.

 Installare la batteria sul velivolo e accenderlo. Se la temperatura della batteria & inferiore a 15 °C, questa aumentera automaticamente
per arrivare a mantenere una temperatura compresa tra 15 °C e 20 °C.

* Si consiglia di abbinare le batterie. Questa operazione puo essere effettuata nell'app DJI GO 4. Assicurarsi di caricare e scaricare
contemporaneamente tutte le coppie delle batterie per prolungare la durata e offrire cosi una migliore esperienza di volo.

*Caricabatterie in dotazione
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5. Preparare il dispositivo di controllo remoto

Aprire il supporto per dispositivi mobili e le antenne.

Forte % Debole &

!

y Cercare di mantenere il velivolo
all'interno del raggio ottimale di
trasmissione. Se il segnale & debole,
regolare le antenne o far avvicinare

il velivolo.

Distanza di trasmissione ottimale

Posizionare il dispositivo
mobile e regolare la
staffa per fissarlo.

Premere il pulsante per
rilasciare la staffa.

Collegare il dispositivo
mobile con un cavo
micro USB.

Aprire

Doppio dispositivo di controllo remoto

E necessario collegare i dispositivi di
controllo remoto Master (principale) e Slave
(secondario).

Awviare l'app DJI GO 4 sul dispositivo di
controllo remoto Master e accedere alla
Visualizzazione fotocamera. Toccare &@® .llla
parte superiore dello schermo per visualizzare
le impostazioni del dispositivo di controllo
remoto Master. Impostare lo stato del
dispositivo su "Master", quindi immettere la
password di connessione desiderata.
Ripetere l'operazione per impostare lo stato
del dispositivo di controllo remoto Slave
(secondario) su "Slave". Quindi toccare
"Search for Master RC" (Cerca dispositivo

di controllo remoto principale) e collegarsi

al dispositivo Master con la password
preimpostata.

o |l supporto a doppia frequenza stabilizza ulteriormente il downlink video in HD. In Russia & disponibile solo la frequenza 2,4 G.
* NON utilizzare piu di 3 velivoli nella stessa area (dimensioni equivalenti a quelle di un campo da calcio) per evitare interferenze nelle

trasmissioni.

6. Controlli

La configurazione standard delle levette € impostata in modalita 2 (leva di accelerazione a sinistra). La
levetta sinistra controlla I'altitudine e la direzione del velivolo. La levetta destra controlla i movimenti in avanti,
all'indietro e laterali del velivolo. Per regolare la fotocamera FPV, premere il tasto C2 e ruotare il selettore.

Levetta di sinistra Levetta di destra

E possibile modificare la configurazione delle levette nell'app DJI GO 4

Comandi della
fotocamera FPV

Indicatore di stato del dispositivo di controllo remoto (Remote Controller, RC)

RC normale ma non collegato al velivolo,
o 0ooo | @ 9
@) RC normale e collegato al velivolo,

@) RC in modalita *Slave" e non collegato al velivolo.
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@ RC in modalita 'Slave' ¢ collegato al velivolo,
N
~@: (¢'B... Errore dispositivo di controllo remoto / Awertenza basso livelo di carica della batteria

(& B—B—...) Dispositivo di controllo remoto al minimo per 5 minuti.



7.

Preparare il velivolo

Inserire la coppia di batterie Premere il tasto di accensione Portare il carrello di atterraggio in Modalita
almeno cinque volte di atterraggio e accendere il velivolo

* Tenere le mani lontane dal meccanismo di trasformazione quando si distende il carrello di atterraggio.
* Se si preme il tasto di accensione almeno cinque volte & possibile che il velivolo passi nuovamente in modalita di viaggio.
* Assicurarsi di premere il tasto per lo sgancio della batteria quando si rimuove la batteria.

«

Montaggio del gimbal e della fotocamera

Premere il tasto per lo Allineare i puntini bianchi Ruotare il blocco del
sgancio del gimbal per e rossi e inserire il gimbal gimbal nella posizione di
rimuovere il coperchio. bloccaggio.

* Spegnere sempre il velivolo prima di rimuovere il gimbal. Assicurarsi di rimuovere il gimbal prima di preparare il velivolo per la
modalita di viaggio.

e Assicurarsi di premere il tasto per lo sgancio del gimbal quando si ruota il blocco del gimbal per rimuovere il gimbal e la fotocamera.
Il blocco del gimbal deve essere ruotato completamente quando lo si rimuove per consentire la successiva installazione.

©

Prepararsi al decollo

Abbinare eliche e

motori con frecce LN L
dello stesso colore
(rosso o bianco).
Premere il perno di innesto e Montare I'elica sul Ruotare nuovamente
ruotare il blocco dell'elica fino motore. il blocco dell'elica
a quando le frecce non sono fino a quando non si
allineate e si sente un clic. sente un clic.

Assicurarsi di premere il perno di innesto prima di ruotare il blocco dell'elica

I'app DJI
GO 4

Avviare I'app DJI
Spostare l'interruttore di modalita  Collegare il dispositivo mobile. Accendere il dispositivo di GO 4 e toccare
di volo nella modalita P pit sicura. controllo remoto e il velivolo. GO FLY.
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10. Volo

Prima che il velivolo decolli, assicurarsi che la barra di stato del velivolo nell'app DJI
GO 4 indichi "Ready to Go (GPS)" 0 "Ready to Go (Vision)" per i voli in ambienti chiusi.

Pronto per la partenza (GPS)

Nell'applicazione DJI GO 4

4

Decollo automatico

Il velivolo decolla e si porta a
un'altezza di 1,2 metri (4 piedi).

Atterraggio automatico

Il velivolo atterra verticalmente e spegne i
motori.

Ritorno alla posizione iniziale (RTH)

Il velivolo torna al punto registrato come
Home Point (Posizione iniziale). Toccare
nuovamente il tasto per fermare la
procedura.

Modalita di funzionamento del gimbal

s
S (O
@y A Include Tracking Mode, Free Mode e Reset
Mode.
Ulteriori modalita di volo intelligenti

Toccare per utilizzare TapFly (Modalita P), ActiveTrack (Modalita P) e altro.

A * Guardare il tutorial sull'applicazione DJI GO 4 o sul sito Web ufficiale DJI per ulteriori informazioni.
* Impostare sempre un‘altitudine RTH adeguata prima del decollo. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni di responsabilita e
alle direttive sulla sicurezza.

M K b )

Combinazione di comandi da levette per
avviare/arrestare i motori

Decollo manuale Atterraggio manuale

. Assicurarsi che il carrello di atterraggio
si sia abbassato prima dell'atterraggio.

o Q

Sollevare

Portare la levetta di sinistra @
(lentamente) verso il basso ‘/ \\
fino a quando il velivolo non \k 4
tocca il terreno.

Tenere premuto alcuni secondi

per arrestare i motori.

—

Levetta sinistra
(lentamente) verso

|'alto per decollare Abbassare

n~

Ritorno alla posizione iniziale (dispositivo di controllo remoto)

Omologo al pulsante RTH nell'app DJI GO 4. Il velivolo torna al punto
registrato come Home Point (Posizione iniziale).

Premere e tenere premuto per avviare la procedura di RTH. Premere
di nuovo per annullare I'operazione.

Stabilire lo stato RTH in base al segnale acustico:

I Segnale acustico singolo... Il velivolo non risponde alla
richiesta di ritorno alla posizione iniziale.

J Doppio segnale acustico... RTH in corso.

Spegnere il motore durante il volo:
Premere il tasto RTH premendo
contemporaneamente la levetta
di sinistra verso il basso allinterno

dell'angolo e trattenere per 3 secondi.
Arrestare i motori durante il volo solo in
situazioni di emergenza e allo scopo di
ridurre il rischio di danni o lesioni.

A * Le eliche rotanti possono essere pericolose. NON awviare i motori quando vi sono persone
nelle vicinanze.

* Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando il motore & ancora acceso.

* Dopo I'atterraggio, spegnere prima il velivolo, quindi il dispositivo di controllo remoto.

* Decollare da una superficie piana in un ampio spazio aperto, con la parte posteriore del
velivolo rivolta verso ['utente.

« |l carrello di atterraggio intelligente si solleva dopo il decollo e si dispiega al momento
dell'atterraggio. L'utente pud inoltre controllare manualmente il carrello di atterraggio
attraverso linterruttore di trasformazione.

« |l velivolo non potra atterrare se il carrello di atterraggio non si abbassa.

Indicatore di stato del velivolo

- Ready to go (GPS in servizio). @< - - - Avvertenza di basso livello di carica della batteria.
-+ - Sistema di visione attivo, GPS disattivato o non disponibile. :/:i\i ----- Avvertenza di batteria quasi scarica.

- Modalita P-ATTI o ATTI. @ — Errore critico.

- Non collegato al dispositivo di controllo remoto. :/:\i/:ﬁi - - - Necessaria taratura della bussola.
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Specifiche

® Velivolo (Modello: T650A)
Peso
Distanza diagonale (elica esclusa)
Peso massimo al decollo
Valore massimo del livello del mare al
decollo
Massimo tempo di volo
Massimo angolo di inclinazione
Massima velocita di ascesa
Massima velocita di discesa
Accuratezza sospensione GPS

Temperatura di funzionamento

Gimbal

Intervallo delle vibrazioni angolari
Intervallo controllabile

Velocita massima controllabile
Tipo interfaccia

Sistema di visione verso il basso
Intervallo di velocita

Intervallo di altitudine

Intervallo di funzionamento

Ambiente di funzionamento

Intervallo di funzionamento del sensore
a ultrasuoni

Ambiente di funzionamento del sensore
a ultrasuoni

Sistema di visione in avanti
Intervallo di rilevamento degli ostacoli
FOv

Ambiente di funzionamento

Intervallo di rilevamento degli ostacoli
FOv
Intervallo di funzionamento

Dispositivo di controllo remoto
Frequenza di funzionamento
Massima distanza di trasmissione
(senza impedimenti né interferenze)
EIRP

Batteria

Potenza di uscita
Alimentazione USB
Temperatura di funzionamento

3290 g (7,25 libbre incluse due batterie, senza gimbal e fotocamera)
605 mm (23.8 pollici, Modalita di atterraggio)
4250 g (9,37 libbre)

2500 m (1,55 miglia); 5000 m (3,1 miglia con eliche progettate specificamente)
Circa 25 min (con Zenmuse X5S)

Modalita P: 35° (sistema di visione in avanti abilitato: 25°); Modalita A: 35°; Modalita S: 40°
Modalita P/Modalita A: 5 m/s (16,4 ft/s); Modalita S: 6 m/s (19,7 ft/s)

Verticale: 4 m/s (13,1 ft/s); Inclinazione: 4-9 m/s (13,1-29,5 ft/s)

Verticale: +0,5 m (1,64 piedi) 0 +0,1 m

(0,33 piedi, sistema di visione verso il basso abilitato)

Orizzontale: £1,5 m (4,92 piedi) 0 +0,3 m

(0,98 piedi, sistema di visione verso il basso abilitato)

Da -20 a 40 °C (da -4 a 104 °F)

+0,01°

Beccheggio: Da -130° a +40°; Rollio: +20°; Rotazione orizzontale: £320°
Beccheggio: 180°/s; Rollio: 180°/s; Rotazione orizzontale: 270°/s
DGC2.0

<10 m/s (32,8 ft/s) all'altezza di 2 m (6,56 piedi)

<10 m (32,8 piedi)

<10 m (32,8 piedi)

Superfici con chiaro disegno e adeguata illuminazione (> 15 lux)

10-500 cm (0,33-16,4 piedi)
Materiale non assorbente, superficie rigida

(eventuali superfici spesse in ambienti chiusi riducono le prestazioni)

0,7-30 m (2,3-98,4 piedi)
Orizzontale: 60°; Verticale: 54°
Superfici con chiaro disegno e adeguata illuminazione (> 15 lux)

Sensore a infrarossi rivolto verso l'alto

0-5 m (0-16,4 piedi)
+5°
Ostacoli di grandi dimensioni non riflettenti di elevata riflettivita (riflettivita >10%)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 miglia, FCC); 3,5 km (2,2 miglia, CE); 4 km (2,5 miglia, SRRC)
5,8 GHz: 7 km (4,3 miglia, FCC); 2 km (1,2 miglia, CE); 5 km (3,1 miglia, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

6000 mAh 2S LiPo

9 W (nessuna alimentazione per dispositivi mobili)

i0S: 1 Aa5,2V (Max); Android: 1,5 Aa 5,2V (Max)

Da -20 a 40 °C (da -4 a 104 °F)

* Modalita di carica (Modello: IN2C180)
Tensione 26,1V
Potenza nominale 180 W
* Batteria di volo intelligente (Modello: TB50-4280 mAh-22,8V)
Capacita 4280 mAh
Tensione 228V
Tipo di batteria LiPo 6S
Energia 97,58 Wh
Peso netto 5159

Temperatura di carica
Temperatura di funzionamento
Potenza massima di carica

da5C°a40°C (da 41 °F a 104 °F)
Da -20 a 40 °C (da -4 a 104 °F) -
180 W HOmi

i 0 . DJI tes HDMI™ technol
© Hub di carica (Modello: IN2CH) The termms HOMI and HOMI Figh-Definition Multimedia
Tensione di entrata 26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
. . . trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
Tensione di uscita 69A other countries.
Manuale di istruzioni completo disponibile all'indirizzo: INSPIRE e DJI sono marchi registrati di DJI.

www.dji.com/inspire-2

Copyright © 2016 DJI Tutti i diritti riservati.

3% Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso. Progettato da DJI. Stampato in Cina.
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Inspire 2

De INSPIRE™ 2 is een krachtig systeem voor het maken van luchtopnames met ongeévenaarde wendbaarheid
en snelheid, met redundantiefuncties, functies voor een maximale betrouwbaarheid en nieuwe intelligente
functies die het opnemen van complexe beelden eenvoudig maken. Het nieuwe luchtframe-ontwerp zorgt
samen met de dubbele accu voor een langere viuchttijd tot 25* minuten.

De camera werkt nu onafhankelijk van de beeldprocessor, zodat je voor elke scene flexibel het perfecte
gimbal- en camerasysteem** kunt kiezen. Welke camera je ook kiest, je beschikt altijd over dezelfde krachtige,
ondersteunende processor. Wanneer je de Zenmuse X5S gebruikt, bestaat de mogelijkheid om RAW-video's op

te nemen.

Transportmodus

Vluchtmodus

Landingsgestel Landingsgestel
omhoog omlaag
Landingsmodus

* De maximale bedrifstijd is getest in een laboratoriumomgeving, alleen ter indicatie.
** Gimbal en camera worden afzonderlijk aangeschaft in de officiéle DJI Online Store.

N

w

IS

o

o

o ~

©

. FPV-camera

Systeem zicht naar voren

. DJI™ Gimbal Connector

V2.0 (DGC2.0)

. Ontkoppelingstoets

gimbal en camera
Systeem zicht naar
beneden

Montagepositie uitbreiding
apparaat

. Transformatiemechanisme
. Regel- en controlecentrum

(met Micro-SD-kaartsleuf)

. Voorste leds

. Aandrijfsysteem (met

motoren, propellers etc.)

. Achterste leds

. Intelligent Flight Batteries
. Aan-/uitknop

. Indicatoren accuniveau

. Knop verwijderen accu

. Naar boven gerichte

infraroodsensor

. Statusindicator drone

. DJI CINESSD™-sleuf***
. Koppeltoets

. Schakelaar USB-modus
. USB-poort

*** Bij het gebruik van DJI CINESSD zijn video-opnames zonder kwaliteitsverlies (in CinemaDNG- en ProRes-formaat), en DNG RAW seriefoto's
mogelijk. Schaf de DJI CINESSD en het DJI CINESSD STATION afzonderlijk aan in de officiéle DJI Online Store.
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Afstandsbediening

De afstandsbediening van de Inspire 2 is voorzien van LIGHTBRIDGE™-technologie van DJI voor een maximale
overdrachtsafstand van 7 km (4,3 mijl)*. Tijdens het vliegen met de drone kun je via de DJI GO™ 4-app live
HD-videobeelden bekijken op het door jou aangesloten apparaat voor een nauwkeurige en responsieve
vliegervaring. In de modus met dubbele afstandsbediening besturen de twee afstandsbedieningen afzonderlijk
de drone en de camera. Ze mogen zich op maximaal 100 m van elkaar bevinden.

De maximale bedrijfstijd van de LiPo-accu van de afstandsbediening bedraagt ongeveer vier uur**.

1. Aan-/uitknop
2. Transformatieschakelaar
3. Knop Return-to-Home (RTH)
4. Joysticks
5. Status-LED
6. Accuniveau-leds

7. Voedingspoort

8. Houder mobiel apparaat
9. Antennes

10. Handvat

Ingeklapt

11
12
13
14
15

Regelknop (gimbal/FPV)
Camera-instellingen
Opnameknop
Vluchtmodus-schakelaar
Sluiterknop

16
17
18,
19
20.

2
22

Pauzeknop

Micro-USB-poort

CAN-bus (uitgebreide poort)

HDMI A-poort (voor video-uitgang)
USB-poort (voor verbinding met mobiel
apparaat)

C1-knop

C2-knop

Maak verbinding
met je mobiele

apparaat

* De afstandsbediening kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een grote open ruimte zonder elektromagnetische interferentie,
en op een hoogte van circa 120 meter (400 feet).
** Maximale bedijfstijd wordt getest zonder dat er voeding wordt geleverd voor het externe mobiele apparaat
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Basiskennis

* Vlieg veilig
DJl raadt je aan om veilig, verantwoordelijk en slim te vliegen.

Vieg altijd,400 ﬁ,
lager dan
Het is van belang dat je de basis-
BEWAAK DE VLIEGHOOGTE luchtrichtliinen begriiot l
VLIEG NIET naast of boven mensen of in - en vlieg altijd onder 400 feet \e/i;gn r\‘/giliguhn;g a\esgcr;fg vzaonwdee\:'ggvlseen
de buurt van bomen, elektriciteitskabels (120 meter). om je heen
of gebouwen. Raadpleeg de disclaimer en

veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.

@ No-fly zones

(gebieden met een

HOUD JE DRONE IN HET ZICHT vliegverbod)
en vermijd vliegen achter

VLIEG NIET bij regen, sneeuw, mist en gebouwen of obstakels die je zicht Meer info:

windsnelheden hoger dan 10 m/s of 22 mph.  blokkeren. http://www.dji.com/flysafe

* Wees voorzichtig bij het viiegen op grote hoogte, omdat de prestaties van de drone mogelijk afnemen. Voor het vliegen op grote hoogte
A wordt het gebruik van een speciaal ontworpen propeller aanbevolen.
* Het kompas en de GPS werken niet in poolgebieden. De drone zal automatisch omschakelen naar de A-modus en het Vision System
gebruiken voor positiebepaling.

© Vluchtmodus
P-modus (Positionering): De P-modus werkt het beste

wanneer het GPS-signaal sterk is. De drone maakt gebruik w II|| Q %
van het GPS en Vision System om zichzelf automatisch te r 4 ! -«
stabiliseren, te navigeren tussen obstakels of een bewegend GPS-positiebepaling

object te traceren. In deze modus zijn %eavanceerde
functies zoals TapFly™ en ActiveTrack™ ingeschakeld.

S-modus (Sport): Bovendien zijn de versterkingswaarden
van de drone aangepast om de wendbaarheid van de
drone te verhogen. Let op: het Vision System kan in deze
modus niet worden gebruikt.

A-modus (Houding): Wanneer GPS en het Vision System
niet beschikbaar zijn, gebruikt de drone alleen de
barometer voor positionering om de hoogte te controleren.

Vision Positioning
Q Effectieve hoogte:
< 10 meter

Zet de schakelaar voor het wijzigen van de (32,8 feet)
vluchtmodus in de stand P en wacht op een

stabiel aantal satellieten voérdat je de drone -

laat opstijgen.

n * In de DJI GO 4-app moeten de S-modus en A-modus zijn ingeschakeld.
* Het neerwaartse Vision System werkt niet goed boven opperviakken zonder variérende structuur, zoals boven water of bij te weinig licht (< 15 lux).

* Return-to-Home

| Het is belangrijk om op te stijgen met een sterk GPS-

| signaal (GPS-pictogram wordt gevolgd door ten

| minste 4 balkjes), zodat het basispunt door de drone

| wordt vastgelegd. De drone keert in de volgende

| gevallen automatisch terug naar het basispunt.

| Smart RTH: de piloot drukt op de RTH-knop.

| Laag accuniveau RTH: het accuniveau is laag of zeer
I

laag.
e § Uitvalbeveiligde RTH: signaal afstandsbediening is
verloren.
? De drone kan obstakels waarnemen op een

afstand van maximaal 300 meter. Vervolgens gaat
hij automatisch hoger vliegen om het obstakel te
vermijden en vliegt naar het startpunt.

A Het voorwaartse Vision System werkt goed boven oppervlakken met een duidelijke structuur en bij voldoende licht (lux > 15).
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Inspire 2 gebruiken

1. Download de DJI GO 4-app

Zoek 'DJI GO 4' in de App Store of in
Google Play en download de app naar je
mobiele apparaat.

DJI GO 4-app

@ Eerste activering vereist een DJl-account en internetverbinding.

Internet

2. Bekijk de filmpjes met uitleg

Bekijk de filmpjes met uitleg op www.dji.com
of in de DJI GO 4-app.

Filmpjes met uitleg

De DJI GO 4-app ondersteunt iOS 9 (of hoger) of Android 4.4 (of hoger).

3. Controleer het laadniveau van de accu en schakel het apparaat in

* Druk één keer op de knop om
het accuniveau te controleren.
* Druk vervolgens opnieuw
op de knop en houd deze
ingedrukt om het apparaat in
of uit te schakelen.

0 0350

Laag @———— Hoog

4. Laad de accu’s op

= Druk op de ontgrendelknop en open het klepje van de betreffende oplaadpoort.
* Plaats de Intelligent Flight Battery in de oplaadpoort om het opladen te starten.

Oplaadtijd: 1,5 uur®

Oplaadtijd: 3 uur*

Stopcontact
100-240V

* De Intelligent Flight Battery moet véér het eerste gebruik volledig zijn opgeladen. Zorg dat je op de ontgrendelknop bovenop de hub drukt,

wanneer je de volledig opgeladen accu verwijdert.

* Gebruik uitsluitend de officiéle DJI-oplader en Charging Hub voor je Intelligent Flight Battery en afstandsbediening.

® Zodra het opladen is voltooid, gaan de LED-lampjes op de Intelligent Flight Battery uit, terwijl de LED op de Charging Hub groen gaat branden.
* Schakel de afstandsbediening véor het opladen uit. Wanneer het opladen voltooid is, gaan de LED-lampjes op de afstandsbediening uit.

* De Charging Hub produceert een akoestisch signaal wanneer de accu volledig is opgeladen. Het geluid kan worden in- en uitgeschakeld met

de schakelaar onder de hub.

* Druk eenmaal op de knop op de accu om het laadniveau te controleren.

* Plaats de accu in de drone en schakel de drone in. Zodra de accutemperatuur lager wordt dan 15°C, zal deze automatisch worden opgeladen

tot een temperatuur tussen 15-20 °C.

* Het koppelen van accu's is aanbevolen. Dit kan met behulp van de DJI GO 4-app. Zorg dat elk accupaar tegelijkertijd wordt opgeladen en
ontladen om de levensduur van de accu's te verlengen en voor een betere viiegervaring.

* Meegeleverde lader
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5. Voorbereiden van de afstandsbediening

Klap de houder voor het mobiele apparaat en de antennes uit.

Sterk @ Zwak %

y Probeer de drone binnen het
optimale zendbereik te houden.
Als het signaal zwak is, pas je de
antennes aan of laat je de drone

Optimaal zendbereik dichterbij vliegen.

Plaats je mobiele
apparaat en stel de klem
in om het vast te zetten

Druk op de knop voor
het ontgrendelen van
de klem.

Sluit je mobiele apparaat
aan met een Micro-USB-
kabel.

Uitklappen

Dubbele afstandsbediening

Je moet de master- en slave-
afstandsbedieningen aan elkaar
koppelen.

Start de DJI GO 4-app op voor de
master-afstandsbediening en open de
Cameraweergave. Druk g il bovenin
het scherm om de instellingen van de
afstandsbediening te wijzigen. Stel

de status van de afstandsbediening

in op 'master' en voer vervolgens het
gewenste wachtwoord in.

Herhaal dit om de status van de slave-
afstandsbediening in te stellen op
‘slave'. Druk vervolgens op 'Master-
afstandsbediening zoeken' en voer

je vooringestelde wachtwoord in om
verbinding te maken met de master-

afstandsbediening.

* Ondersteuning voor twee frequenties maakt de HD-videodownlink stabieler. Let op: in en Rusland is alleen de 2,4G-frequentie
beschikbaar.
* Vlieg niet met meer dan 3 drones in hetzelfde gebied (ter grootte van een voetbalveld) om transmissie-interferentie te voorkomen.

6. Bedieningselementen

De stickmodus staat standaard op modus 2 ingesteld (linker gasklep). Met de linkerjoystick regel je de
hoogte en koers van de drone. Met de rechterjoystick kun je de drone vooruit, achteruit en zijwaarts
bewegen. Druk op knop C2 en draai aan de regelknop om de FPV-camera aan te passen.

Bedieningselementen

Linkerjoystick FPV-camera

Rechterjoystick

Je kunt de instelling van de joystickmodus in de DJI GO-app wijzigen.

Statusindicator afstandsbediening

@) Afstandsbediening normaal maar niet verbonden met drone. @ Afstandsbediening in slave-modus en verbonden met drone.

© 0000

@ Afstandsbediening normaal en verbonden met drone. @7 (4'B..) Waarsohuwing Low Battery (laag acouniveau)  fout afstandsbediening

@) Afstandsbediening in slave-modus en niet verbonden met drone. (§ B—B—...) Afstandsbediening 5 minuten niet bediend.
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7. Voorbereiding van de drone

Plaats de twee accu's Druk minimaal vijf keer Klap het landingsgestel uit naar de
op de aan/uit-knop landingsmodus en schakel in

* Houd je handen uit de buurt van het transformatiemechanisme bij het uitklappen van het landingsgestel
* Druk minimaal vijf keer op de aan/uit-knop om de drone weer in de vliegmodus te zetten.
* Zorg dat je voor het verwijderen van de accu op de ontgrendelknop van de accu drukt.

8. Gimbal en camera aanbrengen

@

Druk op de Zorg dat de witte lijnen Draai de
ontkoppelingstoets van gelijk liggen met de rode gimbalvergrendeling naar
de gimbal om de kap punten en plaats de gimbal de vergrendelde stand

te verwijderen.

* Schakel de drone altijd uit voordat je de gimbal verwijdert. Zorg dat je de gimbal altijd verwijdert voordat je de drone in de
Transportmodus zet.

e Zorg dat je de ontkoppelingstoets van de gimbal indrukt voordat je aan de gimbalvergrendeling draait om de gimbal en de camera
te verwijderen. Bij het verwijderen van de gimbal moet de gimbal volledig worden geroteerd voor de volgende montage.

9. Voorbereiding voor opstijgen

Koppel de propellers

en motoren aan de LN »l¢
pijlen van dezelfde
kleur (rood of wit).
Druk de inrichting naar beneden Breng de propeller Draai nogmaals aan de
en draai net zolang aan de aan op de motor propellervergrendeling
propellervergrendeling totdat de totdat je een klik hoort.
pijlen zijn uitgelijind en je een klik
hoort.

Zorg dat je de inrichting indrukt voordat je aan de propellervergrendeling draait.

DJI GO
4-app

Start de DJI GO
Zet de viuchtmodusschakelaar Maak verbinding met je Schakel de afstandsbediening en 4-app en druk op
in de veiligste P-modus. mobiele apparaat. de drone in. GO FLY.
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10. Viucht

Zorg er voor het opstijgen voor dat de Aircraft Status Bar in de DJI GO-app ‘Ready
Ready tO GO (GPS) to Go (GPS)' of ‘Ready to Go (Vision)" aangeeft bij binnenshuis viiegen.

In de DJI GO 4-app

4+
O
&

Automatisch landen

De drone zal verticaal landen en de
motoren uitschakelen.

Automatisch opstijgen

De drone zal opstijgen en zweven op
een hoogte van 1,2 meter (4 ft).

Return-to-Home (RTH)

Brengt de drone terug naar de basis. Tik

. Bevat volgmodus, vrije modus en
opnieuw om de procedure te stoppen.

resetmodus.

¥.
O
[ Werkmodi gimbal

Meer Intelligent Flight-modi
Druk hierop om gebruik te maken van TapFly (P-modus), ActiveTrack (P-modus) en meer.

A * Bekijk de uitleg in de DJI GO-app of op de officiéle DJI-website voor meer informatie.
* Stel altijd een passende RTH-hoogte in vo6r het opstijgen. Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.

Handmatig opstijgen Handmatige landing
VN
1. Zorg ervoor dat het landingsgestel is
7 neergelaten voordat je landt.
of { \
e . “ @/ @
Linkerjoystick
Combination Stick Command voor het starten/stoppen van omhoog (langzaam) Stiigen Dalen
de motoren voor opstijgen

N

. P . Duw de linkerjoystick /;L\\
Terug-naar-basis (afstandsbediening) (langzaam) o|lnlyaag‘ totdat ‘\// ]
je bent geland. AN /
Wacht enkele seconden om
de motoren uit te schakelen. A 4

Net als de RTH-knop in de DJI GO 4-app. Brengt de drone terug naar
de basis.

Houd deze knop ingedrukt om de RTH-procedure te starten. Druk
nogmaals hierop om te annuleren.

Stel de RTH-status vast aan de hand van de pieptoon:

J Enkele pieptoon... Verzoek om terug te keren, maar nog

geen reactie van de drone ontvangen.

J Dubbele pieptoon... RTH wordt uitgevoerd.

Schakel de motor tijdens de viucht
uit: Druk op de RTH-knop en trek
tegelijkertijd de linkerjoystick naar

de onderste binnenhoek en houd
deze 3 seconden vast. Schakel de
motoren alleen tijdens de viucht uit in
noodsituaties wanneer dit de kans op
schade of letsel verkleint.

A * Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren NIET in krappe ruimten
of wanneer er mensen in de buurt zijn.

* Houd je handen altijd op de afstandsbediening zolang de motor nog draait.

* Schakel de drone na het landen eerst uit voordat je de afstandsbediening uitschakelt.

* Laat de drone opstijgen vanaf een viak oppervlak in een grote open ruimte, waarbij de
achterkant van de drone naar je toe is gericht.

* Het intelligente landingsgestel wordt na het opstijgen automatisch ingeklapt en bij het
landen automatisch uitgeklapt. Gebruikers kunnen het landingsgestel ook handmatig
bedienen door middel van de transformatieschakelaar.

* De drone kan niet landen als het landingsgestel niet uitklapt.

Statusindicator drone

::::: - - Ready to go (GPS ingeschakeld). ::I::: -+ - Waarschuwing laag accuniveau.

0 Vision System aan, GPS uitgeschakeld of niet beschikbaar. :*: -+ Waarschuwing zeer laag accuniveau.
U - P-ATTI- of ATTI-modus. W —— Kritieke fout.
:ﬁ: -~ Niet verbonden met de afstandsbediening. :/:\i/:ﬁi - - - Kompaskalibratie vereist.
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Specificaties

© Drone (model: T650A)

Gewicht 3290 g (7,25 Ibs), inclusief twee accu's, zonder gimbal en camera)
Diagonale afstand (exclusief propeller) 605 mm (23.8 inch, landingsmodus)
Max. gewicht bij opstijgen 4250 g (9,37 Ibs)
Max. opstijghoogte boven zeeniveau 2500 m (1,55 mijl); 5000 m (3,1 mijl) met een speciaal ontworpen propeller)
Max. vliegtijd circa 25 min. (met Zenmuse X5S)
Max. kantelhoek P-modus: 35° (voorwaarts Vision System ingeschakeld: 25°); A-modus: 35°; S-modus: 40°
Max. stijgsnelheid P-modus/A-modus: 5 m/s (16,4 ft/s); S-modus: 6 m/s (19,7 ft/s)
Max. daalsnelheid Verticaal: 4 m/s (13,1 ft/s); kanteling: 4-9 m/s (13,1-29,5 ft)
GPS-nauwkeurigheid stilhangen Verticaal: 0,5 m (+1,64 feet) of 0,1 m (+0,33 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Horizontaal: 1,6 m (4,92 feet) of 0,3 m (+0,98 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Bedrijfstemperatuur -20° tot 40 °C (-4° tot 104 °F)
* Gimbal
Bereik torsietrillingen +0,01°
Controleerbaar bereik Vluchthoogte: -130° tot +40°, Rollen: +20°; Pannen: + 320°
Max. regelbare snelheid Helling: 180°/s, Rollen: 180°/s, Pannen: 270°/s
Interfacetype DGC2.0
* Neerwaarts Vision System
Snelheidsbereik <10 m/s (32,8 ft/s) bij een hoogte van 2 m (6,56 feet)
Hoogtebereik <10 m (32,8 feet)
Bedrijfsbereik <10 m (32,8 feet)
Gebruiksomgeving Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)
Werkingsbereik ultrasoonsensor 10-500 cm (0,33-16,4 feet)
Gebruiksomgeving ultrasoonsensor niet-absorberend materiaal, robuust opperviak

(dik tapijt binnen zal leiden tot slechtere prestaties)

® Voorwaarts Vision System
Obstakeldetectiebereik 0,7 - 30 meter (2,3 - 98,4 feet)
FOV Horizontaal: 60°; Verticaal: 54°
Gebruiksomgeving Opperviakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)
* Naar boven gerichte infraroodsensor
Obstakeldetectiebereik 0 - 5 meter (0 - 16,4 feet)
FOV +5°
Gebruiksomgeving Grote, niet reflecterende obstakels of obstakels met een hoge reflectiviteit(reflectiviteit >10%)
* Afstandsbediening
Bedrijfsfrequentie 2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz
Max. overdrachtsafstand 2,4 GHz: 7 km (4,3 mijl FCC); 3,5 km (2,2 mijl, CE); 4 km (2,5 mijl, SRRC)
(vrij van obstakels en interferentie) 5,8 GHz: 7 km (4,3 mijl, FCC); 2 km (1,2 mijl, CE); 5 km (3,1 mijl, SRRC)
EIRP 2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE), 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE), 20 dBm (SRRC)
Accu 6000 mAh 2S LiPo
Uitgangsvermogen 9 W (geen voeding voor mobiel apparaat)
USB-voeding i0S: 1 A@ 5,2V (max); Android: 1,5 A@ 5,2V (max)
Bedrijfstemperatuur -20° tot 40 °C (-4° tot 104 °F)
© Oplader (model: IN2C180)
Spanning 26,1V
Nominaal vermogen 180 W
® Intelligent Flight Battery (model: TB50-4280 mAh-22,8 V)
Capaciteit 4280 mAh
Spanning 228V
Accutype LiPo 6S
Energie 97,58 Wh
Nettogewicht 515¢g
Oplaadtemperatuur 5° tot 40 °C (41° tot 104 °F)
Bedrijfstemperatuur -20° tot 40 °C (-4° tot 104 °F)
Max. oplaadvermogen 180 W Hnml
© Charging Hub (model: IN2CH) e ke o ant HOMY e Siton Maltmedia
Ingangsspanning 26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
Ingangsslroom 6,9 A gtahdeerrzzzft:;:DM\ Licensing LLC in the United States and
Download de gedetailleerde gebruikershandleiding op: INSPIRE en DJI zijn handelsmerken van DJI.
www.dji.com/inspire-2 Copyright © 2016 DJI Alle rechten voorbehouden.
% Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd Ontworpen door DJI. Gedrukt in China.
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Inspire 2

O INSPIRE™ 2 ¢ um poderoso sistema de producgéo de filmes aéreos com agilidade e velocidade de classe,
recursos de redundancia para méxima confiabilidade e novos recursos inteligentes que facilitam a captura de
fotos complexas. Um novo design da fuselagem, juntamente com baterias duplas, aumentam o tempo de voo

para 25* minutos.

A unidade de camera agora é independente do processador de imagens para que vocé tenha a flexibilidade
de escolher o estabilizador perfeito e o sistema de camera** para cada uma de suas cenas. Isso significa que,
independente da camera que vocé escolher, vocé tera 0 mesmo processamento poderoso de suporte, e ao

usar o0 Zenmuse X5S vocé poderd capturar videos RAW.

Modo de
percurso
Modo de voo
Trem de Trem de
Pouso Pouso
levantado abaixado

Modo de pouso

w N

IS

oo

© N

. Camera FPV

. Sistema de vis&o frontal

. Conector Estabilizador DJI™
V2.0 (DGC2.0)

. Botéo de desconex&o do

estabilizador e da camera

Sistema de visao inferior

. Posicdo de montagem

estendida do dispositivo

Mecanismo de transformagao

Centro de processamento e

controle (com slot de cartao

Micro SD)

9. LEDs dianteiros

10. Sistema de propulséo
(com motores, pas, etc.)

* O tempo maximo de funcionamento é testado em ambiente de laboratério, apenas para sua referéncia.

** Estabilizador e camera adquiridos separadamente na loja on-line oficial DJI.

11
12.
13.
14.

17.

18.
19.
2
2

= o

LEDs traseiros

Baterias de voo inteligente
Botéo liga/desliga
Indicadores de nivel da
bateria

. Botao de remogéo da

bateria

. Sensor de infravermelho

para cima

Indicador de status do
quadricoptero

Slot** DJI CINESSD™
Botao de vinculagao

. Interruptor de modo USB
. Entrada USB

*** Video lossless (em formato CinemaDNG e ProRes) e disparo sequencial de foto DNGRAW estaréo disponiveis quando DJI CINESSD for
utilizado. Adquira o DJI CINESSD e o DJI CINESSD STATION separadamente na loja oficial on-line DJI.
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Controle remoto

O controle remoto do inspire 2 apresenta a tecnologia LIGHTBRIDGE™ de DJI para uma distancia méxima
de transmisséo de até 4,3 mi (7km)*. Durante o voo com o quadricéptero, vocé terd uma vista em HD ao vivo
diretamente no aplicativo DJI GO™ 4 em seu dispositivo pareado para uma experiéncia de voo precisa e 4gil.
Quando estiver no modo de controle remoto duplo, cada um dos dois controles controla separadamente o
quadricoptero e a camera e pode estar até a 100m de distancia.

O tempo de execugédo maximo da bateria LIPo do controle remoto é aproximadamente de quatro horas™*.

1. Botao liga/desliga
2. Seletor de transformacgéao
3. Botéo Return-to-Home (RTH)
4. Joysticks

5. LED de status
6. LEDs de nivel de bateria

7. Entrada de alimentagéo

8. Suporte para dispositivo movel
9. Antenas

10. Alga

Dobrado

Botao giratério de controle
(Estabilizador/FPV)

Botao giratério de configuracdes da
camera

13. Botao de gravagao

14. Interruptor do modo de voo

15. Botéo do obturador

16. Botao de pausa

17. Porta Micro USB

18. Porta estendida de rede CAN
19. Porta A de HDMI (para saida de
video)

Porta USB (para conex&o de
dispositivos moveis)

Botao C1

Botédo C2

N

2

=}

2
2

[N

Conecte seu
dispositivo moével

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia maxima de transmissdo em uma area aberta sem interferéncia eletromagnética
e a uma altitude de aproximadamente 120 metros (400 pés)
** O tempo maximo de execucéo é testado sem fornecimento de energia externa para o dispositivo mével externo
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Conhecimento basico

* Voe com seguranga

A DJI pede que vocé aproveite seu voo de uma maneira segura, responsavel e inteligente.

400
Sempre —
voe baixo

pés

NAO VOE préximo ou acima de pessoas,
préximo a arvores, linhas de energia ou

edificios. (120 metros).

<

NAO VOE sob chuva, neve, neblina e
velocidades do vento acima de 22 mph
ou 10 m/s.

A

visdo.

usar uma hélice especialmente projetada para voar em alta altitude.

MONITORE SUA ALTITUDE
e voe abaixo de 400 pés

MANTENHA O CAMPO DE VISAO
e evite voar atras de edificios ou
de obstaculos que impegam a sua

E importante entender as diretrizes
bésicas de voo para sua seguranga
e daqueles a sua volta.

Consulte a Isencéo de
Responsabilidade e as Diretrizes

de Seguranca para obter mais
informagdes.

Zonas de
exclusdo aérea

Saiba mais:
http://iwww.dji.com/flysafe

» Tenha muito cuidado ao voar em grandes altitudes, considerando que o quadricoptero pode diminuir o desempenho. E recomendavel

* A bussola e o GPS nao funcionam em regides polares. O quadricdptero alternara automaticamente para o modo A e usara o Vision

System para posicionamento.

* Modo de voo

Modo P (Posicionamento): O modo P funciona melhor
quando o sinal de GPS esta forte. O quadricoptero utiliza o
GPS e o Vision System para estabilizar-se automaticamente,
navegar entre os obstaculos ou acompanhar um obhjleto

em movimento. Recursos avangados, como Tapfly™ e
ActiveTrack™, s&o ativados nesse modo.

S-Mode (Sport): Os valores de ganho de manuseio do
quadricéptero s&o ajustados para melhorar a capacidade
de manobra do quadricoptero no S-Mode. Observe que o
Vision System é desativado nesse modo.

Modo A (Altitude): Quando nem o GPS nem o Vision System
estiver disponivel, o quadricéptero usaré somente o
barémetro no posicionamento para controlar a altitude.

Mude o seletor do modo de voo no controle
remoto para "P" e aguarde uma contagem de
satélite estavel antes da decolagem.

* O S-mode e o A-mode devem ser ativados no aplicativo DJI GO 4.

A

condicdes de baixa luminosidade (< 15 lux).

16,4 pés (5 metros)

[

Y

Posicionamento GPS

& Zo

Posicionamento
de visao
Altitude efetiva:
<32.8 pés

(10 metros)

* O Sistema de vis&o inferior nao funcionara adequadamente sobre superficies que ndo tenham variagées de padrao, sobre agua ou em

* Return-to-Home

E importante decolar com um sinal de GPS
forte (o icone do GPS é seguido por pelo
menos quatro barras) para garantir que o Ponto
inicial seja registrado pelo quadricéptero. O
quadricoptero retornara automaticamente para
o Ponto inicial nos casos a seguir.

Smart RTH: O piloto pressiona o botdo RTH.
RTH de bateria baixa: O nivel da bateria esta
baixo ou criticamente baixo.

Failsafe RTH: Perda de sinal do controle remoto.

O quadricéptero pode detectar obstaculos a

uma distancia de até 300 metros, evité-los e
voar até o Ponto Inicial.

A O Sistema de visao frontal funcionara corretamente em superficies com um padré&o claro e iluminagao adequada (lux > 15)
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Uso do Inspire 2

1. Download do aplicativo DJI GO 4

Pesquise "DJI GO 4" na App Store ou no
Google Play e faga download do aplicativo

2. Assista aos videos tutoriais

Assista aos videos tutoriais em www.dji.com
ou no aplicativo DJI GO 4.

para seu dispositivo mével.

Videos tutoriais

Aplicativo DJI GO 4

@ A ativagéo pela primeira vez requer sua conta DJI e conexao com a internet.

Internet

A DJI GO 4 é compativel com 0 i0S 9 (ou posterior) ou Android 4.4 (ou posterior).

3.

Verifique os niveis da bateria e a energia

* Pressione uma vez para
verificar o nivel da bateria.

* Pressione uma vez; em
seguida, novamente e segure
para ligar/desligar.

0 0G0

Baixo @&——— Alto

Use apenas um slot de bateria ao usar uma bateria para fornecer energia.

P

Carga das baterias

* Pressione o botao de liberagéo e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a Bateria de voo inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.

Tomada
elétrica
100-240V

Tempo de carregamento: 1,5 horas*

Tempo de carregamento: 3 horas*®

« A Bateria de voo inteligente devera ser totalmente carregada antes do primeiro uso. Certifique-se de pressionar o botao de liberagao na parte superior
do ponto de carregamento ao remover a bateria totalmente carregada.

® Use apenas o carregador oficial DJI e o Ponto de carregamento com sua Bateria de voo inteligente e com o controle remoto.

Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de voo inteligente serao desligadas, e o LED no Ponto de Carregamento

acendera na cor verde.

* Desligue o controle remoto antes de carregar. Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de voo inteligente e no controle
remoto serao desligadas

* O Ponto de Carregamento emitira um sinal quando a bateria estiver totalmente carregada. O som pode ser ativado ou desativado alternando o
interruptor abaixo do ponto de carregamento

* Pressione o botao na bateria uma vez para verificar o nivel da bateria.

Instale a bateria no quadricoptero e ligue. Se a temperatura da bateria estiver abaixo de 15°C, ela aquecera automaticamente para manter a

temperatura entre 15 e 20°C

* Sao recomendadas baterias de emparelhamento. Isso pode ser feito no aplicativo DJI GO 4. Certifique-se de que cada par de baterias seja carregado
e descarregado simultaneamente para prolongar sua vida (til e para uma melhor experiéncia de voo.

* Carregador fornecido
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5.

Preparo do controle remoto

Desdobre o suporte para dispositivo mével e as antenas.

Forte % Fraco &

y Tente manter o quadricéptero
dentro da faixa de transmisséo
ideal. Se o sinal estiver fraco,
ajuste as antenas ou voe proximo

Faixa de transmissao ideal do quadricéptero.

Coloque seu dispositivo
movel e ajuste o grampo

Pressione o botdo para X
para prendé-lo.

liberar o grampo.

Conecte seu dispositivo
movel com um cabo
Micro USB.

Desdobrar

Controles remotos duplos

Vocé deve conectar os controles remotos
Mestre e Escravo.

Em relagdo ao RC Mestre, execute

o aplicativo DJI GO 4 e entre na
visualizag&o da camera. Toque @l na
parte superior da tela para inserir as
Configuragées do RC. Defina o status do
RC como "Master" e digite a senha de
conexao desejada.

Repita para definir o status do RC como
"Slave". Em seguida, toque em Search
for Master RC e conecte-o ao RC Mestre
com a sua senha predefinida.

* A compatibilidade com frequéncia dupla torna o downlink de video HD mais estavel. Observe que as regides russas tém apenas a

frequéncia de 2,4G.

« NAO opere mais de 3 quadricpteros dentro da mesma area (tamanho equivalente a um campo de futebol), para evitar interferéncia na

transmissao.

6.

86

Controles

O modo da haste ¢é definido para o Modo 2 por padréo (acelerador na méo esquerda). A haste esquerda
controla a elevagao e a direcao do quadricdptero. A haste direita controla os movimentos do quadricoptero para
frente, para trés e para os lados. Para ajustar a cdmera FPV, pressione o botéo C2 e gire o botao de controle.

Joystick esquerdo Joystick direito

E possivel alterar o modo das hastes no aplicativo DJI GO 4

Indicador de status do controle remoto
© 0000 @ RC normal, mas n&o conectado ao quadricoptero. ;
© RC normal e conectado ao quadricoptero ?,Q\i

@ RC em Modo Escravo e ndo conectado ao quadricoptero.

Controles da camera FPV

@ RC em Modo Escravo e conectado ao quadricéptero.
(& B...) Aviso de bateria fraca / erro do RC.
(& B—B—...) RC ocioso por 5 minutos.



7. Prepare o quadricéptero

Insira o par de baterias Pressione o botao Power Desdobre o trem de pouso para o
um minimo de cinco vezes Modo de Pouso e ligue.

* Mantenha suas méaos longe do mecanismo de transformagao ao desdobrar o trem de pouso.
* Pressionar o botdo Power pelo menos cinco vezes pode colocar o quadricéptero no modo de percurso novamente.
* Certifique-se de pressionar o botdo Remover da bateria ao remové-la.

8. Monte o estabilizador e a camera

@

Pressione o botéo Alinhe os pontos Gire a trava do
de desconexao do brancos e vermelhos e estabilizador para a
estabilizador para insira o estabilizador. posicéo travada.

remover a tampa.

¢ Sempre desligue o quadricéptero antes de remover o estabilizador. Certifique-se de remover o estabilizador antes de transformar o
quadricéptero para o Modo de Percurso.

e Certifique-se de pressionar o botdo de desconexao do estabilizador ao girar sua trava para remover o estabilizador e a camera. A
trava do estabilizador deve ser girada por completo ao remover a suspensao para a proxima instalagéo.

9. Preparacao para a decolagem

Emparelhe as hélices

€ 0s motores com as LN L

setas da mesma cor

(vermelha ou branca).
Pressione a mola e gire a Encaixe a hélice Novamente, gire a
trava da hélice até que as no motor. trava da hélice até
setas fiquem alinhadas e ouvir um clique.

vocé ouca um clique.

Certifique-se de pressionar a mola antes de girar a trava da hélice..

Aplicativo
DJIGO 4

Mude o seletor de modo Conecte o seu
de voo para 0 modo mais dispositivo mével Ligue o controle remoto e o Iniciar o aplicativo DJI
seguro P-Mode. quadricoptero GO 4 toque em GO FLY.
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10.

A

Voo

Ready to Go (GPS)

Antes de decolar, certifique-se de que a barra de status do quadricéptero no aplicativo
DJI GO 4 indique "Ready to Go (GPS)" ou "Ready to Go (Vision)" quando estiver pilotando
em ambientes internos.

No aplicativo DJI GO 4:

Decolagem automatica
O quadricoptero ird decolar e pairar

Return-to-Home (RTH)

Traz o quadricoptero de volta para o
Ponto inicial. Toque novamente para
interromper o procedimento.

Gy (»

Mais modos de voo inteligente

a uma altitude de 4 pés (1,2 metros).

Pouso automatico

O quadricéptero pousara verticalmente e
desligara os motores.

Modos de funcionamento do estabilizador

Inclui Modo de Rastreamento, Modo Free
e Modo de Redefinicéo.

\

Toque para usar o TapFly (modo P), ActiveTrack, (modo P) e muito mais.

« Assista ao tutorial no aplicativo DJI GO 4 ou no site oficial da DJI para saber mais.
« Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a isengao e as Diretrizes de seguranca para obter mais detalhes.

A

Decolagem manual

i K k b

Comando Bastao de combinagao para ligar/
desligar os motores

Return-to-Home (RC)

Igual ao botdao RTH no aplicativo DJI GO 4. Traz o quadricoptero de

volta para o Ponto inicial.

novamente para cancelar.

Determinar o status de RTH pelo som:

resposta do quadricéptero ainda.
J Bipe duplo... RTH em andamento.

« Quando estéo girando, as hélices podem ser perigosas. NAO ligue os motores em

4reas estreitas quando houver pessoas préximas.

* Mantenha sempre as méos no controle remoto enquanto o motor ainda estiver girando
* Apods o pouso, desligue o quadricoptero antes de desligar o controle remoto.
* Decole a partir de uma superficie plana em um espago aberto amplo, com a parte

traseira do quadricéptero voltada para a sua diregéo.

* O trem de pouso inteligente levantara automaticamente apés a decolagem e baixara
no momento do pouso. Os usudrios também podem controlar o trem de pouso

manualmente através do seletor de transformagao

* O quadricoptero ndo conseguira pousar se o trem de pouso n&o abaixar.

Pressione e segure para iniciar o procedimento de RTH. Pressione

J Bipe tnico... Solicitagao de retorno, mas nao recebeu a

Pouso manual

1. Certifique-se de o trem de pouso seja
abaixado antes de aterrissar.

Abaixar

Levantar

Mova (lentamente)
o joystick para
cima para decolar

2. Mova (lentamente) a haste m
para baixo até tocar o chéo. [ \‘
Segure por alguns
segundos para parar 0s
motores. \ 4

Parada do motor em pleno voo:
Pressione o botdo RTH ao mesmo
tempo que puxa a haste esquerda
para o canto interno inferior e segure
por 3 segundos. Para diminuir o risco
de danos ou ferimentos, s¢ faga a
parada dos motores em pleno voo em
caso de situacdes de emergéncia.
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Indicador de status do quadricoptero

:::l:: - - Pronto para sair (GPS funcionando). -+ Aviso de bateria baixa.

:/:\::*i -+ No GPS, o Vision System esta desligado ou n&o esta disponivel. :*i ----- Aviso de bateria extremamente baixa
L+ Modo P-ATTI ou ATTI. ® —— Erocritico.

:U: -+~ N&o conectado ao controle remoto :/:\i/:ﬁi - - - Necessdrio calibrar a bussola.



Especificacoes

Quadricoptero (Modelo: T650A)
Peso

Distancia diagonal (sem hélice)

Peso méaximo de decolagem

Nivel méaximo do mar para decolagem
Tempo méximo de Voo

Angulo de inclinagao maximo
Velocidade max. de subida
Velocidade max. de descida

A precisao de planagem do GPS

Temperatura operacional

Estabilizador

Amplitude de vibrag&o angular
Faixa controlavel

Velocidade max. de controle
Tipo de interface

Sistema de visao inferior

Faixa de velocidade

Faixa de altitude

Faixa operacional

Ambiente operacional

Faixa de operagéo do sensor ultrassénico
Ambiente operacional do sensor
ultrass6nico

Sistema de visao frontal

Faixa de deteccdo de obstaculos
FOV

Ambiente operacional

Sensor de infravermelho para cima
Alcance de detecgao de obstaculo
FOV

Ambiente operacional

Controle remoto

Frequéncia operacional

Distancia méaxima de transmissdo
(sem obstrucao, livre de interferéncias)
EIRP

Bateria

Poténcia de saida

Fonte de alimentagdo USB
Temperatura operacional

Carregador (Modelo: IN2C180)

7,25 Ibs (3.290 g, incluindo duas baterias, sem o estabilizador e a cdmera)
23.8 pol (605 mm, Modo de Pouso)

9,37 Ibs (4250 g)

1,55 mi (2500 m); 3,1 mi (5000 m com hélice especialmente projetada)

aprox. 25 min (com Zenmuse X5S)

Modo P: 35° (Sistema de vis&o frontal ativado: 25°); modo A: 35°; modo S: 40°
modo P/ modo A: 5 m/s (16,4 pés/s) no modo S: 6 m (19,7 pés)

Vertical: 4 m (13,1 pés) Inclinagéo: 4-9m/s (13,1-29,5 pés/s)

Vertical: +0,5m (1,64 pés) ou +0,1m (0,33 pés, Sistema de visao inferior)
Horizontal: £1,5 m (4,92 pés) ou +0,3 m (0,98 pés, Sistema de visdo inferior ativado)
-4° a 104° F (-20° a 40° C)

+0,01°

Inclinag&o: -130° a +40°: Rotagao: +20°; Panoramica: +320°
Inclinag&o: 180°/s; Rotag&o: 180°/s; Panoramica: 270°/s
DGC2.0

<32,8 pés/s (10 m/s) na altura de 6,56 pés (2 m)

<32,8 pés (10 m)

<32,8 pés (10 m)

Superficies com padréo claro e bastante iluminadas (lux > 15)
0,33-16,4 pés (de 10 a 500 cm)

Material ndo absorvente, superficie rigida (tapete grosso interno diminuird o desempenho)

2,3-98,4 pés (0,7-30 m)
Horizontal: 60°: Vertical: 54°
Superficies com padréo claro e bastante iluminadas (lux > 15)

0-16,4 pés (5 m)
+5°
Obstaculos grandes nao-reflexivos de alta refletividade (refletividade>10%)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 milhas, FCC); 3,5 km (2,2 milhas, CE); 4 km (2,5 milhas, SRRC)
5,8 GHz: 7 km (4,3 milhas, FCC); 2 km (1,2 milhas, CE); 5 km (1,1 milhas, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

6000mAh 2S LiPo

9 W (Sem fonte de alimentacéo para dispositivo mével)

i0S: 1A@5,2V (max.); Android: 1,5 A @ 5,2 V (max.)

-4° a 104° F (-20° a 40° C)

Tensé&o 26,1V
Poténcia nominal 180 W
® Bateria de voo inteligente (Modelo: TB50-4280mAh-22.8V)
Capacidade 4280 mAh
Tenséao 22,8V
Tipo de bateria LiPo 6S
Energia 97,58 Wh
Peso liquido 5159
Temperatura de carregamento 41°a 104° F (6° a 40° C)
Temperatura operacional -4° a2 104° F (-20° a 40° C) "
Poténcia méx. de carga 180 W Hnml
© Ponto de carregamento (Modelo: IN2CH) DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Tensao de entrada 26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
CDI’I’EHIB de emrada 6,9 A :)rtahdeerrzzz:‘sl:;:DM\ Licensing LLC in the United States and

Faga o download do manual do usuério detalhado em:

www.dji.com/inspire-2

# Este conteldo esté sujeito a alteragdes sem prévio aviso.

INSPIRE e DJI sdo marcas registradas da DJI.

Copyright © 2016 DJI Todos os direitos reservados.

Criado pela DJI. Impresso na China
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Inspire 2

INSPIRE™ 2 npefcTasnseT co60it MOLLHbIN NeTaTenbHbIV annapaTt Ans CheMki iIbMOB G MyHLLVMY NOKa3aTeNamut
MaHEBPEHHOCTN N CKOPOCTW B CBOEM KNacce, OCHALLEHHbIN pe3epBHbIMU (DYHKUUAMIU AN MakCUManbHOM
HafEeKHOCTW, @ TakKe HOBbLIMY UHTENNEKTYaUTIbHBIMA (DYHKLMSMM, YIPOLLAIOLWLVMMUA BbINOTHEHNE CIIOXHOW ChEMKU.
HoBas KOHCTPYKLWS Kopryca C ABYMS akKyMy1STopamn YBENMUMBAET BpeMst noseTa A0 25* MUHYT.

Mpoueccop 06paboTkM N30BPaKEHNI MEPEHECEH B KOPMYC APOHA, YTO AAeT BaM BO3MOXHOCTb BbIOpaTh UagasibHoe
coYeTaHne cTabunmaartopa 1 kamepbl™ s KK CbEMKU. STO 3HAYUT, YTO, HE3ABKICMMO OT BbIGPaHHOM KaMepsbl,
y Bac Bcerga 6yaeT MOLLHbIA MPOLIECCop AN1s 06paboTKi N30BPaKeHnit, a Npu 1cnonbaosaHn Zenmuse X5S —
BO3MOXXHOCTb CbEMKW B1AEO B hopmare RAW.

1. Kamepa ¢ Bugom ot nporennepami N T. 4.)
nepBoro nmua 11. 3agH1e curHasibHbIe OrHW
2. Cvictema nepefHero ob3opa  12. Akkymynsitopsl Intelligent
3. Pagbem ctabunvaatopa Flight Battery
TMepeHocHoi DJI™ V2.0 (DGC2.0) 13. KHorKka BKIIoYeHust/
pexim 4. KHoMKa oTcoeanHeHns BbIKIOYEHVS
,,,,,,,,,,, e cTabunusaropa 1 Kamepb! 14. VIHpukaTopbl YpoBHS 3apsifa
5. Cuctema HpkHero o63opa aKkymynsTopa
PaGoumit 6. MecTo 191 yCcTaHOBKW . 15. KHorka nasnedeHuns
pexum [IONOMNHUTESbHBIX YCTPOMCTE aKKymynsTopa
7. MexaHuam ans 16. BepxHuit vHdpakpacHsiin
TpaHchopmaLmmn AaTUnK
8. bok ynpasnexus n 17. ViIHavKaTop COCTOSIHMS ApoHa
06paboTky N306PAKEHNI 18. CnoT Ans Hakonutens**
(CO CNOTOM ANs KapTbl DJI CINESSD™
namsitn) 19. KHorka conpskeHns
9. MepepgHvie curHanbHble orHn  20. Mepeknoyatens pexxuma USB
10. CunoBas ycTaHoBKa 21. MopT USB
(c mevratensmm,

* MakcumaneHoe Bpemsi paboTel 6bi0 U3MEPEHO B N1a6OPaTOPHbIX YCIOBUSX U NPUBOAUTCS UCKIIOYUTENBHO B CMIPABOYHBIX LIESX.
OKCMyaTaLMOHHbIE MOKa3aTe MOryT MEHSTLCS! B 3aBVYCUMOCTY OT YCIIOBWI UCMIO/b30BaHNS.
** Ctabuniaatop U kamepa NpoaaloTCst OTAEBHO B OMLMaisHOM MHTepHET-MarasuHe DJI.
*** Bupeo (B popmatax CinemaDNG u ProRes) n oTo nocne cepuiiHon cbemk DNG RAW 6yayT AoCTynHbl 63 noTepb kadectsa npwv
vcnonb3oearv DJI CINESSD. DJI CINESSD 1 DJI CINESSD STATION npogatoTes OTAeNbHO B 0hULMANbHOM MHTEpHET-maraanHe DJI.
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I'Iyn bT ANCTAaHLUMNOHHOIO yripaBJjieHUA

MyAbT AMCTAHUMOHHOIO ynpasneHus Inspire 2 ucnonbayet Texronoruio DJI LIGHTBRIDGE™, o6ecneunsas
MakcumMasibHOe paccTosHMe nepefadun curHana — fo 7 kM (4,3 muan)*. Bo Bpems BbINOSIHEHWS nofeTa y
BaC €CTb BO3MOXHOCTb MPOCMAaTPMBAaTh N306paXkeHne BbICOKOrO KayecTsa B PEXVME peanbHOro BpemMeHn ¢
NOMOLLIO MpuoxkeHnst DJI GO™ 4 Ha noakoueHHOM MOBULHOM yCTpoiicTae. Mpu paboTe ¢ AByMs NysbTamm
ONCTaHLUMOHHOMO YNPaBneHns OAVH 13 NySIbTOB yNpaBnseT APOHOM, a BTOPO — KaMepol. Mpn 9TOM OHW MoryT
HaxoauTbcs Ha paccTosHum o 100 M apyr oT gpyra.

MakcmmarnbHoe Bpemst paboTbl IMTUIA-NMOAMMEPHOTO akKyMyISTopa MyJlsTa COCTaBNSET NPUBM3UTENBHO YeTbIpe Yaca™™.

W=

[SIFS

. KHomKka BKIOHEHIS/BbIKIOHeHNS
. Pbiqar TpaHcgopmaumn
. KHonka BosBpata B JOMaLLHIO

Touky (Return to Home (RTH))

. [DKovcTVKN
. CBETOAVOAHDBIN UHAVKATOP

B cno>keHHOM COCTOSHUM

12,
13,

15
16
17

19

20,

21
22

COCTOSHIS

. CBETOAMOAHbIE MHOVKATOPbI
YPOBHS 3apsifia akkyMy/ISTopa

. MopT nuTaxma

. Jepxarens MoBunbHOro
ycTponcTBa

9. AHTEHHbI

10. Pyyka ons neperoca

[

® =~

MoBOPOTHBIN perynaTop (ctabunmaarop/
PEXM «BIL OT NEPBOro NNLA»)
Perynatop spkocTv M306padkeHns
KHonka 3anvcu Buaeo
lMepeksioyaTenb PeXMOB NoneTa
KHonka cnycka 3aTsopa

KHorka naysb!

Mopt Micro USB

MopT wuHsl CAN (nopT Ans Moaynen
pacLUMpPEHUsi)

Mopt HDMI A (ans BeiBOAA BUAEO)
MopT USB (ansa nogktodeHus
MOBUNBLHOrO YCTPONCTBA)

Kronka C1

Kronka C2

MopkntounTe
MOBUBHOE
YCTPOWNCTBO

* MynbT AUCTAHLMOHHOTO YNpaBfieHns MOXeT paboTaTb Ha MakCUMaslbHOM PaccTosiHMM nepepadn curHana (FCC) Ha OTKpbITOM nNpocTpaHcTe 6e3
3NEKTPOMArHUTHbIX MOMeX MY BbICOTe noneta okoso 120 m (400 cyTos).
** MakcumansHoe Bpemst paboTbl BbIN0 M3MepeHo 6e3 Noaaun NUTaHUs A1 BHELUHEro MOBWIBHOMO YCTPOMCTEA.
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BasoBaA uHcpopmauma

* Cobnioparite npasuna 6e30nacHoOCTV NONETOB

MbI Mpr3biBaeM BaC OTBETCTBEHHO NOAXOANTb K MCMOAB30BaHMIO SIeTaTeIbHOro
annapara v cosepLUaTb NONETbI B COOTBETCTBUM C MPaBUIamMn TEXHUKIN 6830MaCHOCTY.

BoinonHsiite 120 M7
noneTbl Ha
BbICOTE MeHee
BaXHO NOHVMaTL OCHOBHbIE
- MPUHLINGI NoneTa A1 obecriedeHms
HE BbIMOSIHANTE MONETHI B CNEOVITE 3A BBICOTOU cBoel 6e3ornacHoCTV 1 6e30nacHoCTV
HenocpeacTBEHHOM 6/IM30CTL OT JIoAen, ¥ BbINOJHANTE NONETBI HA BbICOTS B;F;y;fn'(;,qugﬁﬂ JIONONHTENbHOI
o MeHee 400 ¢yToB (120 MeTpoB).
[1ePEBLEB, NMHUIA ANIEKTpONepeayn n VH(OPMALIM OBPATUTECH K OTKagy OT
30aHVIA UM Haf, HAMW. OTBETCTBEHHOCTV 1 PYKOBO/ICTBY MO
TexHvike 6e30MmacHoCTU.
BbINOSHANTE MOJIET TOSTBKO B 30HbI, SaMpeLLeHHbIe
B MPEOENAX NMPAMOV BUOMMOCTI AnA noneTos
HE BbINOJIHANTE MOJIETbI BO Bpems 1 He yBoaUTe NeTaTenbHbI annapar
[OX[s, CHeronaga, B TyMaHe, Uiam ecim 3a 30aHVIs UK Apyrve NpenaTcTans, MoppoGHee: .
ckopocTb BeTpa Bbilwe 10 M/c (22 Munun/y). KOTOpbIE GIOKMPYIOT 0630p. http://www.dji.com/flysafe

A * CobriofiaiiTe OCTOPOXHOCTb MPY NOSETE Ha GOMBLLON BbICOTE, MOCKOSbKY B TaKUX YC/IOBYISIX 9KCTTyaTaLMOHHbIE Ka4YecTBa [APOHa MoryT
YXYAWATECS. [1159 N0NeToB Ha GOJIbLUION BbICOTE PEKOMEHAYETCS UCMO/b30BATL CrieLivabHbIE MPOMneniepkl.
* GPS 11 KoMMac He paGoTatoT B MOSISIPHBIX 0GIACTSX MaHEThI. [JPOH NEPEKIoUNTCS B pexiim A 1 ByAeT 1CNob30BaThL CUCTeMY 0630pa st
MO3VLVOHUPOBAHMS.

* Pexxum noneta

Pexxum P (MosvumnoHrpoBaHue): pexxim P ydlle Bcero
CMOJIB30BaTb MPY HAUTHMM CTABWNBHOTO CUrHaUTa CryTHUKOB.

[IPOH VICMOMb3YET CUrHAN CryTHUKOB 1 CIACTEMy 0630pa @@ il ® %
[/151 aBTOMAaTUHECKON CTabM3aLWv, HaBUraLyn Mexay Y 2 "
MPENSTCTBUSMI 1 CIIef0BaHNS 3a ABKYLLMMCS OObeKTOM. B 3Tom Mosuuyormrposarie GPS

PEX1ME aKTUBHbI Takiie PaCLLIVDEHHbIE (hyHKLVM Kak Tapfly™ 1
ActiveTrack™.

Pexxum S (CnopTyBHbIiA): yBENMHEHVIE MAHEBPEHHOCTU B PeXXVME
S AOCTUraeTcst 3a CHET PEryIMPOBKY 3HAUEHWIA YBEIMHEHIS
CTerneHn ynpaesemocTi apoHa. Obpartvte BHUMaHME, HTO
crcTema 0630pa B STOM PEXMME OTKITOHEHA.

Pexxim A (PyyHoi): Ecrm HeOOCTYMeH HY CUrHan CryTHUKOB, H
cucTema 0630pa, 419 NOMLMOHVPOBAHUS C LSS0 PEMY/MPOBKY
BbICOTbI APOH Oy/AeT 3aAe/ICTBOBATb TO/BKO HapOMETP.

Q MOBVLOHVPOBaHME

Tepef, B3NETOM NepeBeauTe nepeKioyaTesis eahdfcd’memms'
Ha Ny/bTe AMCTAHLVMOHHOTO yrpaBieHus <10 vetpos
B PEXVM P 11 OXOUTECH CTABUBHOTO (328 dhyra).

CNYTHNKOBOro COeVHEHNS.

n * PexuMbl S 1 A BrtovatoTes Yepes npunoxenune DJI GO 4.
* Cuctema HKHero 063opa He MOXET paboTaTb KOPPEKTHO, EC/IN APOH HAXOAMTCS Haf, MOBEPXHOCTAMU 6E3 HETKUX KOHTYPOB 1 BOAOW, U
©C/IM NONET MPOVCXOANT B YC/IOBMSIX HA3KOTO OCBELLEHNs (MeHee 15 JIIoKC).

T - * BosBspat gomon
| I YT06b! APOH 3anmcan AOMALLHIO TOYKY,
| 5 MeTpoB (16,4 dyra) | NPOV3BOAUTE HABOP BBICOTHI NPV HANMHAN CUIBHOTO
| | curHana CrnyTHUKOB (Kak MUHMYM YeTbIpe 3eseHble
| | nosiocku nocne 3Haqka GPS). [dpoH aBTomaTtyeckum
| | BEPHETCA B AOMALLHIOK TOYKY B CrieAyroLKMX Clydasax.
: : VIHTEeNNeKTyanbHbI PeXrM Bo3BpaTa nomon (RTH):
| ‘ HaxkaTa KHorka «Bo3spar gomon» (RTH).
v L Bosspat fomMon npu HU3KOM 3apsifie akkymynaropa:
_Q KPUTUHECKI HU3KWIA YPOBEHb 3apsiia akkyMysisiTopa.
ABapuinHbI BO3BPAT AOMOW: CUrHaN nybTa
[VICTaHLMOHHOIO YNpaBeHyisi MOTEPsiH.
[IpOH MOXeT 06Hapy»KuBaTh MPensTcTBns Ha
paccTosiHum o0 300 METPOB 1 aBTOMATUHECKU
naberatb nx npw BO3BpaALLeH B AOMALLIHIOKO TOYKY.

CuicTema nepepHero 063opa GyAeT HopMabHO PaBoTaTh NPy NOSETE HaZ, NOBEPXHOCTSIMIA C BUAVIMON TEKCTYPOW 11 NPU YPOBHE OCBELLIEHHOCTV
6onee 15 niokc.
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dkcnnyaTtauuma Inspire 2

1. 3arpyaute npunoxxeHue DJI GO 4 2. MNocmoTpuTe obGyyatoLme BUAECOPOSTUKN
Haipmte npunoxenmne «DJI GO 4» B App Ob6y4aroLLivie BUOEOPOSIMKIA OCTYMHbI Ha BeG-caiiTe
Store nnm Google Play v 3arpyanTe ero Ha www.dji.com v B npunoxerin DJI GO 4.

CBOE MOBWIbHOE YCTPOWCTBO.

Mpunoxerve DJI GO 4 ObyuaroLLme BIIEOPONMKI

@ [ins nepBuYHON akTvBaLm noTpebyeTcs yueTHas 3anvice DJI v nogkntodeHre K cetn VIHTepHeT.

Internet

DJI GO 4 nopaepxveaeTt iOS 9 (v 6onee nosaHioto Bepcuto) n Android 4.4 (nmm 6onee NO3AHIO BEPCHIO)

3. I'IpOBepre YPOBEHb 3apAaa akKKyMyJIATOPOB U BKJ1IIO4YUTE NUTaHune

* HaxmuTe oayH pa3 onst
NPOBEPKY YPOBHS 3apsaa
aKKyMysTopa.

* HaxmuTe ofiH pas, 3atem
YAEPXKVBaTE 0151 BKIOYEHVIsY/

BbIK/TIOHEHNA.

v Bbicokwit

T
N

© 00

Huakmit @——————— Bbicokuii

Vicnone3yiTe TONMbKO akkyMylsSiTOPHBIA OTCEK A, €Civ AN Noaaqun NuTaHus
MPUMEHSIETCS OfVH aKKYMYJISITOP.

4. 3apAaauTe akKyMyJNATOPbI

* HaxkmuTe KHOMKY pa3BrioKNPOBKM 1 OTKPOWTE KPbILLKY COOTBETCTBYHOLLEro nopTa Ans 3apsiaku.
* YTobbl HaYaTb 3apsiaKy, ycTaHoBuTe akkymynatop Intelligent Flight Battery B nopT ans sapsgku.

PozeTka
100-240 B

Bpems 3apsigku: 1,5 vaca® Bpemst 3apsipku: 3 yaca*®

 [Nepep, nepBbIM 1CnoNb30BaHeM akkymynsitop Intelligent Flight Battery HeoGxoayMo 3apsiauTs NOSHOCTBIO. HakmuTe KHOMKY pasBriokMpoBKkyt Ha
BEPXHEN YaCTV 3aPSIHONO KOHLIEHTPATOPA A5 CHSTVS NOSHOCTHO 3aPSHKEHHOMO akkyMy ISTopa.

® Vlcrionbayiie TonbKo odmLvanisHoe 3apsiHoe YCTPOMCTBO U 3apsiaHbIi KoHueHTpatop DJI ans akkymynstopa Intelligent Flight Battery v nynsta
[WICTAHLVIOHHOTO YrpaBIieHNS.

* Korpia 3apsiika 3aBeplueHa, CBEToAVoaHbIe VHOVKaTopb! Ha akkymynstope Intelligent Flight Battery Bbikniouarcs:, a CBeToaoaHbIA VHOVKaTOp Ha
3aDSIAHOM KOHLIEHTPATOPE By/ET rOPeTh 36/1EHbIM.

© OTK/IOHWTE NUTaHVE MysibTa AVICTAHLYIOHHOO YrpaB/ieHs nepes, Hadasiom 3apsinkii. Koraa sapsiaka GyaeT 3aBeplueHa, CBETOAVOMHbIE VHOVKATOPb!
Ha My/sTE AVICTAHLIMOHHOTO YNPAB/IEHMS! BbIK/IOHATCS.

* 3apsiAHbIV KOHLIEHTPATOP V3ACT 3BYKOBOW CUMHAT, KOT/Ia akKyMyJISITOP GY/AET NOMHOCTBIO 3apsbKeH. 3BYK MOXHO BKIIOYMTE U/ OTKIIOHMT C
TMIOMOLLIBIO MEPEKIOHATESIS MOJ, KOHLIEHTPATOPOM.

® HaXmu1Te KHOMKY Ha aKikyMyJISITOPE OAVIH Pa3, HTOBk! MPOBEPMTL YPOBEHS €ro 3apsaa.

* YCTaHOBWTE aKkKyMyJISTOP Ha APOH U1 BKIIOHMTE NinTaHve. Koraa Temneparypa akkyMy igTopa oryckaeTcst ke 15 °C, OH aBToMatn{ecku
MoAorpeBaeTes, noaaepkveas Temneparypy 15-20 °C.

* PexoMeH[yeTCs VCronb30BaTh [jBa akkyMynstopa. STOT BapuaHT MOXHO BbiBpaTs B npunoxeHin DI GO 4. O6ecrieqsTe 0fHOBPEMEHHYIO 3apsiaky U
PasPSIKY KOOV Napsl akKyMy/ISTOPOB, YTOGb! MPOAITS VX CPOK CAIy»Bbl 1 rapaHTUPOBATL HaWMYHLLIE BNeYaT/IeHyst OT noneTa.

* BapsigHoe YCTPOCTBO U3 KOMMNeKTa



5. MoaroToBbTe NYNbLT AUCTAHLMOHHOIO yNpaBfieHUA K pa6oTte

OTorHUTE Aep>xaTeslb MOBUIBHOrO YCTPOMCTBA U aHTEHHbI.

CunbHbIi % Cnabbin &

y CrnepnyTe 3a TeM, YToObI
[POH OCTaBasICs B npenenax
ONTMMaNbHOro AranasoHa nepeaasqn
curHana. Ecnv curHan cnabein,
OTPEryMPYATE aHTEHHbBI N

OnTManbHbI AnanasoH MOLBELTE [POH GrLXe.

nepepayn curHana

MomecTute MOBUNLHOE
YCTPOWCTBO B 3aXKNMbI
W OTPErymMpynTe nx ans
HafeKHOWM hrKcaumm.

HaxkmuTe KHOMKy, 4ToBb!
0CBOGOAUTL 3KMMBI.

MoaksiounTe MoBUBHOE
YCTPOWCTBO C MOMOLLBIO
kabens Micro USB.

OTorHyTs

ﬂBa nynbTa gUCTaHUMOHHOrO ynpasnieHnA

BbINONHUTE NMOAK/IIOHEHNE OCHOBHOMO

1 BCTIOMOTaTesIbHOrO MyJ/1bTOB
[UCTAHLIMOHHOIO YrPaB/IeHNsi.

3Banyctute npunoxenne DJI GO 4 Ha
OCHOBHOM My/bTE AVICTaHLMOHHOMO
YNpaBfeHUst U NeperamTe K N306pakeHmIo G
Kamepbl. KocHUTECH @™ il B BEpXHE YacTu
aKpaHa, YToBbl OTKPbITb HACTPOVKY Ny bTa
[MCTaHLMOHHOIO ynpaBneHys. 3afante
OLIHOMY 13 MyJITOB AMCTaHLWIOHHOTO
ynpasieHus ctatyc «OcHosHo» (Master).
AHanornyHbIM 06pa3omM 3afanTe Apyromy
Ny/bTY AVCTaHLUMOHHOMO YrpaB/ieHns
cTatyc «BcrnomorarensHeii» (Slave).
3arem HaxkmuTe «[oMck OCHOBHOrO nysbTa
[VCTaHLMOHHOTO ynpaBneHus» (Search for
Master RC) 1 nogkntountecs K Hemy, BBEAS
COOTBETCTBYHOLLMIA NapOosib.

o MNopaepxxka ABYx YacToT obecrnedyvBaeT 6onee CTabUIbHYIO CBS3b B pexxumMe nepepaqn HD-Bupeo. OBpatunte BHUMaHWe, 4To B Poccium

[OCTYNHa TONbKO Yactota 2,4 My,

* HE vicnonbayiite 6osiee 3 APOHOB B OAHOM paiioHe (pasmepoM ¢ hyTEOmMBHOE Mone), TGk n3bexars NoMex B paaviokaHase.

o

OpraHbl ynpasieHus

o yMON4aHWto YCTaHOBIIEH PEXIM HOMEP 2 (TAro YrpaB/sieT NEBbIN pbidar). J1eBbI pbiyar MCTonb3yeTcs 4719
YMPABIIEHNS! BLICOTON 11 NMOBOPOTOM. [paBbiii pbiHar MCNosb3yeTes s yrpaBneHs ABWKEHEM Briepes, Hasan, BlIeBO
1 BrpaBo. [1ns perynvpoBKA Kamepb! C BIALIOM OT MEPBOIO JIMILIA HXKMUTE KHOMKY C2 11 NOBEPHUTE JIEBOE KOMECUKO.

J1eBbI IKOCTUK [MpaBbIii KONCTVIK

BBEPX

Bhnz,

B npunoxxernn DJI GO 4 MOXHO UBMEHWTD PEXUM [DKONCTUKOB.

Brepey -~
Hagap,

OpraHbl ynpaBfieH1s Kamepow
C BVAOM OT MepBoro mua

MHavkaTop COCTOAHWA NyNbTa AUCTAHUMOHHOIO ynpasneHuna

@) Iyl A1IGTBHLIOHHOO YTIDABIEHI BRIIOHEH, COBEIHEHAS G FIDOHOM HE YCTAHOBIIEHO,

© 0000
@) My AVCTAHLIIOHHONO YIPABNEHIS: BKIIOHEH, COBMMHENVE C DOHOM YCTAHOBNEHO.

@) /15T [1/CTAHLIIOHHOTO YTIDABNEHHS: BKIOEH BO BCTIOMOTaTenHOM
pexine (Slave Mode), CosayHeH1e C APOHOM He YCTaHOBNEHO

94

@) V1T FVIGTAHLYIOHHOTO YIPaB/IeHR BKTIONEH BO BOrOMOraTerbHOM

pexie (Slave Mode), CosfiHere C ApOHOM YCTaHOBNEHO.

Se- ( B...) MpenynpexagHyie 0 HU3KOM YPOBHE 3apsfa akkyMynsTopa /
s

OLLUIGKE MNYI5TA SYICTAHOHHOTO YTIPABNIEHIS.

(5 B—B—...) [lybT [WCTAHUMOHHOMO YTIpaB/eHVis GeanelicTByeT B TedeHve
MUHYT.



7. MNoprotoBbTe APOH

BcTasbTe Aga akkymynaropa HakmuTe KHOMKy nutaHus PaznoxwiTte nocago4Hoe Lwaccu B
He MeHee NATU pas PEXVIM NOCaaKW 1 BKIKOUMTE NUTaHMEe

* He TporaiiTe MexaH1amM Ans TpaHchopmaLmi BO BPEMS packna/blBaHiis N0Ca04HOro Lwaccut
® Haxxmute KHOMKy NUTaHWs He MeHee NATW pas [iNs Bo3BpaTta ApoHa B PEXIM NEPEHOCKM.
® HaxkmuTe KHOMKY CHATVIS aKKyMysSiTopa, YTOBbI BbITaLLMTL ero.

8. YcTaHoBUTe cTabunusaTtop u Kamepy

@

HaxkmuTe Ha KHOMKY CoepaunHuTe 6enble n MepesepuTe hukcatop
OTCOEAVHEHVS! KpaCHble TOUKM U BCTaBbTe  CTabWU/M3aTopa B NOJOXeHe
crabunuaaropa, 4tobb! cTabunmnsatop. BNOKNPOBKY.

CHSITb KDbILLIKY.

* Bceraa Bbik/io4aiiTe APOH Nepes CHATUeM cTabunuaatopa. CHUMUTE CTabUnM3aTop neper Tem, Kak NepeBecTy APOH B PEXUM
NepPEHOCKM.

¢ Haxxmute KHOMKY OTCOeAMHEHNs CTabunnaaTopa, nosopaunsas ero (ukcarop, Asist CHATUS CTabuimsatopa u Kamepsl. Mpy CHTn
uKcaTop cTabrnmaaTopa HEOGXOAUMO NOBEPHYTL A0 Yopa A4S YNPOLLEHWS MOCNEAYIOLLIEH YCTaHOBKI.

9. MNoarotoBbTeCb K B3NETY

MonapHo coeanHiTe

nporiesnepbi ¢ 4 NP

[BuraTensiMn, Ha

KOTOPbIX ECTL CTPESIKA

OfHOro LigeTa (KpacHble

wnm Genble).
Havkmute Ha dovkearop 1 YcTaHoBuUTE nponennepsb! CHoBa nosopayvsaiiTe
roBOpaYyIBaiiTe CTOMOP Nponesnepa,  Ha Asurateni CTOMOp MPONeNIepos
1OKa CTPE/IKIA HE COBAVHSITCS U1 He 10 LLienHKa.

Pa3aacTCs LWemHoK.

HavkaTb Ha thkcaTop HeoBXoAMMO 10 Havaia MoBopoTa CTonopa nponesiepa.

DJIGO 4

MpunoxeHvie

BanycTvite NpunoxeHne
MepexntouunTe pexkum noneta s MoAK/II04MTE MOBUSLHOE YCTPOCTBO. BrriouTe nyssT AVCTaHLWIOHHOTO DJI GO 4 v HaxxmmTe
Camblin 6e30MacHbIn PexvM P. YNPaBeHNs U neTatenbHbIi annapar. GO FLY
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10. NMonet

Mepen noneTom ybeamMTech, YTO UHAMKATOP COCTOSHUS ApoHa B npunioxerm DJI GO 4 nokasbiBaeT
Ready to Go (GPS) (Monet paspetueH (pabotaeT cucTema CryTHIKOBO HasuraLyn)) win Ready to
Go (Vision) (MoneT paspeLLieH (paboTaeT cucTema 0630pa)) Mpvi NOSETe B NMOMELLEHUN.

Ready to Go (GPS)

B npunoxexun DJI GO 4

S BaneT B aBTOMATUYECKOM pexume = ABTOMaTUYecKanA nocaaka
C = > [poH B3NETUT 11 3aBUCHET B BO3MyXe (’) JpOH BbINOSHAT BEPTUKASbHYIO MOCaAKY,
Ha BbicoTe 1,2 M (4 dyTa). 1 ABUraTenn BbIKoHaTCs.
‘\ BoaBpat nomoii (RTH) PexMMbl aKcnyaTauum crabunmusaropa
(H) OTnpaBnseT APOH B MCXOAHYIO TOYKY. A Br/tovdast pexxviMbl CrieioBaHNs 33 OOBEKTOM,
KocHUTECH MOBTOPHO [/ OTMEHbI. PExX1M 6€3 OrpaHNHeHN 1 PeXM copoca.
[}

ﬂOnOl‘IHVITeI'IbeIe WHTEeNNeKTyasnbHble PeXXnUMbl noneta
Haxxmute ons nenonb3osaHms dyHkumin TapFly (pexxum P), ActiveTrack (pexxum P) n T. 4.

A * [1199 nomy“eHnst [ONONHUTENBHOM MHPOPMALMN 03HAKOMBTECH C PyKOBOACTBOM B npunoxern DJI GO 4 nim Ha ocriumansHom Beb-caiite DJI
* TNepep, B3NETOM BCer/ja yCTaHaB/WMBATE NOAXO/SILLYIO BbICOTY [/151 BO3BpaTa J4OMON. [N N0MyHeHs [JOMONHUTENbHOMN MHChopMaLK
06paTUTECh K OTKady OT OTBETCTBEHHOCTU 11 PYKOBOACTBY MO TEXHIIKE GE30MacHOCTM.

Hab6op BbICOTbI B py4HOM pexume

Mocapka B py4HOM pexxume

. Y6epuTech B TOM, 4TO NocafoyHoe
LLIACCH ONyCTUAOCh Neper, NOCaKON.

o Q

K

MepesenuTe nesbI
KoMaria ynpaseHyist HECKOSIBKVMU PbiaxXKamu i1 PbIHaKOK BBEPX (M1aBHO)
BK/TIOYEHNS/BBIKIIIOYEHIS B/IeKTPOABMraTenei Q15 B3NETA MoaHsTs OnyctuTs

n

CMeLLiaiiTe N1eBbIi [PKORCTVIK //ﬁ
Bo3Bpat B MCXOAHYIO TOYKY (C MOMOLLBIO NyfbTa BHI3 (11718BHO), MOKa ApOH He | )
JAvCTaHUMoHHoro ynpaenexus) (Return-to-Home (RC)) ~/
He oTnmndaeTcs oT KHOMKW Bo3BpaTa B AoMALLHION To4Ky (RTH) B
npunoxern DJI GO 4. OTnpasnseT APOH B AOMALLHIOK TOUKY. -
Hevkmute 1 yaepkmsaiiTe, 4tobsl 3anycTvts npoueaypy RTH. Haxmure
€eLLie pas, HToBbl OTMEHUTb.
Onpepenerme cTaTyca BO3BpaTa AOMON MO 3BYKOBOMY CUrHaUTY:
& OAMHOYHBINA cyrHan... 3anpoc Ha BO3BPAT OTMPaB/eH, HO
OTBETHbI CUrHAT OT APOHA ELLE HE NOyYeH.
J [BoiHOM curHan... Bo3epat 4OMOI BbINOMHSETCS.

KOCHETCS OBEPXHOCTH.
Ang BoikiodeHns apuratenein
YOEDXKVBANTE PbIYaXKOK B

TEUEHME HECKOIbKIX CeKyH.

OcTaHOBKa 3/1eKTpoABVIraTeiel BO Bpemst
roneTa: Haxxmuite KHOMKy BO3BpaTa
[IOMOI, ONHOBPEMEHHO MepemelLias
NEBbIV [PKOVICTUIK B HYDKHIA BHYTREHHIIA
Yron, 1 yaepxvBaiiTe ee B TedeHve 3
CeKyHz, BbikniodaiiTe anexTpoapyviraten
BO BPEMs! MO/ETa TOJIEKO B SKCTPEHHBIX
CUTYaLWISIX, B KOTOPbIX 3TO MOXET GbiTb
HEOGXOAMMO /151 MPEOTBPALLISHVS
TPaBM 1 OMaCHbIX CUTYaLWA

A * BpalLaioLLiecs Nporesepbl MOryT NpeacTassTs onacHocTe. HE BritovaiiTe
3/EKTPOABMIFATENIN B OMPAHNHEHHOM MPOCTPAHCTBE WIIN B HENOCPELCTBEHHOI G30CTY OT

Tiofen.

 He BbiNyCKaVTe Ny/bT AVCTaHLMOHHOMO YPaBIIeHVist 113 PyK, NOKa B/IeKTPO/BIraTe i paBoTaloT.

* ocrie Mocajky CHavasia BbIK/IoUTE [POH, @ 3aTEM My T AMCTAHLMOHHOMO YTIDaB/IeHYSL.

* 3anyckaite APOH TOMBKO C POBHOM MOBEPXHOCTI Ha OTKPBLITON MECTHOCTU. [pu 3anycke
YCTaHOBITE €ro 3a[HEN YacThio K cebe.

 VIHTe/IeKTyasIbHOe MOCALI0HHOE LIACCH aBTOMATVHECKY MO[HMMAETCS NOCTe B3/IeTa 1
OnycKaeTes Npy nocazke. Monb30BaTeNM MOrYT YIPaBIsiTh MOCaA0HHbIM LLACCH BRYHHYIO G
MOMOLLISIO Pbitara TPaHChopMaLMM.

® [IPOH He CMOXET MPU3EMIITLCS, EC/IN NOCAEOHHOE LLIBCC HE HAXOATCS B HIDKHEM
TOIOMKEHAN.

MHavkaTop COCTOAHUA ApoHa

N N
=@< ** Moner paspetueH (PAGOTAET CUICTEMA CTYTHYKOBON HABUTALIAV). - TIpeYNPeXEHVIE O HASKOM 38PSIe BKKYMYTOPa.
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VR OvicTema 0630pa BKTIOMEHa, GCTEMa Gy THYKOBOI .
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TexHM4YecKue XxapakKTepucTUKM

® JleTaTenbHblii annapat (Moaesnb: T650A)

Macca 3290 r (7,25 chyHTa, BKItOHast ABa akKyMy/sTopa, 663 cTabunmaaropa v kamepsbl)
Pa3mep no avaroHanu

(6e3 yyeTa nponennepos) 605 MM (23.8 [t0MMOB, PEXIM MOCALKM)

Makc. B3neTHast Macca 4250 r (9,37 chyHTa)

MakcvimanbHas BbicoTa noseta

Hag, yPOBHEM MOPSI 2500 ™ (1,55 mman); 5000 M (3,1 Mian) co crnieupmanbHeIM1 Mponennepamm
Makc. Bpemsi noneta okono 25 MuHyT (¢ Zenmuse X5S)

Makc. yron HaknoHa pexvm P: 35° (crcTema nepeaHero o63opa BkuoveHa: 25°); pexxum A: 35°; pexxum S: 40°
Makc. ckopocTb Habopa BbICOTbI pexumbl P/A: 5 M/c (16,4 dyTa/c); pexxum S: 6 m/c (19,7 dyTa/c)

MaKcnMarisHasi CKOPOCTb CHYDKEHIS! BepTukaneHoe: 4 m/c (13,1 dyta/c); nog yrnom: 4-9 m/c (13,1-29,5 dhyTa/c)
TOYHOCTb MO3ULIVIOHVIPOBAHYIS MO

CMYTHUKOBOMY CUHaUTy no Beptnkamm: £0,5 m (1,64 cbyta) mm 0,1 m

(0,33 chyTa, cuctema HXHero o63opa BKIIOHEHA)
no ropudoHTanm: +1,5 M (4,92 cyta) wm 0,3 M
(0,98 chyTa, cuctema HUKHero o63opa BKIKOHEHa)

[vanasoH pabounx Temneparyp ot -20 po +40 °C (ot -4 po 104 °F)
o Crabunusatop
[vanasoH yrnosoi sBubpaLiyin +0,01°
Paboumin fvianasoH yrioB BpaLLeHms: HaknoH: -130...+40°, kpeH: £20°; noBopoT: +£320°
Makc. KOHTPOIMPYEMasi CKOPOCTb o ocu HaksoHa: 180°/c; no ocm KpeHa: 180°/c; no ocu nosopota: 270°/c
Tun nHTepdelica DGC2.0
® Cuctema HuxHero o63opa
Makc. ckopocTb <10 m/c (32,8 chyTa/c) Ha BbicoTe 2 M (6,56 hyTa)
Makc. BbicoTa <10 ™ (32,8 chyta)
Pa6ounin anana3oH <10 ™ (32,8 chyta)
YcnoBusi hyHKLMOHMPOBaHUS MoBEPXHOCTb C BAVMON TEKCTYPO, YPOBEHb OCBELLEHHOCTU > 15 K
Pabounin AnanasoH
YNbTPa3BYKOBbIX AATHNKOB 10-500 cm (0,33-16,4 chyTa)
Ycnosust hyHKLVOHMPOBaHUS
YNbTPa3BYKOBbIX AATHVKOB MaTtepuarbl, He NorNoLLaoLLME 3BYK, TBEPAAS NMOBEPXHOCTL (TOJICTOE KOBPOBOE

NOKPbITVE B MOMELLIEHN YXyALIAeT paboTy AaT4MKOB)

CucTema nepegHero o63opa
[vianasoH 0GHapY>KeHVIs NpensTCTanin 0,7-30 M (2,3-98,4 chyTa)

Yron o63opa no ropudoHTanu: 60°; no BepTukanu: 54°
YcnoBust hyHKLVOHVPOBaHUS MOBEPXHOCTbL C BAAMMOW TEKCTYPOW, YPOBEHb OCBELLEHHOCTY > 15 K
© BepxHuin nHdpakpacHbIii faTink

[vanasoH 0BGHapY>KeHVIs NpensiTCTeuin 0-5Mm(0-16,4 chyta)
Yron o63opa +5°
Pa6ouyas cpena 6onbLUVE HEOTPaXKAIOLLME NPENATCTBIUSA

I'Iyan AVUCTaHUMOHHOro ynpasnieHua

Pa6ouas yactota 2,400-2,483 Ty, 5,725-5,825 Ty,

Makc. paccTosHie nepeaaqn curHana 2,41TuU: 7 km (4,3 munu, FCC); 3,5 km (2,2 Munun, CE); 4 km (2,5 munun, SRRC)
(NP OTCYTCTBIM NPENSTCTBI 1 NOMEX) 5,81Tu: 7 km (4,3 munm, FCC); 2 km (1,2 munum, CE); 5 km (3,1 mum, SRRC)

ANM 2,4 MTu; 26 nbm (FCC); 17 abm (CE); 20 nbm (SRRC)
5,8 [Tu: 28 nbm (FCC); 14 gbm (CE); 20 nbm (SRRC)
AKKyMynsTop 6000 MAY, 2S, MUTUA-NOSIMMEPHBIN
BbixogHas MOLLHOCTb 9 BT (He obecneunsaeT nuTaHme A8 MOBUIBHOrO YCTPONCTBA)
cTouHnk nutaHua USB i0S: 1 Anpwn 5,2 B (Makc.); Android: 1,5 A npu 5,2 B (Makc.)
[vanasoH pabounx Temnepatyp ot -20 fo +40 °C (ot -4 po 104 °F)
© 3apApgHoe ycTpoiicTeo (Moaens: IN2C180)
Hanps»keHne 26,1B
HomuvHanbHas MOLHOCTb 180 BT
* Axxymynatop Intelligent Flight Battery (mogens: TB50-4280 mA4-22,8 B)
Emkoctb 4280 MAY
HanpskeHve 22,8B
Tvin akkymynsTopa JTWA-NONMMEPHBIN, 6S
OHeprust 97,58 Bty
Macca HeTTO 5151
[yanasdoH TemMnepatyp 3apsakv ot +5 po +40 °C (41-104 °F)
[yanasoH pabounx Temneparyp ot -20 po +40 °C (ot -4 no 104 °F) H Dm l "
Makc. MOLLHOCTb 3apsiaKn 180 BT e
© 3apAAHbIf KOHLEHTPATOp (MOAenb: IN2CH) e S ot e o v aftion Multmedia
BXO,U,HOe Haﬂpﬂ)KeHVle 26 1 B Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
N trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
Cvina Toka Ha Bxofe 69A othor cauntrics. consing L e stete
3arpyavTe noapobHOe PYKOBOACTBO MOML30BATENS: INSPIRE 11 DJI SBNSIOTCS TOBapPHLIMM 3HaKamu KoMnaHum DJI.
www.dji.com/inspire-2 © 2016 DJI Bee npasa 3alupiLieHbl.
#* OTa OTMeTKa 03Ha4aeT, YTo cofep>xaHne MoXxeT 6bITb M3MeHeHo 6e3
npensapuTesibHOro yBeLoMIeHs. Paspabotaro DJI. Hanevataro B Kutae.
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